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UNIPOLÁRNÍ ŘADA CMOS 


Logické členy CMOS 
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Dekodéry CMOS 
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Multiplexery CMOS 
Registry CMOS 
Budiče sběrnic 


Ostatní obvody CMOS 
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Konstrukční katalog unipolárních logických obvodů CMOS TESLA obsahuje 
úplné katalogové údaje součástek pro osazování elektronických přístrojů spo- 
třebního i průmyslového charakteru. 

Publikované technické informace o vlastnostech a případném možném použití 
součástek mají informativní charakter. V souladu se standardní technologií 
výroby si výrobce vyhrazuje právo na případné změny parametrů, které nemají 
vliv na základní použití součástky. Se zřetelem na možné změny je nutno ověřit 
jejich využití s ohledem na požadavky kladené na uvažované použití z hlediska 
spolehlivosti, přesnosti, stability, technologičnosti a jiných požadavků. Výrobce 
součástek zaručuje jen ty vlastnosti a parametry, které jsou obsaženy v plat- 
ných technických podmínkách nebo státních normách, jež jsou platným právním 
podkladem dodavatelsko-odběratelských vztahů. 

Katalog má sloužit především jako pracovní pomůcka při konstrukci, výrobě 
a opravách elektronických přístrojů, u nichž je základní součástí polovodičová 
součástka. Tento katalog proto neslouží jako plánovací pomůcka, nedává 
přehled o právě vyráběných typech polovodičových součástek a možnostech 
dodávěk. 

Všechna elektronická měření jsou prováděna podle platných státních a vnitro- 
podnikových norem, popřípadě technických podmínek. ; 

Informace o možnostech dodávek v limitovaném množství (nad 5000 ks od 
jednoho typu) podává mimotržním zákazníkům naše odbytová skupina polo- 
vodičových součástek výrobního podniku TESLA PIEŠŤANY, ostatním zákazníkům 
v podlimitním množství všechny krajské závody obchodního podniku TESLA 
ELTOS, který je naší obchodní organizací pro mimotržní zákazníky. Dodávky se 
řídí platnými hospodářskými vyhláškami. Drobní spotřebitelé a jednotlivci si 
mohou polovodičové součástky zakoupit ve značkových prodejnách TESLA 
ELTOS a v prodejnách radiosoučástek státního obchodu Domácí potřeby ve 
všech větších městech. 


TESLA PIEŠŤANY 
koncernový podnik 


PIEŠŤANY 


Soubor konstrukčních katalogů 


VHJ TESLA — ELEKTRONICKÉ SOUČÁSTKY, KONCERN ROŽNOV, obsahuje 
podrobné technické údaje a parametry k výrobkům výrobních oborů 371—375 
vyráběným a dováženým jednotlivými koncernovými podniky VHJ. 

Příslušné koncernové podniky VHJ, podílející se na vydání jednotlivých kon- 
strukčních katalogů, jsou v textu označeny následovně: 


K p, Tesla Rožnov 

. Tesla Piešťany 

Tesla Třinec 

Tesla Lanškroun 
Tesla Jihlava 

Tesla Blatná 

p. Tesla Hradec Králové 
ovozní typy 
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Publikované technické informace o vlastnostech a případném možném použití 
výrobků mají pouze informativní charakter. 

V souladu s používanou technologií výroby si výrobce vyhrazuje právo na 
případné změny parametrů, které nemají vliv na základní použití výrobku. 
Výrobce součástek zaručuje jen ty vlastnosti a parametry, které jsou obsaženy 
v platných technických podmínkách nebo státních a oborových normách, které 
jsou právním podkladem dodavatelsko-odběratelských vztahů ($ 133 HZ). 
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TYPOVÉ OZNAČOVÁNÍ INTEGROVANÝCH OBVODŮ 
CMOS 


Integrované obvody TESLA, určené pro spotřební i průmyslovou elektroniku, 
jsou označovány šestimístným typovým znakem, složeným ze dvou písmen a čtyř 
číslic nebo tří písmen a tří číslic. 

U součástek, které mají evropský či jiný světový ekvivalent, se používá upra- 
veného původního znaku — první písmeno se nahradí písmenem M. Např. 
MBA810S TESLA je ekvivalent zahraničního obvodu TBA810S. 


U ostatních součástek se k označování použije znaku složeného ze dvou 
písmen a čtyř číslic. 


Písmena znaku udávají 
MA analogové obvody 
MB analogové obvody 
MC analogové obvody 
MD analogové obvody 
MH číslicové obvody 
MS smíšené obvody 


Číselná skupina znaku jsou převzatá nebo vhodně upravená pořadová čísla 
původního značení ekvivalentní součástky. Např. 
MHB4001 TESLA je ekvivalentní provedení obvodu CA4001B 
MHF 4011B TESLA je ekvivalentní provedení obvodu HEF4011B 
MHC4012BC TESLA je ekvivalentní provedení obvodu HCC4012BD 


PERSPEKTIVNÍ ŘADA LOGICKÝCH INTEGROVANÝCH OBVODŮ 


LOGICKÉ ČLENY AND, NAND, NAND/AND, NOR, EXCLUSIVE-OR 


Rozsah pracovních teplot 


dam 0... +70?C Da = —40...+85?C da = —55... +125C 


MHB4001 A MHF4001B A MHC4001BC A 
MHB4002 A MHF4002B A MHC4002BC A 
MHB4011 A MHF4011B A MHC4011BC A 
MHB4012 A MHF4012B A MHC4012BC A 
MHB4030 A MHF4030B A MHC4030BC A 
MHB4068 A MHF4068B A MHC4068BC A 
MHB4081 A MHF4081B A MHC4081BC A 
KLOPNÉ OBVODY 

MHB4013 A MHF4013B A MHC4013BC A 
MHB4076 A MHF4076B A MHC4076BC A 
DEKODÉRY 

MHB4311 A MHF4311B A MHC4311BC A 
MHB4543 A MHF4543B A MHC4543BC A 
MHB4555 A MHF4555B A MHC4555BC A 
ČÍTAČE 

MHB4020 A | MHF4020B A MHC4020BC A 
MHB4024 A MHF4024B A MHC4024BC A 
MHB4029 A MHF4029B A MHC4029BC A 
MHB4518 A MHF4518B A MHC4518BC A 
MULTIPLEXERY 

MHB4051 A MHF4051B A MHC4051BC A 
MHB4052 A MHF4052B A MHC4052BC A 
MHB4053 A MHF4053B A MHC4053BC A 
REGISTRY 

MHB4006 A MHF4006B A MHC4006BC A 
MHB4015 A MHF4015B A MHC4015BC A 
MHB4035 A MHF4035B A MHC4035BC A 
BUDIČE SBĚRNICE 

MHB4503 A MHF4503B A MHC4503BC A 


OSTATNÍ DRUHY OBVODŮ 


MHB4046 A 
MHB4047 A 
MHB4049B | A 
MHB4049UB A 
MHB4050 A 
MHB4066 A 
MHB4099 A 
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MHF4046B 
MHF4047B' 
MHF4049B 
MHF4099UB 
MHF4050B 
MHF4066B 
MHF4099B 


(BB 


MHC4046BC 
MHC4047BC * 


MHC4049BC 
MHC4099UBC 
MHC4050BC 
MHC4066BC 
MHC4099BC 
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VŠEOBECNÉ TECHNICKÉ PODMÍNKY 


Pro dodávky logických integrovaných obvodů CMOS platí československá státní 
norma ČSN 358802 s účinností od 1. 1. 1978. Tato norma určuje všeobecné 
technické podmínky, metody zkoušení a pravidla přejímky. 

Ve smluvně právních vztazích při hospodářské a vědeckotechnické spolupráci 
mezi státy RVHP se výše uvedenou normou zavádí norma RVHP ST SEV 299-76. 
Konkrétní technické požadavky a návaznosti na tuto normu se uvádějí v nor- 
mách RVHP, ČSN, technických podmínkách a katalogových listech na konkrétní 
typy integrovaných obvodů. Norma neplatí pro nezapouzdřené integrované 
obvody. 


NÁZVOSLOVÍ 

Základní hodnoty — hodnoty, které definují základní funkční určení obvodů 
(dříve se označovaly jako jmenovité hodnoty) 

Pomocné hodnoty — hodnoty, které mají pro použití integrovaných obvodů 


druhořadý význam, jejichž změna je při provozu zanedbatelně malá a jež 
jsou zajištěny konstrukcí a výrobní technologií (dříve informativní hodnoty) 

Mezní hodnoty — hodnoty, které nesmí zákazník překročit ať směrem nahoru 
(při maximálních hodnotách) nebo směrem dolů (při minimálních hod- 
notách) 

Typ integrovaného obvodu — integrovaný obvod, který má definované funkční 
určení a vlastní dohodnuté označení 

Skupina typů — souhrn typů integrovaných obvodů, které mají analogické 
funkční určení a technologii výroby, dodávají se podle jedné normy nebo 
TP a jejichž vlastnosti se popisují stejným nebo podobným souborem 
elektrických hodnot 

Soubor integrovaných obvodů (soubor) — stanovené množství integrovaných 
obvodů jednoho typu, které se současně předkládá k přejímce 


STUPEŇ INTEGRACE 


Stupeň integrace udává hustotu prvků systému integrovaného obvodu. Ozna- 
čuje se znakem IO a číslicí podle klíče: 

IO-1. obvod 1. stupně integrace, obsahuje do 10 prvků včetně 

1IO-2 obvod 2. stupně integrace, obsahuje od 11 do 100 prvků včetně 

1O-3 obvod 3. stupně integrace, obsahuje od 101 do 1000 prvků včetně 

1O-4. obvod 4. stupně integrace, obsahuje od 1001 do 10000 prvků včetně 
IO-5 -obvod 5. stupně integrace, obsahuje od 10001 do 100 000 prvků včetně 
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SPOLEHLIVOST 


Pokud je uváděna spolehlivost integrovaných obvodů, kontroluje se nepřerušo- 
vanou zkouškou při elektrickém zatížení. Konkrétní podmínky zkoušky — teplota 
okolí, velikost elektrické zátěže, minimální délka zkoušky (ne však méně než 
500 h) a minimální velikost výběru se stanoví v TP nebo normě na konkrétní 
typ integrovaného obvodu. Požadují-li se měření v průběhu zkoušky, provádějí 
se po 100, 250 a 500 h zkoušky. 

Integrované obvody vyhoví, jestliže jejich elektrické parametry jsou v mezích 
požadavků uvedených v platných TP nebo normě na konkrétní typ integrova- 
ného obvodu pro tento druh zkoušky. Intenzita poruch nesmí být vyšší než 
hodnota uvedená v normě, TP nebo katalogovém listu na konkrétní typ sou- 
částky. Intenzita poruch se vypočte ze vzorce 


ko,6 


M.T 
kde M — počet zkoušených součástek 
T | — doba trvání zkoušky v h 
ko, — součinitel, jehož hodnota se volí z následující tabulky podle počtu 
vadných (A) zjištěných při zkoušce 








A 0 1 2 3 4 5 6 
k 0,92 2,0 3,1 4,2 5,3 6,2 74 





V normách ST SEV, ČSN, TP na konkrétní typy integrovaných obvodů mohou 
být uvedeny i jiné metody hodnocení nebo prognózování intenzity poruch při 
zkoušení. 


BALENÍ, DOPRAVA, SKLADOVÁNÍ 


Balení integrovaných obvodů musí zajistit jejich ochranu před mechanickým 
(v nezbytných případech i elektrickým) poškozením při dopravě, nakládání, 
vykládání a uložení ve skladech. 

Na krabičkách se zabalenými integrovanými obvody se uvádí: typový znak, 
označení (kód) výrobce, označení (číslo) normy ST SEV, ČSN nebo TP zabale- 
ného integrovaného obvodu, množství zabalených kusů, datum balení a razítko 
jakostní kontroly. 

Integrované obvody v původním balení výrobce se mohou dopravovat libovol- 
ným způsobem na libovolnou vzdálenost. Doprava po moři se připouští pouze 
ve speciálním balení. ; 
Při dopravě musí být dopravní obaly se zabalenými součástkami chráněny před 
atmosférickými srážkami. Teplota vzduchu musí být v mezích od —50%C do 
-+507C. 

Při skladování se musí integrované obvody uchovávat v uzavřených, suchých 
a větraných místnostech při teplotě od +5 do +357C, relativní vlhkosti 
vzduchu max. 85 9/g a neagresívním prostředí, 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS MHB4000 ŘADA 
MHF 4000B 
MHC4000BC 








Logické integrované obvody CMOS řady TESLA  MHB4000, MHF4000B, 
MHC4000BC zahrnuje logické členy AND, NAND, NOR, EXCLUSIVE-OR, 
invertory, budiče, čítače, klopné obvody, posuvné registry, analogové multi- 
plexery/demultiplexery, dekodéry, budiče zobrazovačů, analogové přepínače, 
paměťové obvody a fázový závěs. 


ZÁKLADNÍ CHARAKTERISTIKA OBVODU: 


— Široký rozsah kladného pracovního napájecího napětí 3 V až 18 V 

— Vstupní proud maximálně -+1 uA v celém rozsahu napájecího napětí 
— Nízký výstupní odpor — typicky 600 © 

— Vstupní a výstupní logické úrovně jsou nezávislé na pracovní teplotě. 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS MHB 4000 ŘADA 





MHF 4000B 
MHC4000BC 
MEZNÍ HODNOTY: 
min max 
Napájecí napětí Upp Usg — 05 Uss +20 V 
Vstupní napětí U; Uss— 05. Upp +05 V 
Proud do vstupu ' +£10 mA 
Analogové spínače: * 
Napájecí napětí Upp— Uss —0,5 +20 V 
Upp— Urr —0,5 +20 V 

Napětí na spínačích Vo Urp—05 Upp +05 V 
Ztrátový výkon 

MHB ...d% < 60"C Po; 500 mW 

MHF ... dg < 60"C P; 500 mW 

MHC ... »g < 100"C Pyo1 500 mw 
Ztrátový výkon jednoho výstupu ') Por 100 mW 
Rozsah pracovních teplot 

MHB... % 0 +70 "€ 

MHF 5.6 i —40 +85 AG. 

MFC ... Ů —55 +125 "C 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 





















































Závislost ztrátového výkonu P;g; 
na teplotě okolí V. 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS 


MHB ...řada 


MHF ... řada 
MHC... řada 


m NÍ 


ZÁKLADNÍ CHARAKTERISTIKA INVERTORŮ CMOS 


Jednoduchý invertor CMOS, který se skládá ze 
zatěžovacího tranzistoru s kanálem typu P 
a z aktivního tranzistoru s kanálem N, je 
schematicky znázorněn na obr. 1. Hradla obou 
tranzistorů jsou navzájem propojena. Protože 
substrát zatěžovacího tranzistoru je připojen 
přímo ke zdroji Upp, je nutno difúzní oblast 
připojenou k napětí Upp pokládat za emitor 
a prahové napětí Uzp pak definovat vzhledem 
k Upp. Emitor aktivního tranzistoru je připojen 
k Ugs, proto se prahové napětí Uzy udává 
vzhledem k tomuto bodu Ugs. 


Uss"0V 


Obr. 1. Zapojení základního invertoru, 


Obr. 2. Převodní charakteristika hradla CMOS, 
U; — vstupní napětí, Up — výstupní napětí. 
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Převodní charakteristiku, která je znázorněna na obr. 2, můžeme rozdělit do tří oblastí: 


a Napětí 0V < U; < Uzy 


Aktivní tranzistor je nevodivý, zatěžovací tranzistor vodivý; k výstupu je připojeno 


, napětí Upp 
b | Napětí Upp — Urp < U; < Upp 


Aktivní tranzistor je vodivý, zatěžovací tranzistor nevodivý. 


3 Přechodová oblast 


V přechodové oblasti prudce narůstá odběr proudu ze zdroje. Uvedený jev se výrazně 
projevuje prodlužováním hran vstupního impulsu nad hodnotu 200 ns. 
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DOPORUČENÍ PRO KONSTRUKTÉRY: 


Při návrhu zapojení s logickými integrovanými obvody CMOS se musí konstruk- 
téři řídit následujícími doporučeními: 


NAPÁJECÍ NAPĚTÍ 


Napájecí napětí se volí z rozsahu doporučených hodnot od 3 V do 18 V, 
Napájecí zdroj musí být konstruován tak, aby napájecí napětí nepřesáhlo 
maximální hodnotu. 

Na obvody se zásadně nesmí připojit inverzní napájecí napětí. Připojením 
napětí s hodnotou Uss — Upp > 0,5 V protéká proud diodou D5 v propustném 
směru, což může zničit integrované obvody (viz obr. 10). 

Napěťový zdroj musí dodávat s dostatečnou rezervou a bez omezení napájecí 
proud potřebný pro řádnou funkci obvodů (viz obr. 4 a 8). 

Úroveň napájecího napětí se má volit kompromisem podle požadavků na 
spotřebu, rychlost a úroveň potřebné šumové imunity (viz obr, 4, 5 a 8). 


VSTUPNÍ SIGNÁLY 


Vstupní proud se musí omezit na hodnotu maximálně + 10 mA. Pokud by 
vstupní napětí překročilo hodnotu napájecího napětí Upp více než o 0,5 V, 
případně pokleslo více než o 0,5 V pod hodnotu Uss, musí se zařadit do 
vstupního obvodu omezovací odpor, kterým se omezí vstupní proud na uve- 
denou hodnotu (max. + 10 mA). V tomto případě se musí počítat se zhoršením 
dynamických vlastností obvodů v závislosti na členu RCr. 

Všechny vstupy z okolí se musí ošetřit připojením odporu na potenciál Upp 
nebo Uss. 

Všechny nepoužívané vstupy se musí připojit na potenciál Ucc nebo Upp. 
Doba nárůstu čela a poklesu týlu impulsů nemá být delší než 15 us, neboť 
jinak nelze zaručit správnou činnost obvodů a nízkou spotřebu. Všechny 
signály s pomalým náběhem čela a týlu impulsů se musí vhodně ošetřit (např. 
Schmittův klopný obvod). 
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VÝSTUPNÍ OBVODY: 


Maximální výkonová spotřeba integrovaných obvodů se nesmí překročit. Pří- 
pustný ztrátový výkon na jeden výstup je max. 100 mW, ztrátový výkon jednoho 
integrovaného obvodu (jednoho pouzdra) nesmí překročit 500 mW. 

Výstupy hradel se mohou propojit pouze tehdy, jsou-li propojeny. jejich 
vstupy. 

Připojení zatěžovací kapacity Cz > 5000 pF může poškodit obvod, 


K přizpůsobení úrovně obvodů CMOS na úroveň obvodů TTL slouží převodníky 
úrovně (např. MH.. 4049, MH.. 4050). 


Připojení výstupu na úroveň Uss nebo Upp může vést zvláště při větším napá- 
jecím napětí ke zničení integrovaných obvodů. 
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MĚŘICÍ METODY MĚŘENÍ ELEKTRICKÝCH VLASTNOSTÍ: 


Měřicí obvod 1 
Měření odběru proudu v klidu In 


E) 





Měřicí obvod 3 


Měření výstupního proudu lg 





Nastavení výstupů 


UL 7 Uss 
Uzw 7 Upp 
30. 3. 1984 - 1 


Měřicí obvod 2 


Měření výstupního napětí naprázdno Ug 





Měřicí obvod 4 
Měření vstupní úrovně Ujz, U; 


Upo 





vstupy | výstupy 
Uss 


Výstupy se kontrolují na úrovní 
UoL s 19% Upp 
Von z 9" Upp 
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Měřicí obvod 5 


Měření vstupního proudu 1; 






: Méřený vstup se připojí ke zvolené úrovni. 
P 
výstupy Ostatní vstupy jsou připojeny k opačné úrovni. 


Měřicí obvod 6 


Měření dynámických vlastností 





c Nastavení vstupních úrovní podle funkční 
: > tabulky. 
vstupy | výstupy 150 Vlastnosti impulsního generátoru G: 
Uss tri = ty 20 ns; ty = 20 us 


Definice dynamických vlastností 





Upp=90% 
—50% 
Us =10% 
U = 0% 
— 50% 
UL =10% o 








— doba nárůstu čela impulsu 
t — doba poklesu týlu impulsu 
tpLH — zpoždění výstupního impulsu z úrovně L do úrovně H 


r 


tpHL — zpoždění výstupního impulsu z úrovně H do úrovně L 
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KONSTRUKČNÍ POŽADAVKY: 


1. Integrované obvody řady MHB4000 a MHF4000B jsou zapouzdřeny v pouzdru z plastu, 
obvody MHC4000BC v keramickém pouzdru s 2X sedmi nebo 2X osmi vývody, 


2. Hermetičnost součástek v plastovém pouzdru se nespecifikuje. Součástky v keramickém 
pouzdru musí být hermeticky těsné. Hermetičnost je dána průtokem hélia max. 1. 10-%s-' 
při rozdílu tlaku 105 Pa, 

Hermetičnost se kontroluje zkouškami: 

Součástky se vystaví přetlaku dusíku 0,68 MPa po dobu 3 -h., Pak se rychle ponoří do 
etylalkoholu a vizuálně se pozoruje únik bublinek z netěsných součástek. Netěsné obvody 
se vyřadí jako vadné. 

Zkouška podle ONT 34 5730, zkouška Ok He/1 


Součástky vyhoví při zkoušce, je-li průtok hélia menší než 10% Pa. m*s-!. 


3. Požadavky na vývody: 
Tah — 5N, 10 s ve směru osy přívodů 


zkouška 1051 ČSN 34 5771 
Tah — 20 N u pouzdra se 16 vývody; 
17,5 N u pouzdra se 14 vývody 
Zatěžovací síla při zkoušce platí pro celou řadu vývodů. 
zkouška 1053.1 ČSN 34 5771 
Ohyb — jeden ohyb o E45“ při zatížení silou 2,5 N. 


4. Pájení vývodů: 
Pájitelnost vývodů při teplotě 235“C po dobu pájení 2 s. 


zkouška 9031.1 ČSN 34 5770 
Odolnost proti teplu při pájení 260“C po dobu 10 s, teplota lázně 260 "C + 5"C. 
zkouška 9032.1 ČSN 34 5770 


Po zkoušce odolnosti proti teplu při pájení se kontrolují základní hodnoty charakteristických 
údajů. 


MECHANICKÉ POŽADAVKY: 


Součástky jsou mechanicky odolné a uchovávají své vlastnosti po působení dále uvedených 
mechanických namáhání: 
1. Chvění — u obvodů řady MHB4000, MHF4000B se nespecifikují 

u obvodů řady MHC4000BC: zrychlení 98 ms-*, kmitočtový rozsah 10 až 500 Hz 

zkouška 1040 — 98 ms-? ČSN 34 5750 

2. Rázy — zrychlení max. 245 ms- i 
zkouška Eb25/6/4000 ONT 34 5741 
Zkoušky se provádějí podle normy ČSN 34 5681. 
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MHC ... řada 

KLIMATICKÉ POŽADAVKY: 
Součástky uchovávají své vlastnosti po působení klimatických vlivů: 
1. Suché teplo +155 C, 16 h, 2021.1 ČSN 34 5702 
2. Mráz —55 “C, 2 h, 2021.1 ČSN 34 5702 
3. Střídání teplot —55 “C/+155 C, 3 cykly po 0,5 h 

Na218K/425 ČSN 34 5712 
4. Vlhké teplo necyklické 9394 +2/—3 9, 40“C + 2C, 2031,1 — 21 dní ČSN 34 5688 


Kategorie klimatické odolnosti podle ČSN 35 8031: 
MHB... 0/70/21 
MHF... 40/85/21 
MHC... 55/125/21 


SPOLEHLIVOST: 


Zkoušená spolehlivost součástek je definována intenzitou poruch A0,6 s 2.105h-!, 
Součástky se zkoušejí při teplotě okolí podle typových řad: 


MHB4000 +70 C 
MHF4000B +85 C 
MHC4000BC +125*C 


Doba zkoušky 1000 h, počet zkoušených kusů min, 150 ks. 


PŘEJÍMACÍ ZKOUŠKY: 


Přejímka se provádí podle normy ČSN 35 8802, čl. 3.1. 

Přejímací zkoušky se provádějí podle ČSN 35 8802, čl. 3.2.1 až 3.2.5. 

Plán a postup přejímací zkoušky se provádí podle ČSN 01 0254 porovnáním a dvojím výběrem, 
normální kontrolou, kontrolní úroveň II. 


Přijatelná úroveň jakosti AOL: 











Skupina Druh zkoušky AGL [%] 
1 Vnější vzhled, správnost značení 4 
2 Kontrola základních rozměrů 4 
3 Základní elektrické údaje 5 
4 Úplné funkční vady 0,25 
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VNĚJŠÍ ROZMĚRY POUŽITÝCH POUZDER: 


POUZDRO: Plastové DIL s 2X sedmi vývody. 








4321 











*) Rozměr 7,5 mm platí jen tehdy, je-li úhel 6 = 0. 


Výrobce si vyhrazuje změnit značení a povrchovou úpravu pouzdra a vývodů při dodržení 
předepsaných klimatických vlastností a pájitelnosti. 
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POUZDRO: keramické DIL s 2X sedmi vývody 





uB2 MM A 





POUZDRO: keramické DIL s 2X osmi vývody 





Výrobce si vyhrazuje změnit značení a povrchovou úpravu. pouzdra a vývodů při dodržení 
předepsaných klimatických vlastností a pájitelnosti. 
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DOPORUČENÉ ZÁSADY PRO PRÁCI 5 POLOVODIČOVÝMI SOUČÁSTKAMI 
MOS 


Všechny polovodičové součástky jsou citlivé na statickou elektřinu. V poslední 
době se používají ve stále větším měřítku tranzistory a integrované obvody 
zhotovené technologií MOS, které vyžadují zvláštní a pečlivé zacházení nejen 
ve výrobě, ale i během přepravy, prodeje a použití. | když mají systémy těchto 
součástek vestavěné ochranné obvody, které je chrání před působením static- 
kého náboje, a tím před zničením, mohou se poškodit zvláště elektrostatickým 
nábojem, rušivým napětím neuzemněných anebo špatně uzemněných skupin 
součástek, nevhodným způsobem pájení, popř. kombinací dalších vlivů. 


Z tohoto důvodu se doporučuje: 


1. BĚHEM PŘEPRAVY A SKLADOVÁNÍ POUŽÍVAT ANTISTATICKÉ ZÁSOBNÍKY 
Polovodičové součástky MOS mají zůstat až do spotřeby v původním vodi- 
vém obalu výrobce nebo v jiném balení, rovnocenném z hlediska ochrany 
proti působení statické elektřiny. Jinak je třeba bezprostředně po vybalení 
vodivě propojit všechny vývody navzájem. Rovněž mezioperační zásobníky 
musí být z vodivých, popř. z antistatických materiálů, např. kovových trubek, 
fólií, pokovených hmot, antistatických fólií a desek, uhlíkem impregnovaných 
plastů apod. 


2, UZEMNIT PRACOVNÍKY 
Pracovník musí být uzemněn přes odpor s hodnotou max. 100 ko, 2 W, 
nejlépe pomocí kovového náramku s lankovým vývodem. Pracovník se nesmí 
oblékat do oděvu ze syntetických materiálů, Doporučuje se používat anti- 
statickou obuv. 


3. ZAMEZIT VZNIKU STATICKÉ ELEKTŘINY NA PRACOVIŠTI 
Povrch montážního stolu musí být vodivý a uzemněn. Všechny použité 
přístroje, nástroje a přípravky musí mít stejný potenciál jako povrch montáž- 
ního stolu. Sedací plocha a opěradlo použité židle mají být potaženy 
tkaninou z nesyntetického materiálu. Velmi progresivní ochranou je použí- 
vání ionizovaného vzduchu a udržování vlhkosti vzduchu na dostatečné 
úrovni. 
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4. NEDOTÝKAT SE PŘÍVODŮ 
Polovodičové součástky MOS se nesmějí brát do rukou za přívody, ani jinak 
se jich dotýkat, nejsou-li provedena ochranná opatření zkratováním vývodů. 


5. POUŽÍVAT UZEMNĚNÝCH PÁJEDEL A MĚŘICÍCH PŘÍSTROJŮ 
Polovodičové součástky MOS je nutno montovat do plošných spojů jako 
poslední součástky. Před montáží se nesmějí přívody zkracovat a namáhat 
kroucením. Pájet je lze jen na zúžené dolní části přívodů. Při ručním pájení 
je nutno používat uzemněného nízkovoltového pájedla. Při vkládání a vyjí- 
mání součástek MOS z plošného spoje musí být odpojeny napájecí zdroje. 
Přístroje používané při měření a oživování se musí rovněž uzemnit. 


6. ODSTRANIT Z PRACOVIŠTĚ NEVODIVÉ PLASTICKÉ HMOTY 

Mnohé plastické hmoty zvyšují: možnost vzniku elektrostatického náboje. 
Je tedy bezpodmínečně nutné odstranit je z pracoviště, kde se zpracovávají 
nebo používají polovodičové součástky MOS, Jsou to zejména celofánové 
a plastové obaly, pohárky z plastových hmot, hřebeny, plastové chrániče 
na nástroje, plastové násady na nástroje, knihy a obaly na knihy, lakované 
části dopravníků a zásobníků, plastové trubky apod. z polyetylénu, styro- 
flexu, celofánu, vinylu apod. 


7. MANIPULACE S NAMONTOVANÝMI POLOVODIČOVÝMI SOUČÁSTKAMI 
MOS 
U jednotek osazených polovodičovými součástkami MOS a připravených 
k další montáži se musí zajistit při manipulaci s jednotkami stejný elektrický 
potenciál na všech přívodech, výstupní konektory se musí zkratovat, Zkrat 
výstupních konektorů lze odstranit až na pracovišti, kde jsou splněny pod- 
mínky pro zamezení vzniku statické elektřiny, nebo po vestavění jednotky 
do zařízení, v němž je vyloučena možnost přenosu statické elektřiny na 
konektor. 


8. HROMADNÉ PÁJENÍ INTEGROVANÝCH OBVODŮ 
Při hromadném pájení součástek vlnou je přípustná doba pájení max. 5 s 
při teplotě pájecí lázně max. 245"C, 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS MHB4001 


LOGICKÉ ČLENY NOR MHF 4001B 
MHC4001BC 





ČTVEŘICE LOGICKÝCH ČLENŮ 
NEGOVANÉHO SOUČTU NOR. 


KAŽDÝ ČLEN MÁ SAMOSTATNÉ VSTUPY 
A SAMOSTATNÝ VÝSTUP. 





Logická funkce: Y = A+B 





Stupeň integrace: |O-2 


POUZDRO: DIL s 2X sedmi vývody 


podle NT-4305, Zapojení vývodů 
MHB4001, MHF4001B: plastové pouzdro (pohled shora) 
MHCa001BC: keramické pouzdro 
A, B vstupy 
/ Y výstupy 
Uppo kladné napájecí napětí 
Uss zemnicí bod 


MEZNÍ HODNOTY: 


min max 

Napájecí napětí : Upp Uss— 05 Ugg +20 v 
Vstupní napětí U; Usg — 0,5 Upp +05 V 
Proud do vstupu I; +£10 mA 
Ztrátový výkon celkový 

MHBa001.— V, < 60"C P; 500 mw 

MHFa001B © ©, < 60"C Pro 500 mw 

MHC4001BC V% < 100"C Py£ 500 mW 
Ztrátový výkon jednoho výstupu ') P 100 mW 
Rozsah pracovních teplot 

MHB4001 Ů 0 +70 © 

MHF4001B % —40 +85 "© 

MHC4001BC Ů —55 +125 "© 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 
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MHB4001 





MHF 4001B 
MHCa4001BC 
DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY 
min max. 
Napájecí napětí Upp 3 18 V 
Vstupní napětí U; Uss Upo V 


DEFINICE DYNAMICKÝCH HODNOT: 


20ns 20ns 











—= 90% Upp 
U — 50% 
= 10% Us 





POZNÁMKY: 


1. Vstupy jsou připojeny na U<g nebo Upp. 


2. Absolutní hodnota proudu na výstupu max. 1 HA. 


ZAPOJENÍ VSTUPŮ: 


Upo 


vstup 


Uss 


3. Výstup kontrolovat na úrovni Ug7, < 10%, Uoyg = 9 % Upp- 


4. da min. MHB.... 0"C, MHF... —40*C, 


Ďa max.* 


4 13. 8. 1984 - 2 


—55 C 
MHB... +70%C, MHF... +857C, MHC.,. +125*C 


MHB 4001 
MHF 4001B 
MHC4001BC 





CHARAKTERISTICKÉ. ÚDAJE: 


Základní hodnoty statické: Usg = 0V 


Ů, = min. 25"C % = max. 


Odběr proudu v klidu ') 


Upp 7 5V Ippo < 025 <02% <15 HA 

Upp 7 10V IpDo < < <1 HA 

Upp 7 15V IpDo <10 <10 <30 HA 

Upp = 20V IpDo <50 <50. <150 HA 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň L?) 

Upp = 5V UoL <005 <005 <00 V 

Upp = 10V UoL <005 <005 <0,05 V 

Upp = 15V UoL <005 <005 <00 V 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň H9) 

Upp = 5V UoH 2495 2495 2495 V 

Upp 7 10V UoH > 9% 29% 2995 V 

Upp = 15V UoH > 1495 21495 21495 V 
Výstupní proud — úroveň L 

Upp = 5V, UpL = 05V loL 2061. =051. >036. mA 

Upp 7 10V, UL 7 05V loL 215 213 209 mA 

Upp = 15V, UpL = 15V loL 240. 234. 224. mA 
Výstupní proud — úroveň H 

Upp = 53V, Uog = 45V —loH >061. 20,51. >0,36. | mA 

Upp = 10V, UoH = 95V —loH z 145 > 13 > 09 mA 

Upp = 15V, Upog = 13,5IV —loH 240. 234. 224. mA 
Vstupní napětí — úroveň L*) 

Upp = 5V Ur <15. <15. <15 V 

Upp = 10V V; <30.<30. 530 V 

Upp 7 15V Ur < 40 <40 < 40 V 
Vstupní napětí — úroveň H*) 

Upp 7 5V UH 235 > 35 > 35 V 

Upp = 10V UjH z70 «s70 570 W 

Upp = 15V Ur >- zi 21 v 
Vstupní proud 1) 

Upp 7 18V l; sř0 szt0. s 110 UA 
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MHB 4001 
MHF 4001B 
MHC4001BC 





Základní hodnoty dynamické: 
MHB4001: Usg = OV, Cz = 50 pF, 0, = 25"C 
min.-max. 


Zpoždění výstupního impulsu 
při přechodu do úrovně L 
Upp = 5V tPHL < 300 ns 
Upp 7 10V tPHL < 150 ns 
Upp = 15V tPHL <10 ns 
při přechodu do úrovně H : 
Upp = 35V tPLH < 300 : ns 
Upp 7 10V tPLH < 150 ns 
Upp 7 15V tPLH s 10 ns 
Doba nárůstu čela výstupního impulsu 
Upp 7 5V t, < 250 ns 
Upp 7 10V t, < 130 ns 
Upp = 15V t, < 100 ns 
Doba poklesu týlu výstupního impulsu 
Upp 7 5V V < 250 ns 
Upp 7 10V y < 130 ns 
Upp 7 15V Y < 100 ns 
MHF4001B, MHC4001BC: Uss =0V, C,+= 50 př 
Zpoždění výstupního impulsu Vom. 123"G | Bag 
při přechodu do úrovně L 
Upp 7 5V tpHL <250 <250. <375 ns 
Upp = 10V tPHL < 120. < 120. < 180. ns 
Upp 7 15V tPHL <90 <90 <135. ns 
při přechodu do úrovně H 
Upp = 5V tPLH <250 <250 <375 ns 
Upp 7 10V tPLH < 120. < 120. < 180. ns 
Upp 7 15V tPLH <9 <90 <13 ns 
Doba nárůstu čela výstupního impulsu 
Upp 7 5V t, <200 <20 <300 ns 
Upp = 10V i <100 <100 <150 ns 
Upp = 15V 6 < 80 <80 < 120 ns 
Doba poklesu týlu výstupního impulsu 
Upp = 5V y <200 <20 <30 ns 
Upp 7 10V Y < 100 <100 <150 ns 
Upp 7 15V t < 80 <80 < 120 ns 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS  MHB4002 
LOGICKÉ ČLENY NOR MHF 4002B 
MHC4002BC 





DVOJICE ČTYŘVSTUPOVÝCH 
LOGICKÝCH ČLENŮ NEGOVANÉHO 
SOUČTU NOR. 


KAŽDÝ ČLEN MÁ SAMOSTATNÉ VSTUPY 
A SAMOSTATNÝ VÝSTUP. 





Logická funkce: Y = A+B+C+D 


Stupeň integrace: 1O-2 


POUZDRO: DIL s 2X sedmi vývody Zapojení vývodů 
podle NT-4305. (pohled shora) 
MHB4002, MHF4002B: plastové pouzdro A,B,C,D vstupy 
MHC4002BC: keramické pouzdro Y výstupy 
Uppo kladné napájecí napětí 
Uss zemnicí bod 


MEZNÍ HODNOTY: 


min. max. 

Napájecí napětí Upp Uss — 0,5 Uss +20 V 
Vstupní napětí U; Uss— 05 -© Upp +05 V 
Proud do vstupu 7 +10 mA 
Ztrátový výkon celkový i 

MHBa002 © V, < 60"C Pys 500 mw 

MHF4002B Ů < 60 © Pot 500 mW 

MHC4002BC Ý, < 100*C Pe 500% mW 
Ztrátový výkon jednoho výstupu ') P 100 mw 
Rozsah pracovních teplot 

MHB4002 0 0 70V +064 

MHF4002B Ů a —40 +85 © 

MHC4002BC Ů a —55 +125 *€ 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 
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MHB 4002 














* MHF 4002B 
MHC4002BC 
DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 
min max 
Napájecí napětí Upp 3 18 V 
Vstupní napětí U; Uss Upo V 
DEFINICE DYNAMICKÝCH HODNOT: ZAPOJENÍ VSTUPŮ: 
20ns 20ns 
Upo 
vstup 
Uss 
ti = i = 20 ns, 
ty 7 20 us 
POZNÁMKY: 


1. Vstupy jsou připojeny na Ug< nebo Upp. 

2. Absolutní hodnota proudu na výstupu max. 1 HA. 

3. Výstup kontrolovat na úrovni Ugr < 10%, Upy z 9 % Upp- 
4 


. Va min.: MHB.... 09C, MHF... —40*C, MHC... —55*C 
Bg max.? MHB... +70"C, MHF... +859C, MHC... +125*C 
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MHB 4002 
MHF 4002B 
MHC4002BC 





CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 


Základní hodnoty statické: Usg = 0V 
Ů, = min. 25"C Ůg = max. 


Odběr proudu v klidu ') 





Upp = 5V Ippo <025 <02 <75  uA 

Upo = 10V IbDo < < sb HA 

Upp = 15V lppo <10.<10. <30 MA 

Upp = 20V IpDo <50 <50. <150. HA 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň L?) 

Upp = 5V Uor, <005 <005 <00 V 

Upp = 10V UL, <005 <005 <00 V 

Upp = 15V Uor <005 <0,05 <0,05 V 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň H?) 

Upp = 5V Úozr 2495 2495 2495 V 

Upp. = 10V Uonu 2995 29% 2995. V 

Upp = 15V UoH > 1495 >1495 21495 V 
Výstupní proud — úroveň L 

Upp = 5V, UpL = 05V loL =061.>0,51. 2036. mA 

Upp = 10V, Uor = 05V loL =15 2143. 209. mA 

Upp 7 15V, Ugr = 15V loL > 40 > 34 >24 mA 
Výstupní proud — úroveň H 

Upp = 5V, Upog = 45V —loy 2061. =051. >0,36. mA 

Upp = 10V, Uog = 95V —loy 2145 2143. 213. mA 

Upp = 15V, Up = 135V lou 240. 234. 224. mA 
Vstupní napětí — úroveň L?) 

Upp = 5V Ur <s15 <15  s15 V 

Upp 7 10V Ur < 30 <30 < 30 V 

Upp = 15V Ur <40.<40.<40. V 
Vstupní napětí — úroveň H*) 

Upp = 5V UrH 535 ozaAB sáB V 

Upp = 10V U; ZT0 +870 270 -V 

Upp 7 15V UH z1 zi > 1 V 
Vstupní proud !) 

Upp 7 18V I; st0. < 101 < 110 „uA 
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MHB 4002 
MHF 4002B 
MHC4002BC 








Základní hodnoty dynamické: 


MHB4002: Ugg = 0 V, Cz = 50 pF, 0, = 25"C 


: min.-max. 
Zpoždění výstupního impulsu 
při přechodu do úrovně L 
Upp 7 5V tPHL < 300 ns 
Upp 7 10V tPHL < 150 ns 
Upp 7 15V . tPHL < 10 ns 
při přechodu do úrovně H 
Upp 7 5V tPLH < 300 ns 
Upp 7 10V tPLH < 150 ns 
Upp 7 15V tpPLH < 10 ns 
Doba nárůstu čela výstupního impulsu 
Upp = 5V t, < 250 ns 
Upp 7 10V + < 130 ns 
Upp 7 15V t < 100 ns 
Doba poklesu týlu výstupního impulsu 
Upp 7 5V ty < 80 ns 
Upp 7 10V V < 130 ns 
Upo = 153W i Y < 100 ns 
MHF4002B, MHC4002BC: U<< = 0 V, C; = 50 př 
Ů min. 25"C a max. 
Zpoždění výstupního impulsu 
při přechodu do úrovně L 
Upp = 5V tPHL <250 <250 <375 ns 
Upp 7 10V , tPHL < 120. < 120 < 180 ns 
Upp 7 15V tPHL <% <90 <135. ns 
při přechodu do úrovně H 
Upp 7 5V tPLH <20 <250 <375 ns 
Upp = 10V tPLH < 120 <120 <180 ns 
Upp = 15V tPLH <% <90 <135. ns 


Doba nárůstu čela výstupního impulsu 


Upp = 5V B <200 <20 <300 ns 
Upp 7 10V t < 100 <100 < 150 ns 
Upp = 15V t; < 80 <80 <120 ns 
Doba poklesu týlu výstupního impulsu 
„Upp 7 35V “ 5200 <200 <300 ns 
Upp = 10V V < 100 <100 < 150 ns 
Upp 7 15V t < 80 <80 < 120 ns 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS  MHB4006 





POSUVNÉ REGISTRY MHF 4006B 
MHCa4006BC 
STATICKÝ POSUVNÝ REGISTR i 


18 BITŮ SDRUŽUJE ČTYŘI SEKCE 
POSUVNÝCH REGISTRŮ. 


KAŽDÁ SEKCE MÁ SAMOSTATNÝ DATOVÝ 
VSTUP A VÝSTUP. DRUHÁ A ČTVRTÁ SEKCE 
JE PĚTIBITOVÁ S VÝSTUPEM TÉŽ ČTVRTÉHO 
BITU. PRVNÍ A TŘETÍ SEKCE JE ČTYŘBITOVÁ. 
SEKCE MAJÍ SPOLEČNÝ HODINOVÝ 

VSTUP CL. DATA JSOU PŘESOUVÁNA 
SESTUPNOU HRANOU HODINOVÉHO 
IMPULSU. 

















Stupeň integrace: 1O-3 


Zapojení vývodů 
POUZDRO: DIL s 2X sedmi vývody (pohled shora) 
podle NT-4305, 


D datové vstupy 
MHB4006, MHF4006B: plastové pouzdro CL vstup hodinových impulsů 
MHC4006BC: keramické pouzdro Dn +4 datové výstupy sekce n 


po čtvrtém bitu 
Dn +5 datové výstupy sekce n 
po pátém bitu 


Upo kladné napájecí napětí 
Uss zemnicí bod 
MEZNÍ HODNOTY: 
min max 
Napájecí napětí Upp Uss — 05 Uss +20 V 
Vstupní napětí U; Uss — 0,5 Upp +05 V 
Proud do vstupu 1; +10 mA 
Ztrátový výkon celkový 
MHB4006 0 < 60 © Pot 500 mW 
MHF4006B Ů < 60 "G Pot 500 mW 
MHCa4006BC 9, < 100"C Pro: 500 mw 
Ztrátový výkon jednoho výstupu ') PR 100 mW 
Rozsah pracovních teplot 
MHB4006 Ů 0 +70 G 
MHF4006B Ůa —40 +85 "© 
MHC4006BC Ů —55 +125 se 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 
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MHB 4006 





MHF 4006B 
MHC4006BC 
DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 
min max. 
Napájecí napětí Upp 3 18 V 
Vstupní napětí U; Uss Upo V 


ZAPOJENÍ VSTUPŮ: 


Upo 


vstup 


POZNÁMKY: 


1. Vsťupy jsou připojeny na Ugg nebo Upp. 

2. Absolutní hodnota proudu na výstupu max. 1 HA. 

3. Výstup kontrolovat na úrovni Ug; < 10%, Uoyg z 90 % Upp- 
4 


. Va min.: MHB.... 0C, MHF..:.—40*C, MHC... —55"C 
Úamax.: MHB... +709C, MHF... +85*C, MHC... +125*C 
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MHB 4006 
MHF 4006B 
MHC4006BC 





CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 


Základní hodnoty statické: Usg = 0V 
Ůg = min. 25%*C V, = max. 


Odběr proudu v klidu ) 





Upp 7 5V Ippo <5 <5 < 150 KA 

Upp = 10V IpDo < 10 <0 < 300 KA 

Upp 7 15V IpDo <20 <20 < 600 HA 

Upo = 20V IpDo < 100 < 100 < 3000 HA 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň L?) 

Upp = 5V Uor. <005 <005 <005 V 

Upp = 10V UoL <005 <0,05 <00 V 

Uppo = 15V UoL < 005 < 005 < 005 V 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň H?) 

Upp = 5V UoH > 495 > 495 > 495 V 

Upp = 10V UoH 2995 2995 2995 V 

Upp = 15V UoH P 14,95. > 14,95 > 14,95 V 
Výstupní proud — úroveň L 

Upp 7 55V UG, 7 05V loL > 0,61 > 0,51 z 0.36 mA 

Upp = 10V, UGL 7 05V loL =15 z 13 209 mA 

Upp 7 15V, UoL 7 15V loL >40 z34 >24 mA 
Výstupní proud — úroveň H 

Upp 7 5V, Uog 7 45V —log > 0,61 > 0,51 > 0,36 mA 

Upp 7 10V, Uoy 7 A5V —loH 2145 > 13 209 mA 

Upp 7 15V, Uoy 7 135 V —loHy 240 234 z24 mA 
Vstupní napětí — úroveň L) 

Upp = 5V Ur <15 < 15 < 15 V 

Upp = 10V Ur, <30.<30.<30. V 

Upp = 15V UL S40. <40. <40. V 
Vstupní napětí — úroveň H 9) 

Upp = 5V UH 235 235 235 V 

Upp 7 10V UH 270 =>70 >70 V 

Upp 7 15V UH 21 z 1 = V 
Vstupní proud !) 

Upp = 18V u < +01 +01. < +10 HA 


3 s ž ; 
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MHB 4006 
MHF 4006B 
MHCa4006BC 


Základní hodnoty dynamické: 


MHB4006: Ugg = 0 V, Cz = 50 pF, 0 = 25"C 





min.-max. 

Zpoždění výstupního impulsu 

při přechodu do úrovně L 

-a do úrovně H 

Upp 7 53V tPHL» tPLH s 480 ji 

Upp 7 10V tpHL: tPLH < 40 ns 

Upp 7 15V tpHL: tPLH < 190 ns 
Doba nárůstu čela a poklesu týlu 

výstupního impulsu 

Upp 7 53V ty tý < 250 ns 

Upp = 10V tp ty < 130 ns 

Upp 7 15V ty tý < 100 ns 
Minimální předstih a přesah signálu 

na datových vstupech 

Upo = 5V tsy: tnoid = 120 ns 

Upp = 10V tsp» tnold P 60 ns 

Upo = 15V typ: tnold = 50 ns 
Minimální šířka hodinového impulsu 

Upp 7 5V ty > 40 ns 

Upp = 10V ty = 110 ns 

Upp 7 15V ty 280 ns 
Maximální kmitočet hodinových impulsů 

Upp = 5V fcL =2 MHz 

Upp 7 10V fc =4 MHz 

Upp = 15V for >56 MHz 
Maximální doba nárůstu čela a poklesu týlu 

vstupních impulsů 

Upp = 5V tcL tfcL < us 

Upp 7 10V trcL: tfcL st us 

Upp 7 15V trcz: tfcL < us 


14 13. 8. 1984 - 4 


MHF4006B, MHC4006BC: Uss = OV, Cz = 50 pF 


Zpoždění výstupního impulsu 
při přechodu do úrovně L 
a do úrovně H 


Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 


Doba nárůstu čela a poklesu týlu 
výstupního impulsu 


Upp = 5V 
Upp 7 10V 
Upp = 15V 


Minimální předstih a přesah signálu 
na datových vstupech 


Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 
Minimální šířka hodinového impulsu 
Upp = 5V 
Upp = 10V 
Uppo = 15V 
Maximální kmitočet hodinových impulsů 
Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 


Maximální doba nárůstu čela a poklesu týlu 
vstupních impulsů 


Upp = 35V 

Upp = 10V 

Upp = 15V 
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tPHL» tPLH 
tPHL: tPLH 
tPHL» tPLH 


to V 
ty ty 
ty V 


tsv» thold 
tsp» tnold 
tsvr thold 


te tfcL 
tCL, tfcL 
tez, tfcL 


v 
Dj 
388 


IV IV 


IV IV IV 
SN 
ootu 


HA AIA 
u 


MHB 4006 
MHF 4006B 
MHCa4006BC 





2a5"C 


a max. 

< 400 <600 ns 
<200 <30 ns 
< 160. <2A0 ns 
<200 <300 ns 
< 100 <150 ns 
<80 < 120 ns 
> 100 >150 ns 


= >7 ns 
> 40 >60 ns 


> 300 ns 
= > 135. ns 
z60 2% ns 


225 > 125 MHz 
250 225 MHz 
270 235 Mlz 
< <10 us 
st <10 us 
< <10 us 


15 


MHB4006. 
MHF 40068 
MHC4006BC 





DEFINICE DYNAMICKÝCH HODNOT: 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS  MHB4011 
LOGICKÉ ČLENY NAND MHF 4011B 
MHC4011BC 





ČTVEŘICE DVOUVSTUPOVÝCH 
LOGICKÝCH ČLENŮ NEGOVANÉHO 
SOUČINU NAND. 


KAŽDÝ ČLEN MÁ SAMOSTATNÉ VSTUPY 
A SAMOSTATNÝ VÝSTUP. 


01 
02 
0 
06 
08. 
© 
2 
kc 


Logická funkce: Y = A.B 





Stupeň integrace: 1O-2 


POUZDRO: DIL s 2x sedmi vývody Zapojení vývodů 
podle NT-4305. (pohled shora) 
j A, B vstupy 
MHB4011, MHF4011B: plastové pouzdro Y výstupy 
MHC4011BC: keramické pouzdro Uppo kladné napájecí napětí 
Uss zemnicí bod 


MEZNÍ HODNOTY: 


min max 
Napájecí napětí Upp Uss — 05 Uss +20 V 
Vstupní napětí 3 U; Us — 0,5 Upp +05 V 
Prouď do vstupu l; +10 mA 
Ztrátový výkon celkový 
MHB4011 Ů < 60 “G Pot 500 mw 
MHFa011B © 9, < 60"C Por 500 mw 
MHCa011BC ;'< 100"C tot 500 mW 
Ztrátový výkon jednoho výstupu ') P 100 mW 
Rozsah pracovních teplot ; 
MHB4011 z 0 +70 "= 
MHF4011B Ů —40 +85 " 
MHC4011BC Ůa —55 +125 "= 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 
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MHB4011' 











MHF 4011B. 
MHC4011BC 
DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 
: min max 
Napájecí napětí Upo 3 18 V 
Vstupní napětí : U; Uss Upp V 
DEFINICE DYNAMICKÝCH HODNOT: ZAPOJENÍ VÝVODŮ: 
Upo 
vstup 
Úss 





POZNÁMKY: 

1. Vstupy jsou připojeny na U<g nebo Upp. 

2. Absolutní hodnota proudu na výstupu max. 1 HA. 

3. Výstup kontrolovat na úrovni Up; < 10%, Uoyg > 90% Upp. 
4. Og min.: MHB.... 0*C, MHF... —407C, MHC... —55*C 


Og max.: MHB... +70"C, MHF... +85%C, MHC... +125*C 
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MHB4011 
ks MHF 4011B 
MHCa4011BC 


CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 


Základní hodnoty statické: U<< = 0V 


Ůg 7 min. 25"C V, = max. 

Odběr proudu v klidu !) . 

Upp = 5V IpDo < 025 < 025 S75 HA 

Upp 7 10V, IpDo < <05 < HA 

Upp = 15V Ippo <10.<10 530. HA 

Upp = 20V. IpDo <5o0 < 50 < 150. HA 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň L?) 

Upp = 5V U; <005 <005 '<00 V 

Upp 7 10V UoL < 005 < 405 < 0405 V 

Upp 7 15V UoL < 405 < 005 <0065 V 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň H 9) ' uoÚ “ 

Upp = 5V UoH > 49 > 495 > 495 V 

Upp = 10V UoH 299 29% 2995 V 

Upp = 15V Uon > 149 > 1495 (>1495 V 
Výstupní proud — úroveň L 

Uppo = 5V, UoL = 05V loL = 0.61 > 0,51 > 0,36 mA 

Upp = 10V, UoL = 05V loz 215 213. 209. mA 

Upp 7 15V, Uor = 15V loL > 40 > 34 >24 mA 
Výstupní proud — úroveň H 

Upp = 5W, UoH = 45V —loH z 0,61 z 051 > 0,36 mA 

Upo = 10V, UoH = 95V —loy z15 213 >09 mA 

Upp = 15V, Uog = 135V -og 240 234. 224. mA 
Vstupní napětí — úroveň L*) 

Upp =" 5V Ur <15 <15 <15 V 

Upp = 10V Ur <30.<30. <30. V 

Upp = 15V Ur, <40 <40. <40. V 
Vstupní napětí — úroveň H*) 

Upp = 5V UH 235 235 235 V 

Upp = 10V : UH =70 270 >70 V 

Upp 7 15V UrH P 21 21 V 
Vstupní proud ') 

Upp = 18V U < +01 <+01 < +10 HA 
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MHB4011 
MHF 4011B 
MHC4011BC 





Základní hodnoty dynamické: 


MHB4011: Ugg = OV, Cp = 50 pF, 94 = 25"C 


min.-max. 

Zpoždění výstupního impulsu 

při přechodu do úrovně L 

Upp 7 5V tPHL < 30 ns 

Upp 7 10V tPHL < 150 ns 

Upp = 15V tPHL s 0: "* ns 

při přechodu do úrovně H : 

Upp = 5V tPLH < 300 ns 

Upp 7 10V tPLH < 150 ns 

Upp 7 15V tPLH < 10 ns 
Doba nárůstu čela výstupního impulsu 

Upp 75V t < 250 ns 

Upp 7 10V ty < 130 ns 

Upp ='15V t, < 100 ns 
Doba poklesu týlu výstupního impulsu 

Upp 7 5V . 4 < 250 ns 

Upp 7 10V “ < 130 ns 

Upp 7 15V “ < 100 ns 
MHF4011B, MHC4011BC: Us< = OV, C; = 50 pF 

Ba min. 25"C a max: 

Zpoždění výstupního impulsu 

při přechodu do úrovně L 

Upp = 53V tPHL <250 <250 <375 ns 

Upp = 10V tPHL <12 <120 <180 ns 

Uppo = 15V tPHL <% <90 <135 ns 

při přechodu do úrovně H 

Upo = 5V tPLH <250 <250 <375 ns 

Upp 7 10V tPLH < 120. < 120. < 180. ns 

Upp = 15V tPLH <9 <90 <135 ns 
Doba nárůstu čela výstupního impulsu 

Upp 7 35V t <200 <200 < 300 ns 

Upp = 10V + < 100 <100 <150 ns 

Upp = 15V t < 80 <80 < 120 ns 
Doba poklesu týlu výstupního impulsu 

Upp = 5V t <20 <20 < 300 ns 

Upp 7 10V “ < 100 <100 <150 ns 

Upp 7 15V Y < 80 <80 < 120 ns 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS  MHB4012 
LOGICKÉ ČLENY NAND MHF 4012B 
ný 27 3 MHC4012BC 





DVOJICE ČTYŘVSTUPOVÝCH 
LOGICKÝCH ČLENŮ NEGOVANÉHO 
SOUČINU NAND. 


KAŽDÝ ČLEN MÁ SAMOSTATNÉ VSTUPY 
A SAMOSTATNÝ VÝSTUP. 


Logická funkce: Y = A.B.C.D 





Stupeň integrace: 1O-2 


POUZDRO: DIL s 2X sedmi vývody 


Zapojení vývodů 


dle NT-4305. 
posle (pohled shora) 
MHB4012, MHF4012B: plastové pouzdro A,B,C,D 
MHCa012BC: keramické pouzdro Y ské pen 
výstupy 
Upp kladné napájecí napětí 
Uss zemnicí bod 
MEZNÍ HODNOTY: 
min. max. 

Napájecí napětí Uppo Uss— 05 Usg +20 V 
Vstupní napětí U; Uss — 0,5 Upp +05 V 
Proud do vstupu 7 +10 mA 
Ztrátový výkon celkový : 

MHB4012 % < 60 pe Pot 500 mW 

MHFa012B V, < 60"C Prot 500 mw 

MHC4012BC V, < 100"C Pot 500 mw 
Ztrátový výkon jednoho výstupu ') P 100 mW 
Rozsah pracovních teplot 

MHB4012 0 0 +70 66 

MHF4012B 0 —10 +85. C 

MHC4012BC Ů —55 +125 © 


1) V celém rozsahu pracovních teplot, 
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MHB4012 - 
MHF 4012B 





MHC4012BC 
| B, VO r P E A S r C 
DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 
min max. 
Napájecí napětí Upp 3 18 V 
Vstupní napětí U; Uss Ubn V 


DEFINICE DYNAMICKÝCH HODNOT: 








POZNÁMKY: 


. Vstupy jsou připojeny na Ugg nebo Upp. 


. Absolutní hodnota proudu na výstupu max. 1 HA. 


BU NN > 


„d 


ZAPOJENÍ VÝVODŮ: 


Upo 


vstup 


. Výstup kontrolovat na úrovní Ugy < 10%, Upy z 9 % Upp- 


a min.: MHB.... 0"C, MHF... —40*C, MHC... —55*C 


Ďz max.: MHB... +709C, MHF... +859C, MHC. ..:+125*C 
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kákkíh MHB4012 
MHF 4012B 
MHCa4012BC 





CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 


Základní hodnoty statické: U<< = 0V 
ŮÚg = min. 25“C V; = max. 
Odběr proudu v klidu ') 


Upp = 5V IpDo < 025 <025 <7 HA 

Upp = 10V IpDo <05 <05. <15. MA 

Upp 7 15V IpDo < 10 < 10 <30 KA 

Upp = V IpDo <50 <50 < 150. HA 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň L?) 

Upp = BV UoL <005 <005 <00 V 

Upp = 10V UL < 005 < 005 <s0065. V 

Upp = I5V UoL <005 <005 <00 V 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň H?) 

Upp = 5V Uoy 2495 2495. —2495 V 

Upp = 10V UoH 29% > 99% 29% V 

Upp = 15V UoH > 1495 > 1495 > 1495 V 
Výstupní proud — úroveň L ' 

Upp 7 5V, Up, 7 05V loL > 0,61 > 0,51 > 0,36 mA 

Upp = 10V, UpL = 05V lor 215 213. 209. mA 

Upp 7 15V, Ugr = 15V loL > 40 > 34 224 mA 
Výstupní proud — úroveň H 

Upp = 53V, Up = 45V —loH 2061. 205.. 20,36. mA 

Upp = 10V, Uog = 95V —loH 215 213. 209. mA 

Upp = 15V, Uog = 135V —l0y 240 234. 224. mA 
Vstupní napětí — úroveň L *) : 

Upp = 5V Ur < 15 <s15 <15 V 

Upp = 10V Ur, <30.<30.<30. V 

Upp 7 15V Ur < 40 <40 <40 V 
Vstupní napětí — úroveň H3) A 

Upp 75V UH 235 235 235 V 

Upp = 10V UH 270 270. 270 V 

Upp = 15V Ur P PÁ P V 
Vstupní proud ') 

Upp 7 18V l; st0 <+01 < +10 HA 
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Základní hodnoty dynamické: 


MHBa012: Usg = 0 V, C; = 50 pF, 9 = 25"C 


min.-max. 

Zpoždění výstupního impulsu 

při přechodu do úrovně L : 

Upp 7 3V tPHL < 300 ns 

Upp 7 10V tPHL < 150 ns 

Upp 7 15V tPHL, sn. ns 

při přěchodu do úrovně H 

Upp * 5V tPLH < 300 n$ 

Upp 7 10V tPLH < 150 = ns 

Upp 7 15V tPLH < 10 ns 
Doba nárůstu čela výstupního impulsu 

Upp = 5V : (38 < 250 ns 

Upp 7 10V t, < 130; ns 

Upp = 15V t < 100 ns 
Doba poklesu týlu výstupního impulsu 

Upp 7 5V V < 250 ns 

Upp 7 10V 4 < 130 ns 

Upp 7 15V V < 100 ns 
MHF4012B, MHC4012BC: Uss = 0 V, C, = 50 pF 5 

0 min. 25"C Ů max. 

Zpoždění výstupního impulsu 

při přechodu do úrovně L 

Upp 7 35V tPHL <20 <250 <375 ns 

Upp 7 1ov tPHL < 120 < 120 < 180 ns 

Upp = 15V tPHL <90 <% <135 ns 

při přechodu do úrovně H 

Upp = 5V tPLH <20 <20 <375 ns 

Upp 7 10V tPLH < 120 < 120. < 180 ns 

Upp = 15V tpPLH <9 <90 <13. ns 
Doba nárůstu čela výstupního impulsu 

Upp 7 5V ty <200 <200 <300 ns 

Upp = 10V t, <100 <100 <150 ns 

Upp 7 15V i < 80 < 80 < 120 ns 
Doba poklesu týlu výstupního impulsu 

Upp 7 5V V <200 <20 <30 ns 

Upp 7 10V tý < 100 <100 <150 ns 

Ubp 7 15V tý < 80 < 80 <'120 ns 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS MHB4013 
KLOPNÉ OBVODY D MHF 4013B 


MHC4013BC 





DVOJICE KLOPNÝCH OBVODŮ D. 


KAŽDÝ OBVOD MÁ SAMOSTATNÝ VSTUP 
DAT D A DVA VÝSTUPY O, O. : 
HODINOVÉ IMPULSY CL JSOU 
SAMOSTATNÉ PRO KAŽDÝ OBVOD. 


Stupeň integrace: 1O-2 





POUZDRO: DIL s 2X sedmi vývody 
podle NT-4305. 


MHB4013, MHF4013B: plastové pouzdro por ke y 
MHCa013BC: keramické pouzdro BSM or 
D datové vstupy 
R nulovací vstupy 
CL vstupy pro hodinové 
impulsy 
Ss nastavovací vstupy 
oa výstupy 
© doplňkové výstupy 
Upo kladné napájecí napětí 
Uss zemnicí bod 
MEZNÍ HODNOTY: 
min. max. 
Napájecí napětí Upp Uss — 0,5 Us$s + 20 V 
Vstupní napětí U; Uss — 0,5 Upp +05 V 
Proud do vstupu l +10 mA 
Ztrátový výkon čelkový 
MHB4013 Va < 6 Prot 500 mW 
MHFa013B © V, < 60C tot 500 mW 
MHC4013BC 9, < 100*C P 500 mw 
Ztrátový výkon jednoho výstupu ') P 100 mW 
Rozsah pracovních teplot 
MHB4013 Ů 0 +70. C 
MHF4013B Ů —40 +85 "© 
MHC4013BC Ů, —55 +125 *© 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 
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S PRE MHB4013 
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POPIS FUNKCE: 


Vstupní data se přepisují ze vstupu D na výstup © s náběžnou hranou hodinového impulsu. 


Nastavení (S) nebo nulování (R) klopného obvodu se provede přivedením signálu s úrovní H 
na příslušný vstup S nebo R. 


DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 








min max 
Napájecí napětí Upo 3 18 V 
Vstupní napětí : U; Uss Upp V 
FUNKČNÍ TABULKA: ZAPOJENÍ VSTUPŮ: 
VSTUPY VÝSTUPY 
ci“ B R s a o 
Úpo 
Ze „L L L L H 
ZX AH L HOL ŠK 
LX L L a a 
X X H L L H Uss 
X X L H H L “ 
X X H H H H 


* Při změně úrovně : 
** Beze změny CN 
X Libovolný stav 


POZNÁMKY: 

1. Vstupy jsou připojeny na Usg nebo Upp. 

2. Absolutní hodnota proudu na výstupu max. 1 HA. 

3. Výstup kontrolovat na úrovni Uo; < 10%, Ugy > 90% Upp- 
4. Og min.: MHB.... 0"C, MHF... —40"C, MHC... —55"C 


OG max.č MHB... +70"C, MHF... +85"C, MHC... +125*C 
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MHB4013 
MHF 4013B 
MHC4013BC 


(7 S É T0 B  O  SEE 
CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 


Základní hodnoty statické: Usg = 0V í vě : 
. Ů4 = min. 25“C V, = max. 

Odběr proudu v klidu !) : 

Upp = 53V IpDo st st s»“ MA 

Upy 7 10V © Inpo s? s? s60 - nA 

Upp = 15V Ippo <4 <4 < 120 HA 

Upp 7 20V : IpDo <20 <20 < 600 HA 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň L?) a 

Uppo = 5V . UoL < 005 < 0,05 < 0,05 V 

Upp = 10V : UoL < 005 < 005 < 005 V 

Upp 7 15V wr op < 005 < 0405 < 005 V 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň H 9) 

Upp = 5V Uoy > 4% > 4% 249 V 

Upp = 10V Úor 295 2995 2995 V 

Upp = 15V UoH > 1495 =1495 21495 V 
Výstupní proud — úroveň L 

Upp 7 5V.UgrL 7 05V loL > 0,61 > 051 = 0,36 mA 

Upp = 10V, UgL = 05V loL 215 2143. 209. mA 

Upp 7 15V, Upop = 15V loL > 40 234 >24 mA 
Výstupní proud — úroveň H 

Upp 75V, Uog = 45V —l0H > 0,61 > 0,51 > 0,36 mA 

Upp = 10V, Upg = 95V —loH 215 213. 209. mA 

Upp = 15V, Uog = 135V lou >40. 234. 224. mA 
Vstupní napětí — úroveň L *) 

Upp = 5V Ur <15 s15. s15 V 

Upp = 10V UL <30 <30.<30 V 

Upp = 15V © Ur <40.<40.<40. V 
Vstupní napětí — úroveň H*) : : 

Upp = 5V UrH 538. 585 sáds“ W 

Upp = 10V: Ur 270 270 270 V 

Upp 7 15V ; UH z1 si > 11 V 
Vstupní proud ') 

Upp = 18V I; < r0 <st01 < 110 HA 
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MHB4013 





Základní hodnoty dynamické: 


MHB4013: Ucc = 0 V, C, = 50 pF, 0, = 25"C 
ss L a 


Zpoždění výstupních dat 
vůči hodinovému impulsu 


Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 
vůči signálu nastavení nebo nulování 
Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp 7 15V 
Doba čela a týlu výstupního impulsu 
Upp = 5V 
Upp = 15V 
Maximální kmitočet hodinových impulsů 
Upp = 5M 
Upp 7 10V 
Upp = 15V 
Minimální šířka vstupního impulsu 
Upp = 5V 
Upo = 10V 
Upp 7 15V 
Předstih dat před hodinovým impulsem 
Upp =.5V 
Upp 7 10V 
Upp 7 15V 
Doba čela a týlu hodinového impulsu 
Upp = 5V 
Upp 7 10V 
Upp = 15V 
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tPHL» tPLH 
tPHL: tPLH 
tPHL: tPLH 


tpHL, tPLH 
tPHL» tPLH 


tPHL» tPLH 


tv 


tv 
ty 


trcL: tCL 
tez CL 
tc. CL 


HANA IA 
cí 8 
o88 


HA NAIA 
a 
o 


u 
o 


IA HA A 
88 
oo 


V IV IV 
oAN 
o BO 


TVÁ 
88 


30 
20 


IV VV 


A 
u 


nA na“ 


MHz 
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Základní hodnoty dynamické: 


MHF4013B, MHC4013BC: Usg = OV, Cz = 50 pF“) 


Zpoždění výstupních dat 
vůči hodinovému impulsu 


Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 
vůči signálu nastavení nebo nulování 
Upp = 5V 
Upp 7 10V 
Upp 7 15V 
Doba čela a týlu výstupního impulsu 
Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp 7 15V 
Maxilhální kmitočet hodinových impuisů 
Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 
Minimální šířka vstupního impulsu 
Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 
Předstih dat před hodinovým impulsem 
Upp 7 5V 
Upp = 10V 
UÁo = 15V 
Dobd čela a týlu hodinového impulsu 
Upo = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 
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DEFINICE DYNAMICKÝCH HODNOT: 





tyw typ 7 20 us 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS MHB4015 
POSUVNÉ -REGISTRY MHF 4015B 
MHC4015BC 





DVOJICE ČTYŘBITOVÝCH 
STATICKÝCH POSUVNÝCH 
REGISTRŮ. 


KAŽDÝ REGISTR MÁ JEDEN DATOVÝ 
SÉRIOVÝ VSTUP DATA, HODINOVÝ 

VSTUP CL; VSTUP NULOVÁNÍ REGISTRŮ R 

A PARALELNÍ VÝSTUPY G1 AŽ G4. DATA 
NA VÝSTUPECH SE PŘESUNUJÍ S NÁBĚŽNOU 
HRANOU HODINOVÉHO IMPULSU Z G, 

NA A+; A SOUČASNÉ NA G, SE 





PŘESUNE ÚDAJ ZE VSTUPU DATA. REGISTR Zapojení vývodů 
SE NULUJE PŘIVEDENÍM SIGNÁLU (pohled shora) 
ÚROVNĚ H NA VSTUP R. D datové vstupy 

CL vstup hodinových impulsů 
Stupeň integrace: 1O-2 oa výstupy 

R vstup nulování 
POUZDRO: DIL s 2X osmi vývody Upp | kladné napájecí napětí 

podle NT-4305. Uss zemnicí bod 


MHB4015, MHF4015B: plastové pouzdro 
MHCa015BC: keramické pouzdro 


MEZNÍ HODNOTY: 


min max. 

Napájecí napětí Upp Usg— 0,5 Ugs +20 V 
Vstupní napětí U; Us — 0,5 Upp +05 M 
Proud do vstupu 17 : 10 mA 
Ztrátový výkon celkový i 

MHB4015 VZ < 60"C Prot 500 mW 

MHFa015B | dg < 60"C P 500 mw 

MHCa015BC V% < 100"C Por 500 mw 
Ztrátový výkon jednoho výstupu ') P 100 mW 
Rozsah pracovních teplot 

MHB4015 % o +70 sc 

MHF4015B Ů —40 +85 "G 

MHC4015BC % ; —55 +125 "7 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 
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MHF 4015B 
: MHC4015BC 
DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 
min max. 
Napájecí napětí Upo 3 18 V 
Vstupní napětí U; Uss Upo V 


FUNKČNÍ BLOKOVÉ ZAPOJENÍ: 

















FUNKČNÍ TABULKA: 


VSTUPY VÝSTUPY 
c OD. OR| O, a 





= E | L a,- 

TI“ OH. LÍH 61 

=. X L| a, A* 
X HL L 


* bez změny 


ZAPOJENÍ VSTUPŮ: 


Upo 


vstup 


Us 


POZNÁMKY: 

1. Vstupy jsou připojeny na Usg nebo Upp-' 

2. Absolutní hodnota proudu na výstupu max. 1 HA. 

3. Výstup kontrolovat na úrovní Ug;, < 10%, Uoyg z 9 % Upp- 
4. Ša min.: MHB.... 0%C, MHF...—40*C, MHC... —55*C 


Og max.: MHB... +70"C, MHF... +85"C, MHC... +1259C- 
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MHB4015 
MHF 4015B 
MHC4015BC 





== =——— z] OA 


CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 


Základní hodnoty statické: Usg = 0V 


Ů, = min. 25"C V, = max. 

Odběr proudu v klidu ') 

Upp = 5V IpDo <5 <5 < 150 KA 

Upp = 10V IpDo < 10 < 10 < 300 KA 

Upp 7 15V IpDo <20 <20 < 600 KA 

Upo = 20V IpDo < 100 < 100 < 3000 HA 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň L?2) 

Upp = 5V UoL <005 <0,05 <005 V 

Upp = 10V UoL <005 <0,05 <005 V 

Upp = 15V U <005 <0,05 <0,05 V 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň H?) 

Upp = 5V UoH > 49% > 495 249 V 

Upp = 10V UoH 29% 29% 29% V 

Upp = 15V UoH > 1495. > 14,95 > 1495 V 
Výstupní proud — úroveň L 

Upp = 35V, Upr = 05V lo 2061. =051. 20,36. mA 

Upo = 10V, UoL = 05V loL 245 =13 209 mA 

Upp 7 15V, UpoL = 15V loL 240 234 >24 mA 
Výstupní proud — úroveň H : 

Upp = 35V, Uog = 45V —lox 2061. >051. >0,36. mA 

Upp 7 10V, UoGg = 95V —loH = 45 213 209 mA 

Upp 7 15V, UoH = 135V —log 240 234 > 24 mA 
Vstupní napětí — úroveň L) 

Upp = 5V UT <15 <45 < V 

Uppo = 10V UT <30 <30 <30 V 

Uppo = 15V UT <40 <40 <40 V 
Vstupní napětí — úroveň H?) 

Upp = 5V UjH 235 z 35 235 V 

Upp = 10V UrH 270 >70 =70 V 

Upp = 15V UrH >1 =1 >1 M 
Vstupní proud ') 

Upp = 18V 1; < 101 <z201 < +10 HA 
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Základní hodnoty dynamické: 


MHBa015: Ugg = OV, Cz, = 50 pF, 0, = 25"C 


; min.-max. 

Zpoždění výstupního impulsu 

při přechodu do úrovně L 

'a do úrovně H 

Upp 7 5V tpHL: tPLH < 385 ns 

Upp 7 10V tpHL: tPLH < 1% ns 

Upp = 15V tPHL, tPLH- < 145 ns 
Doba nárůstu čela a poklesu týlu M 

výstupního impulsu : 

Upo = 5V ty V < 250 ns 

Upp = 10V ty tý < 130 ns 

Upp 7 15V tt < 100 ns 
Minimální předstih signálu na datových 

vstupech 

Upp 7 5V by z>85 ns 

Upp = 10V Ué > 50 ns 

Upp 7 15V ty z 40 ns 
Minimální šířka hodinového impulsu 

Upp 7 5V tycL > 220 ns 

Upp 7 10V tycL = 100 ns 

Upp 7 15V tyCL = 60 ns 
Maximální kmitočet hodinových impulsů 

Upp 7 5V feL 224 MHz 

Uppo = 10V CL > 48 MHz 

Upp = 15V fcL > 68 MHz 
Maximální doba nárůstu čela a poklesu 

týlu vstupních impulsů 

Upp = 5V tCL: tcL < 15 Ms 

Upo = 10V : trcL: CL < 15 us 

Upp 7 15V : tycL: tfeL < us 
Zpoždění výstupu při nulování 

Upp 7 5V tPHL(R) < 480 ns 

Upp 7 10V tPHL(R) < 40 ns 

Upp 7 15V tPHL(R) < 190 ns 
Šířka nulovacího impulsu 

Upp 7 5V tyR > 240 ns 

Upp 7 10V tyR > 100 ns 

Upp 7 15V tyR > 80 ns 
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MHF4015B, MHC4015BC: U<< = 0V, C; = 50 pF 
min.-max. 
Zpoždění výstupního impulsu 
při přechodu do úrovně L 
a do úrovně H Ůg = min. 25"C Ůg = max. 
Upp = 5V tPHL: tPLH <s%0 <320 <500 ns 
Upp 7 10V tpHL, tPLHY < 160 -< 160. < 240. ns 
Upp = 15V tPHL: tPLH < 120. < 120. < 180. ns 
Doba nárůstu čela a poklesu týlu 
výstupního impulsu 
Uppo = 5V tp t <200 <20 <30 ns 
Upp 7 10V tt < 180 < 100 < 150 ns 
Upp = 15V ty tý < 80 <80 < 120 ns 
Minimální předstih signálu 
„na datových vstupech 
Upp 7 5V ty 270 270 2135 ns 
Upp 7 10V ty > 40 240 260 ns 
Upp 7 15V ty 230 230 >50 ns 
Minimální šířka hodinového impulsu 
Upp = 5V tycL z 180. >180 >270 ns 
Upp 7 10V tycL ; > 80 280 > 120 ns 
Upp 7 15V tycL > 50 >50 =75 ns 
Maximální kmitočet hodinových impulsů 
Upp = 5V fcL 230 230 >15 MHz 
Upp 7 10V fc 260 260 >30 MHz 
Upp 7 15V fcL 285 285 >42 MHz 
Maximální doba nárůstu čela a poklesu 
týlu vstupních impulsů 
Upp = 5V trcL. tfcL < < W <1 us 
Upp = 10V trcL: tfcL < < 45 < 45 us 
Uppo = 15V tc: tcL < < W <15 us 
Zpoždění výstupu při nulování 
Upp = 5V tPHL(R) <400 <400 <600 ns 
Upp = 10V tPHL(R) <200 <20 <300 ns 
Upp = 15V tPHL(R) < 160 <160 <2A0 ns 
Šířka nulovacího impulsu 
Upp = 5V tyR > 200 >200 > 300 ns 
Upp = 10V tyR =80 280 >120 ns 
Upp = 15V tyR z 60 > 60 290 ns 


13. 8, 1984 - 5 35 


MHB 4015 
MHF 4015B 
MHC4015BC 





DEFINICE DYNAMICKÝCH HODNOT: 


tweL 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS  MHB4020 
BINÁRNÍ ČÍTAČ 14 BITŮ © MHF 4020B 
MHC4020BC 





ČTRNÁCTIBITOVÝ DVOJKOVÝ ČÍTAČ, 
Z NĚHOŽ JE PŘÍSTUPNO DVANÁCT 
VÝSTUPŮ. 


OBVOD MÁ VSTUP HODINOVÝCH 
IMPULSŮ, VSTUP NULOVÁNÍ A DVANÁCT 
VÝSTUPŮ (VÝSTUP O2 A A3 NENÍ 
VYVEDEN). 














Stupeň integrace: 10-3 


POUZDRO: DIL s 2X osmi vývody Zapojení vývodů 
podle NT-4305. : (pohled shora) 
CL hodinový vstup 
MHB4020, MHF4020B: plastové pouzdro R nulovací vstup 
MHC4020BC: keramické pouzdro a výstupy 
Upp kladné napájecí napětí 
Uss zemnicí bod 


MEZNÍ HODNOTY: 


min. max. 

Napájecí napětí Upo Ugg — 0,5 Uss +20 V 
Vstupní napětí U; Usg — 0,5 Upp +05 V 
Proud do vstupu 1 +10 mA 
Ztrátový výkon celkový 

MHB4020 | 9, < 60"C B 500 mw 

MHF4020B © V, < 60"C Pyo4 500 mw 

MHCa020BC 9, < 100*C Por 500 mw 
Ztrátový výkon jednoho výstupu ') P 100 mW 
Rozsah pracovních teplot 

MHB4020 Ů 0 +70 S 

MHF4020B Ů —40 +85 *C 

MHC4020BC a —55 +125 © 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 
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MHF 4020B 
MHC4020BC 
DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 
min max. 
Napájecí napětí Upo 3 18 V 
Vstupní napětí U; Uss Upp V 


POPIS FUNKCE: 


Obvod čítá se sestupnou hranou hodinového impulsu. 


Přivedením úrovně H na vstup nulování (R) se obvod uvede do počátečního nulového stavu. 


FUNKČNÍ BLOKOVÉ ZAPOJENÍ: 














07.05,04,06,13,12,14 15,01,02 


ZAPOJENÍ VSTUPŮ: 


Upo 
vstup 
Uss 
POZNÁMKY: 
1. Vstupy jsou připojeny na Ucg nebo Upp. 
2. Absolutní hodnota proudu na výstupu max. 1 HA. 
3. Výstup kontrolovat na úrovni Ug; < 10%, Upoy z 9 % Upp- 
4. Úa min.: MHB.... OC, MHF... —40"C, MHC.. —557C 


Ba max.: MHB... +70"C, MHF... +85*C, MHC... +125"C 
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MHB 4020 
MHF 4020B 
MHC4020BC 





CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 


Základní hodnoty statické: U<< = 0 V 
= min 25"C Vy = max. 

Odběr proudu v klidu !) : > 

Upp = 5V IpDo B 5 < 150 HA 

Upp 7 10V IpDo < 10 < 10 < 300 HA 

Upo = 15V IpDo <20 <20 < 600 KA 

Upp = 20V IpDo < 100 < 100 < 3000 "A 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň L?) : 

Upp = 5V Uor < 005 <% <% V 

Upp 7 10V UoL < 405 < 005 < 0065 V 

Uppo = 15V UoL < 005 < 005 < 005 V 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň H?) 

Upp = 5V UoH 24% 249% 249% V 

Upp = 10V UoH 29% 29% 2.9495 V 

Upp = 15V UoH 2 1495. > 14,95 > 1495 V 
Výstupní proud — úroveň L 

Upp = BV, UL = 05V loL > 061 > 0,51 > 0,36 © mA 

Upp 7 10V, UoL 7 05V loL > 145 213 209 mA 

Upp 7 15V, UoL 7 15V loL 240 > 34 224 mA 
Výstupní proud — úroveň H 

Upp 7 5V, Uog = 45V —loH > 0,61 > 0,51 > 0,36 mA 

Upp 7 10V, Uoy 7 A5V —log 245 213 > 09 mA 

Upp 7 15V, Uoyg 7 135V —loH > 40 >34 > 24 mA 
Vstupní napětí — úroveň L) 

Upp = 5V Ur, <45 <145 <145 V 

Upp = 10V Ur <30 <30 <30 V 

Upp = 15V UT <4M0 <4M0 <40 V 
Vstupní napětí — úroveň H*) 

Upp = 5V UH 235 > 35 235 V 

Upp = 10V Urw 270 270. 270 V 

Upp 7 15V UrH 211 z 1 > 11 V 
Vstupní proud ') 

Upp = 18V 7 sto <z0 < 110 HA 
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Základní hodnoty dynamické: 
Usg = OV, C, = 50 pF, 0, = 25"C 


Zpoždění dat na výstupu O; vůči vstupu 
při přechodu do úrovně La H 


Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 
Doba čelá a týlu výstupního impulsu 
Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 
Šířka vstupního impulsu 
Upp = 5V 
Upp 7 10V 
Upp 7 15V 
Kmitočet hodinových impulsů 
Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp 7 15V 


Zpoždění výstupního impulsu vůči nulovacímu 
vstupu při přechodu do úrovně L 


Upp = 53V 
Upp 7 10V 
Upp = 15V 
Šířka nulovacího impulsu 
Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp 7 15V 
Doba zotavení po ukončení nulování 
Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp 7 15V 
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tPHL: tPLH 
tPHL» tPLH 
tPHL» tPLH 


ty tý 
ty tý 
ty t 


MHB 4020 


NA NAA 


MAIAIA 


min.-max. 


A 
x 
o 


A 
W 
o 


MA IAA 


IV IV 


MV IV IV 


0 AW 
o RO 


— 
© 
o 


M 
o 
o 


1 


AA IA ITA 


ns 
ns 
ns 


ns 
ns 
ns 


ns 
ns 
ns 


ns 
ns 
ns 


ns 
ns 
ns 


ns 


ns 
ns 


ns 
ns 
ns 


MHF 4020B 
MHC4020BC 





Základní hodnoty dynamické: i 


. Ugs = 0 V, Cp = 50 pF 


% min. 25"C % max. 

Zpoždění dat na výstupu G3 vůči vstupu 

při přechodu do úrovně La H 

Upp 7 5V tpHL: tPLH <3%0 < 3860 <540 ns 

Upp 7 10V tpHL: tPLH < 160. < 160. < 240 ns 

Upp = 15V tpHL: tPLH < 130. < 130. < 200 ns 
Doba čela a týlu výstupního impulsu 

Upp = 5 V tt <200 <20 <300 ns 

Upp 7 10V . ty tj < 100 <100 < 150. ns 

Upp 7 15V ty tý < 80 <80 < 120 ns 
Šířka vstupního impulsu 

Upp = 5V 6 >M40 2140 220 ns 

Upp 7 10V ty > 60 > 60 >% ns 

Upp 7 15V h 0 > 40 > 40 >60 ns 
Kmitočet hodinových impulsů 

Upp = 5V fer 235 >=35 >17 ns 

Upp 7 10V fcL 280 280 >4 ns 

Upp 7 15V fr > 2 212 26 ns 
Zpoždění výstupního impulsu vůči nulovacímu 

vstupu při přechodu do úrovně L 

Upp 7 5V tPHL < 280 <280 < 420 ns 

Upp = 10V tPHL < 120. < 120. < 180. ns 

Upp = 15V tPHL <10. <100 <150 ns 
Šířka nulovacího impulsu 

Upp 7 5V tyR 2200 220 230 ns 

„Upp 7 10V tyR > 80 =80 > 120 ns 

Upp 7 15V tyR > 60 >60 290 ns 
Doba zotavení po ukončení nulování 

Upp = 5V tz < 30 <350 <530 ns 

Upp 7 10V tpz < 150. < 150. < 230 ns 

Upp = 15V tpz < 100 <100 < 150 ns 
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MHB 4020 
MHF 4020B 
MHC4020BC 





DEFINICE DYNAMICKÝCH HODNOT: 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS  MHB4024 


BINÁRNÍ ČÍTAČ 7 BITŮ 


MHF 4024B 
MHC4024BC 





SEDMIBITOVÝ DVOJKOVÝ ČÍTAČ 
SE SEDMI SAMOSTATNÝMI VÝSTUPY. 


OBVOD MÁ VSTUP HODINOVÝCH IMPULSŮ, 
VSTUP NULOVÁNÍ A SEDM VÝSTUPŮ. 


Stupeň integrace: 1O-3 


POUZDRO: DIL s 2X sedmi vývody 
podle NT-4305. 


MHB4024, MHF4024B: plastové pouzdro 








Zapojení vývodů 


MHC4024BC: keramické pouzdro (pohled shora) 
CL hodinový vstup 
Rx nulovací vstup 
o výstupy 
Uppo kladné napájecí napětí 
Uss zemnicí bod 
MEZNÍ HODNOTY: 
min. max. 
Napájecí napětí Upo Us — 0,5 Uss +20 V 
Vstupní napětí U; Uss — 05 Upp +05 V 
Proud do vstupu l; +10 mA 
Ztrátový výkon celkový 
MHBa024 9, < 60"C Pi 500 mw 
MHFa024B © V, < 60"C or 500 mW 
MHCa024BC , < 100"C Pot 500 mW 
Ztrátový výkon jednoho výstupu ') P 100 mW 
Rozsah pracovních teplot 
MHB4024 0% 0 +70 *€ 
MHF4024B Ůa —40 +85 © 
MHC4024BC Ů —55 +125 S 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 
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MHB 4024 
MHF 4024B 
MHC4024BC 





POPIS FUNKCE: 


Obvod čítá se sestupnou hranou hodinového impulsu. 


Přivedením úrovně H na vstup nulování (R) se obvod uvede do počátečního nulového stavu. 


DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 


min max 
Napájecí napětí Upp 3 18 V 
Vstupní napětí U; Uss Upo V 


FUNKČNÍ BLOKOVÉ ZAPOJENÍ: 


ki 











ZAPOJENÍ VSTUPŮ: 


Upo 
vstup 
Uss 
POZNÁMKY: 
1. Vstupy jsou připojeny na Ugs nebo Upp- 
2. Absolutní hodnota proudu na výstupu max. 1 HA. 
3. Výstup kontrolovat na úrovní Ugr < 10%, Upy z 9 % Upp- 
4. Čg min.: MHB.... 0*C, MHF... —407C, MHC... —55*C 


Úgmax.* MHB... +709C, MHF... +857C, MHC... +125*C 
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MHB4024 
MHF 4024B 
MHCa024BC 





CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 


Základní hodnoty statické: U<< = 0V 


Odběr proudu v klidu ') 


Upp 7 53V !pDo 

Upp = 10V IpDo 

Upo =, 15V ; IpDo 

Upp 7 20V IpDo 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň L ?) 

Upp = 53V UoL 

Uppo = 10V UoL 

Upp = 15V UoL 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň H9) 

Upp = 5V Von 

Upp = 10V UoH 

Upp = 15V Uou 
Výstupní proud — úroveň L 

Upp = 5V, UpL = 05V bor 

Upp = 10V, UoL = 05V loL 

Upp = 15V, UorL = 15V lor 
Výstupní proud — úroveň H 

Upp = 5W, Uog = 45V —loH 

Upp = 10V, Uog = 95V =o 

Upp = 15V, Up = 135V log 
Vstupní napětí — úroveň L) 

Upp = SV UL 

Upp = 10V Ur 

Upp = 15V Ur 
Vstupní napětí — úroveň H*) 

Upo = 5V UE 

Upp = 10V UrH 

Upo = 15V UH 
Vstupní proud ') 

Upp = 18V u 
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MANA NAHA 


IA NANA 


JV IV IV 


MA MAIA 


MIV IV IV 


IA 


3,5 
70 


- 
-— 


H 
© 


25"C V = max. 


<s5 < 150 HA 
<'0 <300. HA 
<20 < 600 KA 
<100. <3000. A 
< 005 < 005 V 
< 0065 <00. V 
< 0065 <005 V 
24% 2495 V 
2995 2995 V 
> 1495 21495 V 
> 0,51 > 0,36 mA 
213 > 09 mA 
> 34 > 24 mA 
2051. 20,36 mA 
213 209 mA 
z 34 224 mA 
<s15. <15 V 
<30.<30. V 
<40. <40. V 
235 235 V 
270 >70 V 
z 1 21h V 
< 10 < 210 HA 
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Základní hodnoty dynamické: 


Usg = OV, Cp = 50 př, 0, = 25*C 


Zpoždění dat na výstupu Ag vůči vstupu 
při přechodu do úrovně La H 


Doba čela a týlu výstupního impulsu 


Zpoždění výstupního impulsu vůči nulovacímu 


Doba zotavení po ukončení nulování 


Upp = 35V 

Upp 7 10V 

Upp = 15V 

Upp = 5V 

Upp 7 10V 

Upo = 15V 
Šířka vstupního impulsu 

Upp 7 5V 

Upp = 10V 

Upo = 15V 
Kmitočet hodinových impulsů 

Upp 7 5V 

Uppo = 10V 

Upo = 15V 

vstupu 

Upp = 5V 

Upp = 10V 

Upp = 15V 
Šířka nulovacího impulsu 

Upp = 5V 

Upp = 10V 

Upp = 15V 

Upp = 5V 

Upp = 10V 

Upp = 15V 
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tPHL» tPLH 
tPHL: tPLH 
tPHL» tPLH 


min.-max. 


< M0 ns 

< 200 ns 

< 160 ns 

< 250 ns 

< 130 ns 

< 100 ns 

< 170 ns 
<70 ns 
<50 ns 

> 28 MHz 
= 6,4 : MHz 
> 90 i MHz 
< 40 ns 
< 45 ns 
< 120 ns 
> 40 ns 

> 100 ns 
> 80 ns 

< M0 ns 
< 200 ns 
< 160 ns 


MHF 4024B 





"7 7 TO O E OE Z o A 
Základní hodnoty dynamické: 
Usg 50V, C; = 50 pF 
M min. 25"C M max. 
Zpoždění dat na výstupu O; vůči vstupu 
při přechodu do úrovně La H 
Upp = 5V tpHL: tPLH < 360 < 360 <540 ns 
Upp = 10V tPHL: tPLH <160 <160 <M0 ns 
Upp 7 15V tPHL: tPLH < 130 < 130 <200 ns 
Doba čela a týlu výstupního impulsu 
Upp = 5V ty tý <200 <20 <300 ns 
Upp 7 10V ty tý < 100 <100 <150 ns 
Upp 7 15V tp tý < 80 <80 < 120 ns 
Šířka vstupního impulsu 
Upp 7 5V ty > 140. 2140. 2210 ns 
Upp = 10V ty = 60 260 290 ns 
Upp 7 15V ty > 40 > 40 260 ns 
Kmitočet hodinových impulsů : 
Upp = 5V for 235 >235 217 MHz 
Upp = 10V Fog 280 280 > MHz 
Upp 7 15V fc z 12 zle > MHz 
Zpoždění výstupního impulsu vůči nulovacímu 
vstupu 
Upp = 5V tPHL < 280 <280 < 420“ ns 
Upp = 10V tPHL <120 <120 < 180 ns 
Upp 7 15V tPHL < 100 <100 < 150. ns 
Šířka nulovacího impulsu 
Upp = 5V tyR 2200 220 >30 ns 
Upp 7 10V tyR > 80 280 > 120 ns 
Upp 7 15V tyR z 60 z 60 >90. ns 
Doba zotavení po ukončení nulování 
Upp 7 5V tpz < 30 <350 <530 ns 
Upp 7 10V tpz < 150. < 150. <230 ns 
Upp = 15V z < 100 <100 <150 ns 
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MHB 4024 
MHF 4024B 
MHC4024BC 





DEFINICE DYNAMICKÝCH HODNOT: 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY 
BINÁRNĚ/DEKADICKÝ ČÍTAČ 


MHB 4029 
MHF 4029B 
MHC4029BC 





BINÁRNĚ/DESÍTKOVÝ VRATNÝ ČÍTAČ 
S VÝSTUPEM PŘENOSU PRO OBA 
SMĚRY ČÍTÁNÍ S PŘEDVOLBOU. 


Stupeň integrace: 1O-3 


POUZDRO: DIL s 2X osmi vývody 
podle NT-4305. 


MHB4029, MHF4029B: plastové pouzdro 
keramické pouzdro 


MHC4029BC: 


MEZNÍ HODNOTY: 


Napájecí napětí 
Vstupní napětí 

Proud do vstupu 
Ztrátový výkon celkový 


MHBa029 | 4 < 
MHF4029B 9 < 
MHC4029BC 0, < 


Rozsah pracovních teplot 
MHB4029 
MHF4029B 
MHC4029BC 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 


13. 8. 1984 - 1 


60*C 
60*C 
< 100*C 
Ztrátový výkon jednoho výstupu ) 


JA, JB, JC, JD 


GA, GB, GC, 
Upo 
Uss 





Zapojení vývodů 
(pohled shora) 


— vstupy pro předběžné 
nastavení 
— vstup nastavení provozu 
lineárního/dekadického 
— vstup pro předběžné 
nastavení výstupů 
— vstup nastavení provozu 
nahoru/dolů 
— vstup čítacích impulsů 
— výstup přenosu 
GD | — výstupy 
— kladné napájecí napětí 
— zemnicí bod 
min max. 
Uss— 05 | Uss +20 v 
Usg — 0,5 Upp + 0,5 V 
+10 mA 
500 mW 
500 mw 
500 mW 
100 mW 
0 +70 «< 
—40 +85 »e 
—55 +125 *C 
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MHB 4029 
"MHF 4029B 
MHC4029BC 





a 


POPIS FUNKCE: 


Předvolba čítače je nezávislá na hodinových impulsech. Údaje na vstupech JA... JD 
se přepíšou na výstupy GA... GD nastavením vstupu PL na úroveň H. Čítač čítá se vzestup- 
nou hranou impulsu, je-li na vstupech P a EN úroveň L, jinak je čtení zablokováno. Výstup 
CO signalizuje úrovní L naplnění nebo při čtení vzad vyprázdnění čítače. Obvod čítá binárně, 
je-li na vstupu B/D úroveň H. Je-li vstup na úrovni L, čítá dekadicky. Pokud je na vstupu U/D 
úroveň H, čítá obvod vpřed, přivedením úrovně L čítá vzad. 


DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: , 





















min max 
Napájecí napětí Upp 3 18 V 
Vstupní napětí : U; Uss Upp V 
ZAPOJENÍ VSTUPŮ: FUNKČNÍ BLOKOVÉ ZAPOJENÍ: 
JA JB JC JD 
Čo p Koě Me a 
03 
P ze 
vstup 
CL. 
Uss JA 
co 
FUNKČNÍ TABULKA: 
3 B/Do 28 / 
Řídicí Úroveň | Funkce 
vstup U/D 
B/D čte binárně 


čte dekadicky 


H 

L kok A 
U/D H čte dopředu GA AB OC 0D 

L 

H 





čte dozadu 





PL nastavení vstupu 


na výstup 








L nemá vliv na výstup 
EN H nečte 
L čte se vzestupnou 
hranou impulsu 
POZNÁMKY: 


. Vstupy jsou připojeny na Uss nebo Upp. 


2. Absolutní hodnota proudu na výstupu max. 1 HA. 
3. Výstup kontrolovat na úrovni Ugz < 10%, Uogy z 9% Upp- 
4. Ba min.: MHB.... 09C, MHF... —40"C, MHC.. —55"C 


Va max.: MHB... +709C, MHF... +85%C, MHC... +125*C 
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MHB 4029 
MHF 4029B 
MHC4029BC 





CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 


Základní hodnoty statické: U<< = 0 V 
Ů, = min. 25"C Ůg 7 max. 


Odběr proudu v klidu ') 





Upp 7 5V IpDo <5 <5 < 150 HA 

Upp = 10V Ippo < 10 < <300 HA 

Upp 7 15V IpDo <20 <20 < 600 HA 

Upp = 20V IpDo < 100 < 100 < 3000. nA 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň L?) 

Upp = 53V © UoL < 05 < 405 <006 V 

Upp = 10V Uor < 005 < 0065 <005 V 

Upp = 15V Ur, <005 <005 <005 V 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň H?9) 

Upp = 5V Uoy > 495 > 4% 249. V 

Upp = 10V Uoi 2995 2995 29% V 

Upp = 15V UoH > 1495 >1495 21495 V 
Výstupní proud — úroveň L 4 

Upp = 5V, Uor = 05V loL 2061. >051. 2036. mA 

Upp 7 10V, UG, = 05V loL >15 z213 > 09 mA 

Upo = 15V, UoL = 15V loL =40 234 224 mA 
Výstupní proud — úroveň H 

Upp = 5V, Uog = 45V —lox >061. >051 20,36. mA 

Upp = 10V, UoH = 95V —loy z 145 213 > 09 mA 

Upp = 15V, Up = 135V —loH 240 234. 224. mA 
Vstupní napětí — úroveň L*) 

Upp = 5V Ur s15 s15 's15 V 

Upp = 10V Ur <30 <30. <30 V 

Upp = 15V Uz <40. <40. <40. V 
Vstupní napětí — úroveň H*) 

Upp = 5V UrH 235 235 = 35 V 

Upp = 10V UzH 270 270. 270 „V 

Upp 7 15V Ur 21 x1 21 V 
Vstupní proud ') 

< t01 <sxX01 < T110 HA 


Upp = 18V ly 
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Základní hodnoty dynamické: 


Uss = 0 V, C = 50 pF, 0, = 25"C 


Zpoždění výstupu dat vůči vstupnímu 


impulsu CL při přechodu do úrovně La H 


Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 


Zpoždění výstupu přenosu CO vůči vstupnímu 
impulsu CL při přechodu do úrovně La H 


Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 


Zpoždění výstupního signálu CO vůči 
vstupu PL — nastavení výstupu při 
přechodu do úrovně La H 


Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 


Zpoždění výstupního signálu CO vůči 
vstupu PL — nastavení výstupu při 
přenosu do úrovně La H 


Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 


Zpoždění výstupního signálu CO vůči 
vstupnímu nastavení čítání EN 
při přenosu do úrovně La H 


Upp = 5V 
Upp = 10V 
Uppo = 15V 


Doba nárůstu čela a poklesu týlu 
výstupního impulsu 


Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 
Šířka hodinového impulsu — úroveň L 
Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 
Šířka impulsu pro nastavení PL 
Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 
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tPHL» 
tPHL» 
tPHL: 


tPHL» 
tPHL> 
tPHL» 


tPHL: 
tPHL» 
tPHL: 


tPHL: 
tPHL: 
tPHL: 


tPHL* 
tPHL: 
tPHL: 


tPLH 
tPLH 
tPLH 


tPLH 
tPLH 
tPLH 


tPLH 
tPLH 
tPLH 


tPLH 
tPLH 
tPLH 


tPLH 
tPLH 
tPLH 


MHB 4029 


MHB 4029 





min.-max. 

Doba zotavení po zrušení nastavení PL 

Upp 7 5V tpz = 240 ns 

Upp 7 10V tpz z 135 ns 

Upp = 15V s tpz 2% ns 
Předstih signálů B/D a U/D vůči 

vstupnímu impulsu CL 

Upp 75V tsv > M0 ns 

Upp = 10V . tsy z 170 ns 

Upp 7 15V tsy = 120 ns 
Předstih signálu EN vůči vstupnímu 

impulsu CL 

Upp = 5V tsy 270. ns 

Upp = 10V tsy > ns 

Upp = 15V tsy = 15 ns 
Předstih dat J vůči impulsu PL 

Upp = 5V tsy >85 ns 

Upp = 10V tsv 2% „ ns 

Upp 7 15V tsy 28 ns 
Přesah signálu B/D a U/D vůči 

vstupnímu impulsu CL 

Upp = 5V tnold z 55 ns 

Upp 7 10V tnold 28 ns 

Upp 7 15V thold z 12 ns 
Přesah vstupního signálu EN vůči 

vstupnímu impulsu CL 

Upp 7 5V tnold 23 ns 

Upp = 10V : tnold > 12 ns 

Upp = 15V tnold 26 ns 
Přesah dat J vůči vstupnímu impulsu CL 

Upp = 53V thold =5 ns 

Upp 7 10V thold 22 ns 

Upp 7 15V ň tnold z6 ns 
Kmitočet vstupních impulsů CL 

Upp = 5V FCL max. = MHz 

Upp 7 10V FCL max. zó MHz 

Upp = 15V fCL max. P MHz 
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Základní hodnoty dynamické: 


Uss = OV, C; = 50 pF 


5 Ůa min. 25"C % max. 
Zpoždění výstupu dat vůči vstupnímu 

impulsu CL při přechodu do úrovně La H 

Upp 7 35V tpPHL: tPLH <500 <500  <750 ns 

Upp = 10V tpHL: tPLH <A0 <A0 < 3%0' ns 

Upp 7 15V tpHL: tPLH < 180 < 180 <270 ns 
Zpoždění výstupu přenosu CO vůči vstupnímu 

impulsu CL při přechodu do úrovně La H 

Upp 7 35V tpHL: tPLH < 60 <560 <840 ns 

Upp 7 10V tPHL: tPLH < 260 < 260 < 390. ns 

Upp 7 15 v tPHL: tPLH < 190. < 190. <285 ns 
Zpoždění výstupního signálu CO vůči 

vstupu PL — nastavení výstupu při 

přechodu do úrovně La H 

Upp = 5V tPHL: tPLH <470 <470 <NO ns 

Upp = 10V tr: tPLH <20 <20 <30 ns 

Úpp = 15V tpHL» tPLH < 160 <160 <2A0 ns 
Zpoždění výstupního signálu CO vůči 

vstupu PL — nastavení výstupu při 

přenosu do úrovně La H 2 

Upp = 5V tpHL: tPLH < 640 <640. < 9%0 ns 

Upp 7 10V tpPHL: tPLH <290 <20 <435 ns 

Upp 7 15V tPHL: tPLH <20 <20 <315 ns 
Zpoždění výstupního signálu CO vůči 

vstupnímu nastavení čítání EN 

při přenosu do úrovně La H 

Upp = 5V tpHL: tPLH <M40 <340 <50 ns. 

Upp = 10V tPHL: tPLH < 40 <140. <20 ns. 

Upp = 15V toHr tPLE < 100 <100 <150 ns 
Doba nárůstu čela a poklesu týlu 

výstupního impulsu 

Upp = 5V tt <20 <20 <30 ns 

Upp = 10V tt < 100 <100 <150' ns 

Upp = 15V ty tý < 80 <80 < 120 ns 
Šířka hodinového impulsu — úroveň L 

Upp 7 5V tyL z 180 2180 >270 ns 

Upp = 10V tyL 29 290 213 ns 

Upp 7 15V tyL = 60 = 60 290 ns 
Šířka impulsu pro nastavení PL 

Upp = 5V ty 2130. >130 >195 ns 

Upp 7 10V ty = 70 =70 >2105 ns 

Upp 7 15V ty >50 > 5o > 75 ns 
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MHC4029BC 
Bamin. 25'C  Ža max. 

Doba zotavení po přerušení nastavení PL 

Upp 7 5V tpz >200 >200 > 300 ns 

Upp 7 10V ; tpz "2 10 z110 z2165 ns 

Upp 7 15V tpz = 80 >80 > 120 ns 
Předstih signálů B/D a U/D vůči 

vstupnímu impulsu CL- 

Upp = 5V be Z 40 >40 >510 ns 

Upp = 10V jé Z 40 2140 220 ns 

Upp = 15V tsy = 100. =100 >150 ns 
Předstih signálu EN vůči 

vstupnímu impulsu CL 

Upp 7 5V tsy = 60 = 60 >90 ns 

Upp 7 10V tsy > 20 =20 >30 ns 

Upp 7 15V ; . tsy = 12 > 2 >20 ns 
Předstih dat J vůči impulsu PL 

Upp 7 5V tsy > 70 >70 2105 ns 

Upp 7 10V tsy > 40 > 40 >60 ns 

Upp 7 15V tsy >20 >20 >30 ns 
Přesah signálu B/D a U/D vůči 

vstupnímu impulsu CL 

Upp 7 5V tnold >4 24 > 70 ns 

Upp 7 10V tnold >20 > 20 > 30 ns 

Upp 7 15V tnold > 10 z 10 z 15 ns 
Přesah vstupního signálu EN vůči 

vstupnímu impulsu CL 

Upp = 5V tnold > 30 > 30 > 45 ns 

Upp 7 10V tnoid > 10 z 10 > 15 ns 

Upp 7 15V tnold > > >8 ns 
Přesah dat J vůči vstupnímu impulsu CL 

Upp 7 5V tnold > 30 > 30 > 45 ns 

Upp 7 10V tnold > 10 > 10 > 15 ns 

Upp 7 15V = F- toa P) Pa) 28 ns 
Kmitočet vstupních impulsů CL 

Upp = SV FCL max. s% sh  e8 MMž 

Upp = 10V TCL max. 28 zd „24 Mik 

Upp 7 15V k TCL max. > 12 >1 26 MHz 
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DEFINICE DYNAMICKÝCH HODNOT: 





20ns, 20ns 
90% Upo 
EN 46 
— 10% 
*Uss 
= 90% Uoy 
co — 50% 
Z 709 
10% UoL 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS  MHB4030 
LOGICKÉ ČLENY EXCLUSIVE-OR MHF 4030B 
MHC4030BC 





ČTVEŘICE DVOUVSTUPOVÝCH 
ČLENŮ EXCLUSIVE-OR. 


KAŽDÝ ČLEN MÁ SAMOSTATNÉ, VSTUPY 
A SAMOSTATNÝ VÝSTUP. 


Logická funkce: Y = AG B 


0 
02 
05 
06 
08 
© 
2 
B 





Stupeň integrace: 1O-2 


POUZDRO: DIL s 2X sedmi vývody 


podle NT-4305. Zapojení vývodů 


(pohled shora) 
MHB4030, MHF4030B: plastové pouzdro 


MHC4030BC: keramické pouzdro A,B vstupy 
há výstupy 
Upo kladné napájecí napětí 
Uss zemnicí bod 
MEZNÍ HODNOTY: 
min. max. 
Napájecí napětí Upp Uss — 0,5 Uss +20 V 
Vstupní napětí Uz Uss— 05 | Upp +05 V 
Proud do vstupu Ir ; +10 mA 
Ztrátový výkon celkový 
MHB4030 | V, < 60"C Pi 500 mw 
MHF4030B 9, < 60"C Ps 500 mw 
MHC4030BC V, < 100"C Py£ 500 „mW 
Ztrátový výkon jednoho výstupu ') P 100 mw 
Rozsah pracovních teplot 
MHB4030 Ů% 0 +0 © 
MHF4030B Ů —40 +85 *€ 
MHC4030BC a —55 +125 © 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 
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MHF 4030B 
MHC4030BC 
| ACH K ČO O E L KEY 1 K O SC 
DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 
min max. 
Napájecí napětí : Upp 3 18 V 
Vstupní napětí U; Uss Upo V 


ZAPOJENÍ VSTUPŮ: 


Úpo 
vstup 

Uss 
POZNÁMKY: 
3. Výstup kontrolovat na úrovni Ugr < 10%, Uog z 90% Upp- 
2. Absolutní hodnota proudu na výstupu max. 1 HA. 
3. Výstup kontrolovat na úrovni Ug; < 10 o, Uoy 29 V Upp- 
4. Pa min.: MHB.... OC, MHF... —40*C, MHC... —55*C 

a max.: MHB... +70%C, MHF... +85"C, MHC... +125*C 
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MHF 4030B 
MHC4030BC 
(OPET AO E P SE YO O 
CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 
Základní hodnoty statické: Usg = 0V 
ŮÚg = min. 25"C U, = max. 

Odběr proudu v klidu ') 

Upp 7 53V IpDo sd sl <3m HA 

Upp = 10V IpDo <2 <2 < 60 HA 

Upp 7 15V IpDo <4 <4 < 120 HA 

Upp = 20V oo <20 <2 S60 HA, 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň L?) 

Upp = 5V Uor <005 <0,05 .<0,05 „V 

Upp = 10V : UoL < 005 < 005 <005 V 

Upp 7 15V UoL < 405 < 005 < 005 V 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň H?) 

Upp = 5V Uou > 4% 24% 249%, V 

Upp = 10V UoH >% 29% >% V 

Upp = 15V UoH > 1495 21495 "21495 V 
Výstupní proud — úroveň L 

Upp = 5W UoL = 05V loL > 0,61 = 0,51 = 0,36 mA 

Upp 7 10V, UGrp 7 05V loL > 15 >13 >09 mA 

Upp = 15V, UL = 15V loL =40 >34 >24 mA 
Výstupní proud — úroveň H 

Upp = 5V, Upog = 45V —loH 2061. >051. >03. | mA 

Upo = 10V, UoH = 95V —loy 215 > 13 209 mA 

Upp = 15V, Uog = 135V —log >240. 234. 224. mA 
Vstupní napětí — úroveň L*) 

Upp = 5V U, s15 s15 st5 V 

Upp = 10V UL <30.<30. <30. V 

Upp = 15V Ur, <40. <40. <40. V 
Vstupní napětí — úroveň H?) 

Upp = 5V Ur =35 =35 235 V 

Upp = 10V UrH 270 270 270 V 

Upp = 15V UjH >1 >1 >1 v 
Vstupní proud !) . 

Upp = 18V Ir <t01 <+01 < +10 UuA 
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MHF 4030B 
MHC4030BC 
Základní hodnoty dynamické: 
MHB4030: Uss = 0 V, C; = 50 pF, 0; = 25"C 
min.-max. 
Zpoždění výstupního impulsu 
při přechodu do úrovně L 
Upp 7 35V tPHL <35 ns 
Upp 7 10V tPHL < 155 ns 
Upp 7 15V tPHL < 120 ns 
při přechodu do úrovně H 
Upp = 5V tPLH < 335 ns 
Upp = 10V tPLH < 155 ns 
Upp = 15V tPLH < 120 ns 
Doba nárůstu čela výstupního impulsu 
Upp = 5V ty < 250 ns 
Upp = 10V b < 130 ns 
Upp 7 15V tb < 100 ns 
Doba poklesu týlu výstupního impulsu 
Upp = 5V 4 < 850 ns 
Upp 7 10V 4 < 130 ns 
Upp 7 15V v < 100 ns 
MHF4030B, MHC4030B: Us = 0V, C; = 50 pF 
0 min. 35 se Ů% max. 
Zpoždění výstupního impulsu 
při přechodu do úrovně L 
Upp = 5V tPHL <280 <280 <420 ns 
Upp = 10V tPHL < 130. < 130. < 195 ns 
Upp 7 15V tPHL < 100 < 100 < 150 ns 
při přechodu do úrovně H 
Upp 7 5V tPLH <280 < 280 < 420 ns 
Upp 7 10V tPLH < 130. < 130. < 195. ns 
Upp 7 15V tPLH < 100 <100 < 150 ns 
Doba nárůstu čela výstupního impulsu 
Upp = B5V i <200 <20 <300 ns 
Upp 7 10V B < 100 <100 < 150 ns 
Upp 7 15V ty < 80 <80 < 120 ns 
Doba poklesu týlu výstupního impulsu 
Upp 7 5V “ <200 <20 <300 ns 
Upp 7 10V “ < 100 < 100 < 150 ns 
Upp = 15V U <80 <80 <120 ns 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS MHB4035 


POSUVNÉ REGISTRY 


MHF 4035B 
MHC4035BC 





UNIVERZÁLNÍ SYNCHRONNÍ 
POSUVNÝ REGISTR 4 BITY 

S PARALELNÍM A SÉRIOVÝM 
VSTUPEM A PARALELNÍM 
VÝSTUPEM. 


Stupeň integrace: 1O-3 


POUZDRO: DIL s 2X osmi vývody 


podle NT-4305. 
MHB4035, MHF4035B: plastové pouzdro 
MHC4035BC: keramické pouzdro 
PJS 
Pl-1 
J 
K 
CL 
TC 
R 
A181. 
Upo 
Uss 
MEZNÍ HODNOTY: 
Napájecí napětí Upo 
Vstupní napětí U; 
Proud do vstupu 5 
Ztrátový výkon celkový 
MHB4035 Vas 6"C Pot 
MHF4035B | V4 < 60"C Por 
MHC4035BC dg < 100"C Prot 
Ztrátový výkon jednoho výstupu ') P 
Rozsah pracovních teplot 
MHB4035 % 
MHF4035B Ď A 
MHC4035BC Ů 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 
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„ Pl-4 

.. 04/04 
min. 
Ugs — 0,5 
Uss — 0,5 
0 
—10 
—55 


Zapojení vývodů 
(pohled shora) 


vstup paralelního 
uvolnění 

paralelní datové vstupy 
první stupeň vstupu J 
první stupeň vstupu K 
vstup hodinových 
impulsů 

vstup přímý / komple- 
mentární 

nulovací vstup 
oddělené paralelní 
výstupy 

kladné napájecí napětí 
zemnicí bod 


+10 mA 
500 mW 
500 mW 
500 mW 
100 mW 
+70 “€ 
+85 c 
+125 © 
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POPIS FUNKCE: 


Univerzální plně synchronní posuvný registr 4 bity s paralelním a sériovým vstupem a para- 
lelním výstupem je vybaven hodinovým vstupem (CL), čtyřmi synchronními paralelními datovými 
vstupy (Pl-1 až Pl4), dvěma synchronními sériovými datovými vstupy (J, K), synchronním 
vstupem pro paralelní uvolnění (P/S), oddělenými paralelními výstupy ze všech čtyřbitových 
pozic (a1/a1 až G4/G4), přímým a komplementárním vstupem (T/C) a nulovacím vstupem R. 
Každý registr je klopný obvod typu master slave D. 





Signál s logickou -úrovní H na vstupu P/S určuje paralelní přenos dat, signál s úrovní L 
sériový přenos dat. Při paralelním přenosu jsou s náběžnou hranou hodinového impulsu 
přenášeny data ze vstupu Pl-n, Při sériovém přenosu jsou data posouvaná ze vstupů J a K. 
Požadovanou aktivní úroveň lze nastavit pomocí vstupu T/C. Je-li na vstupu T/C signál s log. 
úrovní H, je na výstupu Oy aktivní úroveň H. 

Nulování všech výstupů obvodu se provede nezávisle na nastavení vstupů přivedením signálu 
s logickou úrovní H na nulovací vstup R. Výstupy se nastaví do úrovně L, je-li na vstupu T/C 


logická úroveň H. Je-li na vstupu TC úroveň L, nastaví se výstupy do úrovně H. 


FUNKČNÍ BLOKOVÉ ZAPOJENÍ: ZAPOJENÍ VSTUPŮ: 


poratetní vstupy 


Pl Pl2 PL3 PH, 














čtyřstupňový Uoo 
statický 
registr 
vstup 
Uss 
(o js |“ (3 
ay (203 04/ 
01 0 a bo 
výstupy 1/C : 
FUNKČNÍ TABULKA PRVNÍHO STUPNĚ: 
VSTUPY i VÝSTUP VÝSTUP 
CL J K R 1-1 0 © 
E L X 8 L E 
E H X L L H 
8 vá: x L L H L 
"a H L : O1- 1 a, 
= x H L H v "a 
jí E X X L O1- 1 a 
X x x H X 





Nastavení: T/C = H, PIS H 
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JESTE [0 OE GOO 


DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 





min max 
Napájecí napětí Upp 3 18 
Vstupní napětí U; Uss Upp 
CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 
„Základní hodnoty statické: Ucg = 0 V 
Vg = min. 25"C ©, = max. 

Odběr proudu v klidu ') 

Upp = 5V Ippo <5 <5 < 150 

Upp 7 10V IpDo < 0 <10 < 300 

Upp = 15V Ippo <20 <2 < 600 

Upp = 20 v IpDo < 100. <100. < 3000 
Výstupní napětí naprázdno — 

úroveň L?) 

Upp = 5V UoL <005 <0,05 <0,05 

Upp = 10V UoL <005 <005 <0,05 

Upp = 15V Uor, <005 <005 <0,05 
Výstupní napětí naprázdno — 

úroveň H?) 

Upp = 5V Uow 24% 24% 24% 

Upp = 10V Up 29% 29% 29% 

Upp = 15V UoH > 1495. > 1495. > 14,95 
Výstupní proud — úroveň L 

Upp = 53V, Upor 7 05V loL > 061 > 0,51 > 0,36 

Upp = 10V, UpL = 05V loL z15 z13. 209 

Upp = 15V, UpL = 15V. loL =40. 2340 224 
Výstupní proud — úroveň H 

Upp = 3V, Uog = 45V —loy 2061. 2051 20,36 

Upp = 10V, Uor = 95V —loH 215 213 209 

Upp = 15V, Up = 135V —loH >40. 234. 224 
Vstupní napětí — úroveň L?) 

Upp = 5V Ur < 15 <15 <15 

Upp = 10V Ur <30. <30. <30 

Upp 7 15V UL <40 <40 <40 
Vstupní napětí — úroveň H*) 

Upp = 5V UrH 5356 zZ85 -38 

Upp = 10V UH 270 270 270 

Upp = 15V UH zn 21 zn 
Vstupní proud !) 

Upp = 18V Ir <+10 <+01 <+10 
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HA 
KA 
HA 
HA- 


<<< 


< << 


<<< 


HA 
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Základní hodnoty dynamické: 


MHB4035: Usg = OV, C; = 50 pF, 9 = 25"C 


min.-max. 

Zpoždění výstupního signálu 

vůči hodinovému impulsu ; 

Upp = 5V tpLH» tPHL < 600 ns 

Upp 7 10V tPLH: tPHL s% ns 

Upp 7 15V tpLH: tPHL s 180 ns 
Doba náběhu čela a poklesu týlu 

výstupního impulsu 

Upp 7 5V ty tý < M40 ns 

Upp = 10V tp tý < 120 ns 

Upp 7 15V : ty tý <% ns 
Šířka hodinového impulsu 

Upp = 35V ty > 40 ns 

Upo = 10V ty z 10 ns 

Upo = 15V ty = 75 ns 
Doba náběhu čela a poklesu týlu 

hodinového impulsu 

Upp = 5V tri týi <b us 

Upp = 10V tri týi < t5 us 

Upo = 15V trs ti < 15 kus 
Předstih dat na vstupu JIK 

vůči hodinovému impulsu 

Upp = 5V tz > 250 ns 

Upp = 10V t > 100 ns 

Upp 7 15V t 275 ns 
Předstih dat na vstupu Pl-n 

vůči hodinovému impulsu 

Upp = 5V t z 170 ns 

Uppo = 10V t = 60 ns 

Upp 7 15V t >50 ns 
Kmitočet hodinových impulsů 

Upp = 5V fcL < 15 MHz 

Upp = 10V fer <A45 MHz 

Uppo = 15V fc. < 6 MHz 
Zpoždění výstupu vůči 

nulovacímu vstupu 

Upp 7 5V tpHL: tPLH < 550 ns 

Uppo = 10V tPHL: tPLH < 240 ns 

Upp = 15V tpHL: tPLH < 200 ns 
Šířka nulovacího impulsu 

Upp = 5V tyR > 300 ns 

Upp = 10V tyR = 180 ns 

Upp 7 15V tyR >50 ns 


- 
A 
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oč MHC4035BC 
Základní hodnoty dynamické: 
MHF4035B, MHC4035BC: Uss 70V, C = 50 pF 
- a min. +25"C %g max. 

Zpoždění výstupního signálu 

vůči hodinovému impulsu 

Upo = 5V tPLH: tPHL < 500 < 500 < 750 ns 

Upp 7 10V tPLH» tPHL 5200 <20 <30 ns 

Upp = 15V tPLH: tPHL < 150 < 150 <225 ns 
Doba náběhu čela a poklesu 

týlu výstupního impulsu 

Upp 7 5V ty tý < 20 <200 <30 ns 

Upp 7 10V tp tý < 100 <100 <150 ns 

Upp = 15V ty tj <80 <80 < 120 ns 
Šířka hodinového impulsu 

Upp = 5V ty 200 >200 > 300 ns 

Upp 7-10 V ty 29 290 213 ns 

Upp = 15V ty 260 26. >% ns 
Doba náběhu čela a poklesu 

týlu hodinového impulsu 

Upp 7 5V tre týi <t46 st <15 us 

Upp 7 10V tri tý <465 <4 <15 us 

Upp 7 15V tri tý s1d5 os15. < 15. us 
Předstih dat na vstupu JK 

vůči hodinovému impulsu 

Upp = 5V ts =220 2220 > 330 ns 

Upp 7 10V 6 280 280 > 120 ns 

Upp 7 15V 6 260 260 >% ns 
Předstih dat na vstupu Pl-n 

vůči hodinovému impulsu 

Upp 7 5V t z 140 2140 2210 ns 

Upp 7 10V ts >50 >50 >= 75 ns 

Upp = 15V t =40 240 260 ns 
Kmitočet hodinových impulsů 

Upp = 5V fr Sv8 <2 <1. MHz 

Upp 7 10V fc <6 <6 <3 MHz 

Upp = 15V fr <8 <8 <4 MHz 
Zpoždění výstupu vůči 

nulovacímu vstupu 

Upp = 5V tpHL» tPLH < 460 < 40 < 690. ns 

Upp 7 10V tpHL» tPLH <200 <20 <300 ns 

Upp = 15V tPHL: tPLH < 160. <160 <2A0 ns 
Šířka nulovacího impulsu 

Upp = 5V tyR = 20 >250 >375 ns 

Upp 7 10V tyR z 10 z=>10 2175 ns 

Upp = 15V tyR = 40 = 40 =60 ns 
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MHB 4035 
MHF 4035B 
MHC4035BC 








DEFINICE DYNAMICKÝCH HODNOT: 


50% 50% 50% 


ts 


p/S 
50% | 50% 





POZNÁMKY: 


1. Vstupy jsou připojeny na Ugg nebo Upp. 

2. Absolutní hodnota proudu na výstupu max. 1 HA. 

3. Výstup kontrolovat na úrovni Ugz < 10%, Upy z 9 % Upp- 
4. Ů MHB.... 07C, MHF...—40*C, MHC... —557C 


a min.* 
Ů MHB... +70?C; MHF... +859C, MHC... +125C. 


a max.* 


66 14. 9. 1984 - 6 


LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS MHB 4046 


FÁZOVÝ ZÁVĚS 


MHF 4046B 
MHC4046BC 





FÁZOVÝ ZÁVĚS — 
SDRUŽUJE NAPĚTÍM ŘÍZENÝ 
OSCILÁTOR, DVA FÁZOVÉ 
KOMPARÁTORY, EMITOROVÝ 
SLEDOVAČ, OBVOD PRO 
AUTOMATICKÉ NASTAVENÍ 
PŘEDPĚTÍ VSTUPU INA. 


Stupeň integrace: 1O-3 


POUZDRO: 
DIL s 2X osmi vývody podle 
NT-4305. 


MHB4046, MHF4046B: plastové pouzdro 
MHC4046BC: keramické pouzdro 


MEZNÍ HODNOTY: 


Napájecí napětí 
Vstupní napětí 

Proud do vstupu 
Ztrátový výkon celkový 


MHB4046 d4< 60"C 
MHFa046B P < 60"C 
MHCa046BC | V < 100"C 


Ztrátový výkon jednoho výstupu 
Rozsah pracovních teplot 
MHB4046 
MHF4046B 
MHC4046BC 
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Zapojení vývodů 
(pohled shora) 


LIN — výstup fázových impulsů 
OUT1 — výstup komparátoru I 
INB — vstup signálu INB 
OUT | — výstup oscilátoru 
EN — vstup blokování 
C; — přípoj kondenzátoru 
c — přípoj kondenzátoru 
UIN — vstup řídicího napětí 
oscilátoru 
UOUT — výstup emitor. sledovače 
R — přípoj odporu Rj 
Rz — přípoj odporu R; 
OUT2 — výstup komparátoru II 
INA — vstup signálu INA 
UZO | — stabilizační dioda 
Upp | — kladné napájecí napětí 
Uss'  — zemnicí bod 
min max. 
Uss— 05 Ugg +20 v 
Uss— 05. Upp +05. V 
+10 mA 
500 mW 
500 mW 
500 mw 
100 mW 
0 +70 *€ 
—40 +85 C 
—55 +125 c 
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keř MHB 4046 
MHF 4046B 
MHC4046BC 








FUNKČNÍ BLOKOVÉ ZAPOJENÍ: 











POPIS FUNKCE: 


Obvod fázového závěsu sdružuje napěťově řízený oscilátor a dva fázové komparátory, stabili- 
zační diodu s napětím 5,2 V, emitorový sledovač a obvod pro automatické nastavení předpětí 
vstupu INA. Kmitočtový rozsah napětím řízeného oscilátoru je určen odpory Rg, R2, kondenzá- 
torem C a napájecím napětím. Fázové komparátory mají společné vstupy INA, INB. Vstup INA 
slouží pro přívod vnějšího vstupního signálu, vstup INB pro přípoj výstupu napětím řízeného 
oscilátoru. Vstup INA je vybaven obvodem pro automatické nastavení předpětí vstupu pro 
zpracování malých signálů. Fázový komparátor | je obvod Exclusive-OR, jehož logická funkce 
Y = AB + AB. Komparátor II je kmitočtově fázový detektor, který obsahuje čtyři klopné obvody, 
jejichž třístavový výstup OUT2 reaguje na pořadí čel komparovaných signálů a výstup LIN 
indikuje správnou funkci fázového závěsu napěťovou úrovní H. Emitorový sledovač umožňuje 
výstup. signálu, je-li obvod zapojen jako převodník kmitočet/napětí. Nastavením vstupu EN 
na úroveň H se zablokují výstupy OUT a UOUT. Tím se odběr proudu obvodu sníží na 
minimum. 
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FUNKČNÍ PRŮBĚH FÁZOVÉHO ZÁVĚSU 


PŘI VYUŽITÍ FÁZOVÉHO KOMPARÁTORU I: 
Vstupní signál 5 nás CEB ich 
Vstup INA 
mA UI 
Výstup fázového kom- =" k k 
parátoru |" 


Vstup UIN = dolno- 


frekvenční fitr S S Use 








PŘI VYUŽITÍ FÁZOVÉHO KOMPARÁTORU II: 


byajína signál | | 
Vstup INA 


Výstup oscilátoru 


připojený na vstup INB 2 ka Lol k 


Výstup fázového kom- 
h ] re néé =. 

parátoru | = L m 

Vstup UIN přes dolno- 


SE U 
frekvenční filtr TN He 


L PS DO 
Pon impulsy ] | - : me U Úbo 

















DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 


min. max. 
Napájecí napětí Upo 3 15 V 
Vstupní napětí U; Uss Upp V 
Proud stabilizační diodou Izpo 5 mA 
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MHB 4046 
MHF 4046B 
MHC4046BC 





CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 


Základní hodnoty: Uss = 0V b) 


%a min +25"C % max 
Část napětím řízeného oscilátoru 
Výstupní proud — úroveň L 
Upp = 5V, UpL = 05V loL >061. =>051. 2042 mA 
Upp = 10V, Ugr = 05V loL, = 15 > 13 211 mA 
Upp 7 15V, Ugp 7 15V loL z40 z234 = 28 mA 
Výstupní proud — úroveň H 
Upp 7 5V, Uog 7 45V —loH > 0.61 > 0,51 >0,42 | mA 
Upp 7 10V, Uog 7 95V —loy 215 213 z11 mA 
Upp = 15V, Uog = 135V —IoH 240 234 228. mA 
Výstupní napětí naprázdno — 
úroveň L 
Upp 7 5W |lo| < 1nA UoL < 005 < 005 <0065 V 
Upp = 10V, |lo| < 1HA UoL <005 <005 <00 V 
Upp = 15V, |lo| S1HA UoL <005 <0,05 <005 V 
Výstupní napětí naprázdno — 
úroveň H 
Upp = 5M |lo| S 1HA UoH >495 2495 2495 V 
Upp 7 10V, |lo| s 1nA Uon >99 29% 2995 V 
Upp = 15V, |lo| < 1H4A UoH > 1495 21495 21495 V 
Vstupní proud / 
Upp 7 18V, Uz = Uss/Upp I; <t01 <z201 <%201. HA 
Část fázových komparátorů 
Celková spotřeba proudu 
vývod 14 nezapojen, vývod 5 spojen s Upp 
Upp 7 5V Ipp <01 <0 <01 'mA 
Upp 7 10V Ipp < 05 < 05 < 05 mA 
Upp = 15V Ipp <15 < 15 <15 mA 
Upp 7 20V Ipp <4M0 <40 <4M0. mA 
vývod 14 spojen s Ugg nebo Upp, 
vývod 5 spojen s Upp 
Upp = 5V Ipp <20 <2 <20 uA 
Upp = 10V Ipp <40 <40 <40 HA 
Upp = 15V "pp < 80 < 80 <80 HA 
Upp 7 20V Ipo < 160 < 160 < 160 HA 
Výstupní proud — úroveň L 
Upp = 5V, UorL = 05V lor =061. >051. >042 HA 
Upp 7 10V, UG, = 05V loL >15 >13 z141 HA 
Upp 7 15V, Uop = 15V loL 240 234 >228. HA 
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Výstupní proud — úroveň H 


Upp = 5V. Up = 45V —lox 
Upp = 10V, UoH = 95V —loH 
Upp = 15V, Up = 135V —l0H 

Vstupní napětí — úroveň L 
Uor s 10b Upp: Uon z 90b Upp 
Upp 7 53V Ur 
Upp = 10V UrL, 
Upp = 15V Ur 

Vstupní napětí — úroveň H 
Uoz s 19% Upp, Uog z 9"h Upp 
Upp 7 5V UH 
Upp = 10V IH 
Upp 7 15V Um 

Vstupní proud (mimo vstup 14) 

Upp 7 18 V, Uz = Ugs nebo Upp 17 

Výstupní proud v neaktivním stavu 
(třetí stav) 

Upp 7 18 V, U; = Ugs nebo Upp Im 


POZNÁMKY: 


1. Ba min.: MHB.... 
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: 0*C, MHF... 
Pa max.: MHB... +70%C, MHF... +85"C, MHC 


=—40"E,. MHC.. 


MA AIA 
» 
o 


IA 
Hwy 
© M 


IA 
H 
< 
m 


—B5 "C 
6 P1257C 


IA 


IA 


=051. >042 mA. 
=13 zh mA 
= 3,4 = 28 mA 
<s15. <15 V 
<30 <30 V 
< <40 V 
235 235 V 
570 ss70 V 
21 zn V 
+01. <x+1. HA 
+04. <+12 HA 


/1 


MHB 4046 





Základní hodnoty dynamické: 


Ugs = 0V, Cp = 50 pF 
Část napětím řízeného oscilátoru 


Příkon 

fo = 10 kHz, Rg = 1M2,R,= ©, 

U 
VoOzy = ŽDB, 
2 : 

Upp = .5V Po 

Upp = 10V Pp 

Upp 7 15V Pp 
Pracovní kmitočet 

C; = 50 pF, Ry = 10k2, R, = ©, 

vcojy = Upp 

Upp = 5V fmax 

Upp 7 10V fmax 

Upp 7 15V fmax 

C; = 50 pF, RĎÓ = 5k9, Rz= ©, 

VCOjy = Upp ; 

Upp = 5V max 

Upp 7 10V fmax 

Upp = 15V fmax 
Doba poklesu týlu a nárůstu čela 

výstupního impulsu 

Upp = 35V tdo» tro 

Upo — 10V tdo» tro 

Upp 7 15V tdo» tro 
Napěťový posun (VCOjy — UOUT) 

Upp = 5VW, Rs > 10k2 

Upp = 10V, Rg z 10k? 

Upp = 15V, Rg z 10k2 
Napětí stabilizační diody 

lzp 7 6HA Uzp 
Dynamický odpor stabilizační diody 

Izp = 1 mA rzD 
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MA NA IA 
Are 
oa 


mw 
mW. 
mW 


MHz 


MHz 


MHz 


MO O AESAC OC ŘS oC 


Část fázových komparátorů 
Vstupní odpor — vstup INA 


Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 


Napěťová citlivost — vstup INA 


sinusové napětí, f = 100 kHz 


Upp = 5V 
Upp 7 10V 
Upp = 15V 


Zpoždění signálu ze vstupu INA na výstup 


při přechodu do úrovně L 


Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 
při přechodu do úrovně H. 
Upp = 35V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 


Zpoždění výstupu OUT2 při přechodu 


z úrovně H do stavu vysoké impedance 


Upp = 5V 
Upp 7 10V 
Upp = 15V 
z úrovně L do stavu vysoké impedance 
Upp =. 5V 
Upp = 10V 
Upp 7 15V 


Doba nárůstu čela a poklesu týlu 
vstupního impulsu : 


vstup INB 

Upp = 5V 
Upp 7 10V 
Upp =“15V 
vstup INA 

Upp = 5V 
Upp 7 10V 
Upp = 15V 


Doba nárůstu čela a poklesu týlu 


výstupního impulsu 


Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 
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MHB 4046 


By = +25C 
RINA P o 
INA * =0 
RINA > 0,08 
Ury m/m < M0 
Uzv m/m < 790 
Uzy m/m < 2200 
tPHL < 540 
tPHL < 240 
tPHL < 120 
tPLH < 850 
tPLH < 60 
tPLH 50 
tP(H-N) s 0 
tP(H-N) <20 
tP(H-N) s 220 
tP(L-N) < 690 
tP(L-N) s 320 
tP(L-N) < 20 
ty týi s 50 
tri tfi <. 1, 
tri tji sw 
tri ti <s50 
tri: ti < 20 
tri ti s25 
tro: tfo < M0 
trovitío < 120 
tro: tfo < 10 





Ma 
MS 
M2 


mV 
mv 
mV 


ns 
ns 
ns 


ns 
ns 
ns 


ns 
ns 
ns 


ns 
ns 
ns 


ns 
ns 
ns 


ns 
ns 
ns 


ns 
ns 
ns 
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Základní hodnoty dynamické: 
Uss = 0V, Cp = 50 pF) Bamin t35"C da max 
Část napětím řízeného oscilátoru 
Příkon 
fo = 10 kHz, Rg = 1M0,R,= ©, 
U 
VOO je 
2 
Upp = 5V Pp <04 <04 = mw 
Upp = 10V Pp < 16 < 16 — mW 
Upp = 15V Pp < 60 < 60 — mW 
Pracovní kmitočet 
C; = 50 pF, Rpg'= 10 k0, Rz = m, 
Vcojy = Upp 
Upp = 5V fmax 203 203 >202 MHz 
Upp 7 10V aE 206 > 06 204 MHz 
DD 7 15V max > 08 > 08 205 MHz 
C; = 50 pF, Rj = 5k2, Ra = m, 
VCojy = Upp 
Upp 7 5V , PP 205 205 203. MHz 
Upp 7 10V max 210 > 10 206 MHz 
Upp 7 15V max z 14 > 14 z 10 MHz 
Doba poklesu týlu a nárůstu čela 
výstupního impulsu 
Upp = 5V ts te < 200 <20.<30. ns 
Upp 7 10V 40: t < 100 < 100 < 150. ns 
Upp = 15V tg0+ tro <80 < 80 < 120 ns 
Napěťový posun (VCO ry — Upyr) 
Upp = BY, Rg = 10 k2 < 25 < 25 < 30 V 
Upp = 10V, Rg > 10k2 <25 <25 <30 V 
Upp = 15V, Rg > 10k2 <25 <25 <30 V 
Napětí stabilizační diody 
lzp = 6uA Uzp 4,45... 445... 40... 
6,15 6,15 6,75 V 
Dynamický odpor stabilizační diody 
Izp = 1 mA rzD 40 40 40 a 
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Část fázových komparátorů ') 


Vstupní odpor — vstup INA 


Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 


Napěťová citlivost — vstup INA 
sinusové napětí, f = 100 kHz 


Upp = 5V 

Upp 7 10V 

Upp = 15V 

Zpoždění signálu ze vstupu INA 

na výstup 

při přechodu do úrovně L 
Upp 7 5V 

Upp = 10V 

Upp = 15V 

při přechodu do úrovně H 
Upp = 5V 

Upp = 10V 

Uppo = 15V 


Zpoždění výstupu OUT2 při přechodu 
z úrovně H do stavu vysoké impedance 


Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 
z úrovně L do stavu vysoké impedance 
Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 


Doba nárůstu čela a poklesu týlu 
vstupního impulsu 


vstup INB 

Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 
vstup INA 

Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 


Doba nárůstu čela a poklesu týlu 
výstupního impulsu 


Upp = 5V 

Upp = 10V 

Upp = 15V 
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IV IV IV 
98> 
-NO 


NA NA IA 
- M 
888 


MA AIA 
888 


450 


IA IA IA 
8 
o 


IA MANA 
Dj 
8 


IV IV V 
2 
o 


IA IA 
a 
© 


200 
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MA NAIA 


888 


IA NANA 
S88 
HA ANA 


S 
o 


IA MAA 
NW 
88 


8 


HA MANA 


MAA A 


o- 
A 


MA x A 


NANA IA 


675 


o8 


sŠ 


v 
w 


M2 
M2 
M2 


mV 
mV 
mV 


ns 
ns 
ns 


ns 
ns 
ns 


ns 
ns 
ns 


ns 
ns 
ns 


ns 
ns 
ns 


ns 
ns 
ns 


ns 
ns 
ns 
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DEFINICE ČASOVÝCH PRŮBĚHŮ: 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS  MHB4047 


ASTABILNÍ / MONOSTABILNÍ 


MULTIVIBRÁTOR 





HRADLOVANÝ ASTABILNÍ 
MULTIVIBRÁTOR, VHODNÝ PRO 
ASTABILNÍ NEBO MONOSTABILNÍ 
PROVOZ. 


Stupeň integrace: 1O-3 


POUZDRO: DIL s 2x sedmi vývody 
podle NT-4305. 


MHB4047, MHF4047B: plastové pouzdro 


AST, AST 


MHF 4047B 
MHC4047BC 





Zapojení vývodů 
(pohled shora) 


MHCa047BC: keramické pouzdro nastavovací vstupy 
—TRIG, +TRIG spouštěcí vstupy 
ER vstup vnějšího nulování 
RETRIG spouštěcí vstup 
aa výstupy 
oSsc výstup oscilátoru 
c přípoj vnějšího 
kondenzátoru 
R přípoj vnějšího odporu 
RCC společný přípoj 
kondenzátoru a odporu 
Uppo kladné napájecí napětí 
Uss zemnicí bod 
MEZNÍ HODNOTY: 
min. max. 
Napájecí napětí Upp —0,3 18 V 
Vstupní napětí U; —03. Upp +05 V 
Proud do vstupu Ir , 10 mA 
Ztrátový výkon celkový 
MHBa047 | 2, < 60"C Prot 500 mW 
MHF4047B | V4 < 60"C P+ 500 mW 
MHC4047BC V; < 100"C Pot 500 mW 
Ztrátový výkon jednoho výstupu ') P 100 mW 
Rozsah pracovních teplot 
MHB4047 V A 0 +70 *C 
MHF4047B % —40 +85 "© 
MHCa4047BC Ů —55 +125 € 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 
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POPIS FUNKCE: 


V monostabilním provozu se může obvod spouštět klesající nebo náběžnou hranou řídicího 
impulsu. Výstupní perioda se určuje vnějšími součástkami R, C. 

Astabilní provoz se nastaví signálem s úrovní H na vstupech AST a AST. V tomto provozu lze 
obvod hradlovat signálem s úrovní H na vstupu AST a impulsem na AST, nebo přivedením 
signálu s úrovní L na vstup AST a impulsem na AST. 


Délka impulsů na výstupu O je dvojnásobkem impulsů na „výstupu OSC. V „monostabilním 
provozu lze obvod rovněž spouštět náběžnou hranou přivedenou na vstup „+TRIG, je-li na 
vstupu —TRIG signál úrovně L, případně týlem impulsu přivedeného na vstup —TRIG, je-li 
na vstupu +TRIG signál úrovně H. Výstupní impuls není závislý na délce vstupního impulsu, 
je však dán časovou konstantou RC. — 

V provozu, kdy je výstupní impuls dán počtem impulsů na řídicím vstupu, přivede se společný 
řídicí impuls na vstupy RETRIG a +TRIG s periodou menší než konstanta RC. K výstupu G lze 


připojit čítač. Výstup čítače se připojí ke vstupu AST, na vstup nulování čítače se připojí 
řídicí impuls +TRIG. 

Výstupní perioda čítače je N-násobkem periody multivibrátoru. Přivedením úrovně H na vstup 
ER se zabezpečí odolnost vůči náhodnému vzniku impulsů na výstupu v okamžiku zapnutí 
napájecího napětí. Signálem H na tomto vstupu Ize rovněž kdykoliv ukončit výstupní impuls. 


FUNKČNÍ TABULKA: 














Připojení vstupů č : 
PUDKKE Vstupní k jev 
na Upp na Usg impulsy p y 
Astabilní multivibrátor 
volně pracující 4,5,6,14 7,8,9,12 — 10, 11,13 | ty (10,11) = 
jp =44RC. 
hradlovaný 4,6,14 7,8,9,12 5 10,11,13 | t433) = 
=22RC 
komplementárně 
hradlovaný 6, 14 5, 758,9, 12 4 10, 11, 13 
Monostabilní multivibrátor 
spouštěný náběžnou 
hranou 4,14 5,6,7,9,12 8 10, 11 tm (10,11) 7 
= 2,48 RC 
spouštěný klesající 
hranou 4,8,14 576912 6 10, 11 
řízení šířky výstup. 
impulsů : 4,14 5,6,7,9 8,12 10,11 
připojení 
čítače 2) 14 5,6,7,8,9,12| — 10, 11 








1) Odpor a kondenzátor se připojí k příslušným vývodům. 
2) Vstupní řídicí impuls se připojí na nulování čítače, výstup čítače se připojí na vstup AST. 
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FUNKČNÍ BLOKOVÉ ZAPOJENÍ: 


|astabi 
řízení 


ostabilní 


multivibrátor 








POZNÁMKY: 

1. Vstupy jsou připojeny na Ugg nebo Upp. 

2. Absolutní hodnota proudu na výstupu max. 1 HA. 

3. Výstup kontrolovat na úrovni Ug; < 10 90, UoH 29 % Upp- 

4. Pa min. MHB.... 0"C, MHF... —40"C, MHC... —55*C 
a max.: MHB... +70%C, MHF... +85"C, MHC... +125*C 
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CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 
Základní hodnoty statické: Uss =0V) 
= min. 25"C V, = max. 
Odběr proudu v klidu 1) 
Upp = 5V tá <t <t <30 HA 
Upp = 10V Inpo <2 <2 <60 | HA 
Upp 7.15V IpDo <4 <4 < 120 HA 
Uppo = 20V IpDo <20 <20 < 600 HA 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň L?) 
Upp = 5V UoL <005 <0,05 <005 V 
Upp = 10V UoL < 0,05 <005' < 0,05 V 
Upp = 15V UoL <005. <0,05 <005 V 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň H9) 
Uppo = 5V UoH > 4,95 24% 249% V 
Upp = 10V UoH 2995 2995 299 V 
Upp = 15V UoH > 1495 21495 >1495 V 
Výstupní proud — úroveň L 
Upp = 5V, Upr = 05V lor 2061. >0,51. >0,36 mA 
Upp = 10V, UoL = 05V loL z15 213 209. mA 
Upp = 15V, UpL = 15V loL 240: 234 224 mA 
Výstupní proud — úroveň H 
Upp = 5V, Uog = 45V —lon 2061. 2051. 2036. mA 
Upp = 10V, Uog = 95V —loH 215 213. 209. mA 
Upp = 15V, Up = 135V —loy 240 234. 224. mA 
Vstupní napětí — úroveň L) ; 
Upp 7 5V Ur < 15 15 < 15 V 
Upp = 10V Ur <30 <30 <30 V 
Upp 7 15V Ur <40 <40 <40 V 
Vstupní napětí — úroveň H?) 
Upp = 5V Urw 235 235 235 V 
Upp = 10V UjH 270 270 270 V 
Upp 7 15V UrH z1 z1 P V 
Vstupní proud ') 
Upp = 18V l; < 101 <zr01 < 110 nA 


MHB 4047 


Základní hodnoty dynamické: 


Uss = 0 V, Cz = 50 pF, 93 = +25"C 


min.-max. 

Zpoždění výstupu OSC vůči vstupu AST, 

AST při přechodu do úrovně H a L 

Upp 7 5V tPLH» tPHL < 480 

Upp 7 10V tPLH» tPHL s 

Upp 7 15V tPLH: tPHL < 170 
Zpoždění výstupů O, O vůči vstupu AST, 

AST při přechodu do úrovně H a L 

Upp = 5V tPLH» tPHL s 1320 

Upp = 10V tPLH* tPHL = 600 

Upp 15V tPLH: tPHL <60 
Zpoždění výstupů O, A vůči vstupům +TRIG, 

—TRIG při přechodu do úrovně H a L 

Upp = 5V tPLH» tPHL S 1700 

Upp 7 10V tPLH» tPHL s 90 

Upp 7 BV tPLH+ tPHL < 50 
Zpoždění výstupů O, O vůči vstupům +TRIG, 

RETRIG při přechodu do úrovně H a L 

Upp = 5V tPLH» tPHL 57% 

Upp = 10V tPLH+ tPHL s 420 

Upp 7 15V tPLH: tPHL s 90 
Zpoždění výstupů O, O vůči vstupu ER 

Upp = 5V tPLH» tPHL < 700 

Upp 7 10V tPLH» tPHL s 30 

Upp = 15V tPLH+ tPHL < 180 
Doba nárůstu čela a poklesu týlu 

„výstupních impulsů 

Upp = 5V tt < M0 

Upp = 10V tt < 120 

Upp = 15V tr < 100 
Šířka všech vstupních impulsů 

Upp = 5V by > 1200 

Upp = 10V ty > 480 

Upp 7 15V ty > 40 
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MHF 4047B 
MHC4047BC 





Základní hodnoty dynamické: 


Usg = OV, C; = 50 pF“) 


% min. 3 "C M max. 

Zpoždění výstupu OSC vůči vstupu AST, 

AST při přechodu do úrovně H a L 

Upp 7 5V tPLH» tPHL <400 <40 <600 ns 

Upp 7 10V tpPLH» tPHL <200 <200 <300 ns 

Upo = 15V tPLH» tPHL < M4. <1W40 <20 ns 
Zpoždění výstupů A, A vůči vstupu AST, 

AST při přechodu do úrovně H a L : 

Upp = 5V tpLH» tPHL < 1100 < 1100 '< 1650 ns 

Upp 7 10V tpLH» tPHL <500 <50 <750 ns 

Upp 7 15V tpLH» tPHL <30 <30 <450 ns 
Zpoždění výstupů A, A vůči vstupům +TRIG, 

—TRIG při přechodu do úrovně H a L : 

Upp 7 5V tpLH» tPHL < 1400 < 1400 < 2100. ns 

Upp 7 10V tpPLH» tPHL < 600 <600 <800 ns 

Upp 7 15V tPLH» tPHL < 400 <40 <600 ns 
Zpoždění výstupů O, A vůči vstupům +TRIG, 

RETRIG při přechodu do úrovně H a L 

Upp = 5V tPLH* tPHL < 600 <600 <9%0 ns 

Upp 7 10V tPLH» tPHL < 30 <350 <525 ns 

Upp 7 15V tpLH» tPHL <250 <250 <375 ns 
Zpoždění výstupů O, O vůči vstupu ER 

Upp = 5V tpLH» tPHL <600 <600 < 900 ns 

Upp 7 10V tpPLH» tPHL <250 <250 <375 ns 

Upp 7 15V tPLH» tPHL < 150 < 150. < 225 ns 
Doba nárůstu čela a poklesu týlu 

výstupních impulsů : 

Upp = 5V tp tý <200 <20'<300. ns 

Upp = 10V ty tý < 100 <100 <1150 ns 

Upp 7 15V ty tý < 80 <80.<12 ns 
Šířka všech vstupních impulsů 

Upp 7 5V ty > 1000 > 1000 > 1500. ns 

Upp = 10V k = 400 —>400 2600 ns 

Upp 7 15V ty = 280 —>280 > 420 ns 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ MHB4049B | MHB4049UB 
OBVODY CMOS MHF 4049B | MHF 4049UB 
LOGICKÉ ČLENY NOR MHC4049BC MHC4049UBC 





ŠESTICE INVERTUJÍCÍCH BUDIČŮ 
S VELKÝM PROUDOVÝM ZISKEM. 


OBVOD JE SLUČITELNÝ S OBVODY TTL, 
MŮŽE SE POUŽÍT JAKO PŘEVODNÍK 
ÚROVNĚ CMOS A TTL. 


Logická funkce: Y =AÁ 





Stupeň integrace: 1O-2 


POUZDRO: DIL s 2X osmi vývody Zapojení vývodů 
podle NT-4305. (pohled shora) 
MHB4049B, MHF4049B, MHB4049UB, A vstupy 
MHF4049UB: Y výstupy 
plastové pouzdro Upp kladné napájecí napětí 
MHC4049BC, MHC4049UBC: Uss zemnicí bod 


keramické pouzdro 


MEZNÍ HODNOTY: 


min. max. 

Napájecí napětí Upo Us — 0,5 Usg +20 V 
Vstupní napětí Uz Uss — 0,5 Upp +05 V 
Proud do vstupu l; +10 mA 
Ztrátový výkon celkový 

MHB4049 Ů < 60 *€ Pot 500 mW 

MHF4049B | 9, < 60*C Po 500 mw 

MHCa4049BC Ů < 100 *€ Pt 500 mW 
Ztrátový výkon jednoho výstupu !) P 100 mW 
Rozsah pracovních teplot 

MHB4049 % 0 +70 G 

MHF4049B Ů —40 +85 *© 

MHC40498C Ů —55 +125 "© 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 
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MHB4049B © MHB4049UB 
MHF 4049B | MHF4049UB 
MHC4049BC  MHC4049UBC 








DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 


min max. 
Napájecí napětí Uppo 3 18 V 
Vstupní napětí U; Uss Upp V 
ZAPOJENÍ VSTUPŮ: 

MHB4049B, MHF4049B, MHC4049BC MHB4049UB, MHF4049UB, MHC4049UBC: 


Upo 














EE 


DEFINICE DYNAMICKÝCH HODNOT: 


20ns 20ns 


90% Upp 
50% 











ty 7 20 us 

POZNÁMKY: 

1. Vstupy jsou připojeny na Ucg nebo Upp. 

2. Absolutní hodnota proudu na výstupu max. 1 uA. 

3. Výstup kontrolovat na úrovní Upy < 10%, Uoyg z 9% Upp- 

4. Og min. MHB.... 0"C, MHF... —409C, MHC... —55*C 
a max.: MHB... +70"C, MHF... +85"C, MHC... +125"C 
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CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 


Základní hodnoty statické: Uss = 0V 


Odběr proudu v klidu ') 


Upp 7 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 
Upp = 20V 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň L?) 
Upp = 15V 
Upp = 10V 
Upp 7 15V 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň H?) 
Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 


Výstupní proud — úroveň L 
Upp = 5V, Upr = 05V 
Upp = 10V, UpL = 05V 
Upp = 15V, UGL = 15V 

Výstupní proud — úroveň H 
Upp = 5V, Uog = 45V 
Upp = 10V, Up = 95V 
Upp = 15V, Up = 135 V 


Platí pro typy MHB4049B, MHF4049B, MHC4049BC: 


Platí pro typy MHB4049B, MHF4049B, MHC4049BC: 


Platí pro typy MHB4049UB, MHF4049UB, MHC4049UBC: 


Platí pro typy MHB4049UB, MHF4049UB, MHC4049UBC: 


Vstupní napětí — úroveň L*) 
Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 

Vstupní napětí — úroveň H3) 
Upp 7 5V 
Upp = 10V 
Upp 7 15V 

Vstupní napětí — úroveň L) 
Uppo = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 

Vstupní napětí — úroveň H?) 
Upp = 5V 
Uppo = 10V 
Upo = 15V 

Vstupní proud !) 
Upp = 18V 
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MHB 4049B 
MHF 4049B 
MHC4049BC  MHC4049UBC 


Uor, 
Uor 
UoL 


UoH 
UoH 
Von 


loL 
loL 
loL 


—loH 
—lon 
—loH 


Ur 
Ur 
VL 


Uru 
Uru 
Uru 


Ur 
UL 
VL 


UIH 
UH 
UH 


v 


IV IV IV 


V 


VV 


NA NA IA 


2 NS 
Bobo 


MHB 4049UB 
MHF 4049UB 





259C = max. 


< 10 <30 HA 
< 20 = KA 
<40 < 120 HA 
<2 < 600 HA 
< 0065 < 0,05 V 
< 0,05 < 005 V 
< 005 < 005 V 
> 4% 24% V 
292% > 9% V 
> 14,95 = 14,95 V 
> 32 229 mA 
> 840 > 6,6 mA 
24 220 mA 
= 0,8 > 072 mA 
= 1,8 2145 mA 
= 6,0 = 5,0 mA 
=< 15 <15 V 
<30.<30 V 
<4M0 <40 V 
> 35 > 35 V 
270 >70 V 
z 1 > 11 V 
< 10 < 10 V 
<20 < 20 V 
<25 225 V 
> 40 >240 V 
=> 80 280 V 
= 12,5 512,5 V 
<I0 < r10 uA 
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MHB4049B | MHB4049UB 
MHF 4049B | MHF 4049UB 
MHC4049BC  MHC4049UBC 





Základní hodnoty dynamické: 


MHB4049B, MHB4049UB: Uss = 0 V, Cj, = 50 pF, 9, = 25*C 


min.-max. 
Zpoždění výstupního impulsu 
při přechodu do úrovně L 
Spa tPHL, < ns 
Upp = 10V tPHL < 50 ns 
Upp 7 15V tPHL < 40 ns 
při přechodu do úrovně H 
Upo = 5V tPLH < 14 ns 
Upp = 10V tPLH < 78 ns 
Upp = 15V tPLH < 60 ns 
Doba nárůstu čela výstupního impulsu 
Upp = 5V bo < 190 ns 
Upp = 10V t, < 100 ns 
Upp = 15V te <% ns 
Doba poklesu týlu výstupního impulsu 
Upp 7 5V 9 <% ns 
Upp 7 10V 9 <50 ns 
Upp 7 15V ty s“ ns 


MHF4049B, MHC4049BC, MHF4049UB, MHC4049UBC: Us = 0 V, C; = 50 př 


Zpoždění výstupního impulsu Vi: V28"G Wy 
při přechodu do úrovně L 
Upp 7 5V tPHL <6 <65 < 100 ns 
Upp = 10V tPHL < 40 <40 < 60 ns 
Upp 7 15V tPHL < 30 < 30 < 45 ns 
při přechodu do úrovně H 
Upp = 5V toner < 120 <120 < 180 ns 
Upp = 10V tPLH <6 <65 <100 ns 
Upp 7 15V tPEH <50 <W <% ns 
Doba nárůstu čela výstupního impulsu 
Upp = 5V t S16 <160 <2A40 ns 
Upp 7 10V = < 80 <80 < 120 ns 
Upp 7 15V E <60 <60 <% ns 
Doba poklesu týlu výstupního impulsu 
Upp 7 5V ty <60. <60 <% ns 
Up = 10V ty <40. <W0. <60 ns 
Upp 7 15V V < 30 <30 <M4 ns 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS  MHB4050 


BUDIČE 


MHF 4050B 
MHC4050BC 





ŠESTICE NEINVERTUJÍCÍCH BUDIČŮ 


S VELKÝM PROUDOVÝM ZISKEM. 


VÝSTUP OBVODŮ JE SLUČITELNÝ 
S OBVODY TTL A MŮŽE SE POUŽÍT 
JAKO PŘEVODNÍK ÚROVNĚ CMOS 
NA ÚROVEŇ TTL. 


Logická funkce: Y = A 
Stupeň integrace: 1O-2 


POUZDRO: DIL s 2X osmi vývody 
podle NT-4305. 


MHB4050, MHF4050B: plastové pouzdro 
MHC4050BC: keramické pouzdro 


MEZNÍ HODNOTY: 


Napájecí napětí 
Vstupní napětí 

Proud do vstupu 
Ztrátový výkon celkový 


MHB4050 © V, < 60"C 
MHF4050B © V, < 60"C 
MHCa050BC 9, < 100"C 


Ztrátový výkon jednoho výstupu ') 


Rozsah pracovních teplot 
MHB4050 
MHF4050B 
MHCa4050BC 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 


13. 8. 1984 - 1 











Zapojení vývodů 


(pohled shora) 


A vstup 
Y výstup 
Upp kladné napájecí napětí 
Uss zemnicí bod 
min max 


+10 mA 

500 mW 

500 mW 

500 mW 

100 mW 
0 +70 "© 
—40 +85 © 
—55 +125 G 
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MHB 4050 





MHF 4050B 
MHC4050BC 
DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 
min max 
Napájecí napětí Uppo 3 18 V 
Vstupní napětí Uz Uss Upo V 


ZAPOJENÍ VSTUPŮ: 


Upo 


Uss 


DEFINICE DYNAMICKÝCH HODNOT: 





POZNÁMKY: 

1. Vstupy jsou připojeny na U<g nebo Upp. 

2. Absolutní hodnota proudu na výstupu max. 1 uA. 

3. Výstup kontrolovat na úrovni Ugz < 10%, Uog z 9 % Upp- 

4. Va min.: MHB.... 07C, MHF... —407C, MHC... —55*C 
amax.? MHB... +707C, MHF... +857C, MHC... +125"C 
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MHB 4050 
MHF 4050B 
MHC4050BC 





CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 


Základní hodnoty statické: U<< = 0 V 


Odběr proudu v klidu ') 


Upp 7 5V IpDo k! st <30 KA 

Upp 7 10V IppDo <a <2 < 60 HA 

Upp 7 15V IpDo <4 <4 < 120 HA 

Upp 7 20V Ippo <20 <20 < 600 KA 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň L?) 

Upp = 5V Ugr < 005 < 005 < 005 V 

Upp 7 10V UL < 005 < 005 <005 V 

Upp 7 15V UoL < 005 < 005 < 005 V 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň H?2) 

Upp = 5V UoH = 4,95 = 4,95 = 4,95 V 

Upp 7 10V UoH 2995 2995 2995 V 

Upp = 15V UoH > 1495 21495 21495 V 
Výstupní proud — úroveň L 

Upp = 5W, UgL 7 05V loL > 38 > 32 229 mA 

Upp = 10V, UL =05V loL > 96 > 8,0 > 66 mA 

Upp = 15V, Uor = 15V V; > 25 >U >U mA 
Výstupní proud — úroveň H 

Upp = 5V, Upog = 45V —loH >09 208. 20,72 mA 

Upp = 10V, Uog = 95V —loH 220. 218. 215. mA 

Upp = 15V, UoH = 135V —loH >64 > 60 >50 mA 
Vstupní napětí — úroveň L*) 

Upp = 5V U <15.<15. <15 V 

Upp = 10V Ur <30.<30. <30. V 

Upp 7 15V Ur <40 <40 <40 V 
Vstupní napětí — úroveň H3) 

Upp = 5V Uz sá5 sd5 sás V 

Upp = 10V UrH 270 270.270 V 

Upp = 15V UjH 21 P 21 V 
Vstupní proud ') 

Upp = 18V u <+01. <101 < +10 uA 
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MHB 4050 
MHF 4050B 
MHC4050BC 








Základní hodnoty dynamické: 


MHB4050: Ugg = 0 V, C; = 50 pF, 0, = 25"C 


min.-max. 

Zpoždění výstupního impulsu 

při přechodu do úrovně L 

Upp 7 5V tPHL < 135 ns 

Upp 7 10V tPHL <65 ns 

Upp 7 15V tPHL <40 ns 

při přechodu do úrovně H 

Upp 7 5V tpLH < 170 ns 

Upp 7 10V tPLH < 100 , ns 

Upp 7 15V tPLH s% ns 
Doba nárůstu čela výstupního impulsu 

Upp 7 5V L < 195 ns 

Upp 7 10V t <% ns 

Upp 7 15V b <70 ns 
Doba poklesu týlu výstupního impulsu 

Upp 7 5V V <% ns- 

Upp 7 10V 4 <5 ns 

Upp 7 15V t <40 ns 
MHF4050B, MHC4050BC: Usg = 0V, C; = 50 př 

Ů min, 95 "C Ů max. 

Zpoždění výstupního impulsu 

při přechodu do úrovně L 

Upp 7 5V tPHL <1N10 <110 <165 ns 

Upp 7 10V tPHL <5 <5 <85 ns 

Upp 7 15V tPHL <30 < 3 <4 ns 

při přechodu do úrovně H 

Upp 7 5V tPLH < M40 < 140 <210 ns 

Upp = 10V tPLH < 80 < 80 < 120 ns 

Upp 7 15V tPLH <60 < 60 <90 ns 
Doba nárůstu čela výstupního impulsu 

Upp 7 5V t, < 160. < 160. < 240 ns 

Upp 7 10V t < 80 <80 < 120 ns 

Upp 7 15V t < 60 <60 <% ns 
Doba poklesu týlu výstupního impulsu 

Upp 7 5V t < 60 < 60 <% ns 

Upp = 10V t <40 <40 <60 ns 

Upp 7 15V “ <30 <3 <s4 ns 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS  MHB4051 


ANALOGOVÝ MULTIPLEXER 


MHF 4051B 
MHC4051BC 





OSMIKANÁLOVÝ ANALOGOVÝ 
ADRESOVATELNÝ MULTIPLEXER 


Stupeň integrace: 1O-2 


POUZDRO: DIL s 2X osmi vývody 
podle NT-4305. 


MHB4051, MHF4051B: plastové pouzdro 
MHCa4051BC: keramické pouzdro 


A,B, 
0. 
INH 
COM 
Upo 
Upr 
Uss 
MEZNÍ HODNOTY: 
Napájecí napětí Upp— Uss 
Upo— Uz 
Vstupní napětí U; 
Napětí na spínačích Ug 
Ztrátový výkon celkový 
MHB4051— D, < 60"C Pat 
MHFa051B 94 < 60"C Po; 
MHCa4051BC % < 100"C Prot 
Ztrátový výkon jednoho výstupu ') P 
Rozsah pracovních teplot 
MHB4051 Ů 
MHF4051B % 
MHC4051BC Ů 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 
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Zapojení vývodů 


(pohled shora) 


© adresové vstupy 
. G7 vstupy/výstupy 
hradicí vstup INHIBIT 
vstup/výstup společný 
kladné napájecí napětí 
záporné napájecí napětí 
zemnicí bod 
min. max. 
—0,3 18 V 
—0,3 18 V 
Ugs— 03. Upp +05 V 
UzrE—03  Upp +05 v 
500 mW 
500 mW 
500 mW 
100 mW 
0 +70 € 
—40 +85 2“ 
—55 +125 “© 
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MHB 4051 





MHF 4051B 
MHC4051BC 
DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 
: min max. 
Napájecí napětí Uppo 3 18 V 
Vstupní napětí U; Uss Upp V 


FUNKČNÍ BLOKOVÉ ZAPOJENÍ: 
































FUNKČNÍ TABULKA: ZAPOJENÍ VSTUPŮ: 
VSTUPY sepnuté 

INH A B G spínače Upo 

L L [3 E 0 

L L L H 1 úštůp 

L L H L 2 

L L H H 3 Uss 

U H L L 4 

L H L H 5 

L H H L 6 

L H H H 7 

H X X x — 
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MHB 4051 
MHF 4051B 
MHC4051BC 





POPIS FUNKCE: 


Jednotlivé spínače jsou řízeny vstupy A, B, C. Mohou spínat analogové signály v rozsahu 
napětí U; až Upp. Všechny kanály se mohou rozepnout přivedením signálu z úrovně H na 
hradicí vstup INHIBIT. 


TYPICKÉ PŘIPOJENÍ OBVODU K NAPÁJECÍM NAPĚTÍM: 








a b KA 
Upo*+15V Upo-+75V Upo-+5V 
16 
Uss=0 Uss=0 
Uze= VÍ, Uge:-75V Uge= BV 
8 
Uss * Ov 
Napájecí napětí: Uss > Uzz 
Řídicí vstupy: L = U5s, H = Upp 


Analogové napětí na spínačích musí být v rozsahu od Upr do Upp. 


POZNÁMKY: 


1. Řídicí vstupy jsou připojeny na Upp nebo Ugg. 

2. Kontroluje se jeden vstup (ostatní vstupy jsou nastaveny podle funkční tabulky). Výstup se 
kontroluje po dosáhnutí Roy, v rozepnutém stavu I7g < 5 HA. 

3. Ostatní vstupy na Upp. 

4. Ostatní vstupy na Ugg. 

5 MBB... 0*C, MHF...—407C, MHC... —55*C 

MHB... +70%C, MHF... +859C, MHC... +125*C 


a min* 
a max 
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MHB4051. 
MHF 4051B 
MHC4051BC 





CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 


Základní hodnoty statické: Us = 0 V?) 
: Vy = min. 25"C | V, = max. 
Odběr proudu v klidu ') 


Upp 7 5V Ippo <5 <5 < 150 HA 

Upp = 10V : Ippo < 10 <10.<300 4A 

Upp = 15V IpDO <20 <2 <60 A 

Upp = 20V IpDo S10. <100. <300  5A 
Vstupní napětí — úroveň L?) 

řídicí vstupy 

Upp = 5V Uz < 15 <15 < 15 V 

Upp = 10V UL <30.<30. <30 V 

Upp = 15V UJL S40. <40.<40 V 
Vstupní napětí — úroveň H?) 

řídicí vstupy 

Upp = 5V Uj 235. 235 235 V 

Upp 7 10V Ur =70 >70 =270..V 

Upp = 15V UH zu 21 21 V 
Vstupní proud % 

Upp = 18V IH <10. <z101 < 210 HA 

Upp = 18V ly. <+01 <+01 <+10. HA 
Odpor spínače v sepnutém stavu . 

Upp = 5V Roy <850 <1050 <1200 © 

Upp = 10V Rox <30 <40  <520 2 

Upp 7 15V Roy <2a0 < 240 < 300 2 
Rozdíl odporu spínačů v sepnutém stavu 

Upp = 5V A Roy > 15 =, 

Upp = 10V A Row — 10 — 2 

Upp 7 15V A Row -= 5 — 
Proud spínače v rozepnutém stavu 

Upp 7 18V ls <+01 < +01 < 41 HA 
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Základní hodnoty dynamické: 


Uss = OV, C; = 50 pF, R; = 10 k2, 0, = 25"C 


Zpoždění výstupního signálu 
vůči vstupnímu při přechodu 
výstupu do úrovně H a L 


Upp = 5V 
Upp =. 10V 
Upp = 15V 


Zpoždění výstupního signálu 
vůči vstupnímu A, B, C při 
přechodu výstupu do úrovně H a L 


Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 


Zpoždění výstupního signálu 
vůči vstupnímu INH při přechodu 
výstupu do úrovně Ha L 


Upp = 5V 
Upp = 10V 
Uppo = 15V 
Doba zotavení 
Upo = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 
13. 8. 1984. £ 


tpPLH» 
tPLH» 
tPLH» 


tPLH» 
tPLH» 
tPLH» 


tPLH» 
tPLH» 
tPLH» 


tpz 
tpz 
tpz 


tPHL 
tPHL 
tPHL 


tPHL 
tPHL 
tPHL 


tPHL 
tPHL 
tPHL 


IANA IA 


NANA A 


HA HA IA 
B 
o 


250 
190 


ns 
ns 
ns 


ns 
ns 
ns 


ns 
ns 
ns 


ns 
ns 
ns 
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MHC4051BC 





Základní hodnoty dynamické: 


Ugs = OV, C, = 50 pF, R; = 10k2) 


Ů min, +25*C % max. 

Zpoždění výstupního signálu 

vůči vstupnímu při přechodu 

výstupu do úrovně H a L 

Upp 7 5V tpLH tPHL <60 <60 <% ns 

Upp = 10V tpLH tPHL <30 <30 <A. ns 

Upp 7 15V tpLH tPHL < 20 <20 <30 ns 
Zpoždění výstupního signálu 

vůči vstupnímu A, B, C při 

přechodu výstupu do úrovně H a L 

Upp 7 5V tpPLH» tPHL < 720 < 720. < 1080 ns 

Upp = 10V tPLH-tPHL S20 <320  <480 ns 

Upp 7 15V tpLH: tPHL < 40 < 240 < 360 ns 
Zpoždění výstupního signálu 

vůči vstupnímu INH při 

přechodu výstupu do úrovně H a L 

Upp = 5V tpLH: tPHL < 450 < 450 < 675 ns 

Upp = 10V tpLH tPHL <20 <20 < 320 ns 

Upp 7 15V tpLH» tPHL < 160 < 160 < 40 ns 
Doba zotavení 

Upp 7 5V tpz < 450 < 40 < 675 ns 

Upp 7 10V tpz <20 <20 <320 ns 

Upp = 15V tpz <160 <160 <M0 ns 
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DEFINICE DYNAMICKÝCH HODNOT: 


„„20ns 


20ns 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS MHB4052 
ANALOGOVÝ MHF 4052B 
MULTIPLEXER / DEMULTIPLEXER MHC4052BC 








DIFERENCIÁLNÍ ČTYŘKANÁLOVÝ 
ANALOGOVÝ 
MULTIPLEXER/DEMULTIPLEXER. 


Stupeň integrace: 1O-3 


POUZDRO: DIL s 2X osmi vývody 
podle NT-4305. 





MHB4052, MHF4052B: plastové pouzdro 
MHC4052BC: keramické pouzdro 


Zapojení vývodů 
(pohled shora) 


Y vstup/výstup 
A,B adresový vstup 
X vstup/výstup 
COM Y společný vstup/výstup sekce Y 
COM X společný vstup/výstup sekce X 
INH vstup hradicí 
Upp kladné napájecí napětí 
Uzr záporné napájecí napětí 
Uss zemnicí bod 
MEZNÍ HODNOTY: 
min. max. 
Napájecí napětí Upp — Uss —0,3 18 V 
Upp— Ups —0,3 18 V 
Vstupní napětí U; Uss— 03. Upp +05 V 
Napětí na spínačích Uo UzE— 03. Upp +05 V 
Ztrátový výkon celkový 
MHB4052 Vy s 60"C Pot 500 mw 
MHF4052B | 2, < 60"C Po 500 mw 
MHC4052BC V% < 100"C P; 500 mW 
Ztrátový výkon jednoho výstupu ') P 100 mw 
Rozsah pracovních teplot 
MHB4052 i % 0 +70 “€ 
MHF4052B z —40 +85 26 
MHC4052BC % —55 +125 " 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 
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MHF 4052B 
MHC4052BC 
| R B A A ES 
DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 
min max 
Napájecí napětí Ubn 3 18 V 
Vstupní napětí U; Uss Upp V 


FUNKČNÍ BLOKOVÉ ZAPOJENÍ: 


X3 X2 X1 X0 


Upo 
m IN: 7 o 















































3 12 110 
ZAPOJENÍ ŘÍDICÍCH VSTUPŮ: FUNKČNÍ TABULKA: 
Úbo Řídicí vstupy Sepnuté 
INH B A spínače 
vstup 
L L L X0, Yo 
Uss L L H X1, Y1 
L H L X2, Y2 
L H H X3, Y3 
H X X — 
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POPIS FUNKCE: 


Dvojice spínačů jsou řízeny vstupy A, B, které jsou dekódovány na 1 ze čtyř. 
Spínače mohou spínat signály v rozsahu napětí Upp až Upp. Všechny kanály se mohou 
rozepnout přivedením úrovně H na vstup INHIBIT. 


TYPICKÉ PŘIPOJENÍ OBVODU K NAPÁJECÍM NAPĚTÍM: 


a b c 
Upo-+15V Upo=+75V 








Napájecí napětí: Uss = Uzz 
Řídicí vstupy: L = Usg, H = Upp 
Analogové napětí na spínačích musí být v rozsahu od Upr do Upp- 


POZNÁMKY: 


1. Řídicí vstupy jsou připojeny na Upp nebo Ugs. 

2. Kontroluje se jeden vstup (ostatní vstupy nastaveny podle funkční tabulky). Výstup se 
kontroluje po dosáhnutí Roy, v rozepnutém stavu I;g < 5 HA, 

3. Ostatní vstupy na Upp, 

4. Ostatní vstupy na Ugg. 

5. Ď MHB.... 0?C, MHF...--40"C, MHC... —55"“C 

MHB... +70*C, MHF... +85"C, MHC... +125*C 


a min. * 
a max.* 
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| FROEODK SOA AO SV E A 0 T R O MOST | 
CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 
Základní hodnoty statické: Usg 50V? 
ŮÚ, = min. 25"C % = max. 
Odběr proudu v klidu “) 
Upp 7 5V Ippo <5 <5 < 150 HA 
Upp = 10V Ippo < 0 <'0 <300 HA 
Upp = 15V IpDo <2 <2 < 600 KA 
Upp = 20V Ippo < 100 < 100 < 3000. 1A 
Vstupní napětí — úroveň L?) 
řídicí vstupy 
Upp = 5V Ur. <15 s 15 <15 V 
Upp 7 10V Uy <30 <30 <30 V 
Upp = 15V Ur <4M0 <40 <40 V 
Vstupní napětí — úroveň H?) 
řídicí vstupy 
Upp = BV Ury = 3,5 = 3,5 Pa 3,5 V 
Upp = 10V UrH =70 =70 >70 V 
Upp = 15V Ujg 21 x1 > 1 V 
Vstupní proud 
Upp = 18V) ly < 101 <x01 < 110 uA 
Upp = 18V) IL stT01. <t01 <110 uA 
Odpor spínače v sepnutém stavu 
Upp = 5V Row < 850 < 1050. < 1300. £ 
Upp = 10V Row <30 <40  <550 2 
Upp = 15V Row S20 <U <320 8 
Rozdíl odporů spínačů v sepnutém stavu 
Upp = 5V A Roy — 15 — 0 
Upo = 10V 4 Row s 10 = a 
Upp = 15V 4 Row — 5 — a 
Proud spínače v rozepnutém stavu 
Upp = 18V ls < E04 <101 < 110 UuA 
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Základní hodnoty dynamické: 


Uce = 0V, C = 50 pF, Ry = 10 k2, 2, = 25"C 


min.-max. 

Zpoždění výstupního signálu vůči vstupnímu 

při přechodu výstupu do úrovně H a L 

Upp 7 SV tPLH* tPHL s% ns 

Upp = 10V tPLH» tPHL <40 ns 

Upp 7 15V tPLH+ tPHL s% ns 
Zpoždění výstupního signálu vůči vstupnímu 

A, B při přechodu výstupu 

do úrovně Ha L 

Upp 7 5V tPLH» tPHL < 860 ns 

Upp = 10V tPLH» tPHL < 90 ns 

Upp = 15V tpLH» tPHL < 290 . ns 
Zpoždění výstupního signálu vůči vstupnímu 

INH při přechodu výstupu 

do úrovně H a L 

Upp 7 5V tPLH*» tPHL 50 ns 

Upp = 10V tpLH» tPHL < 850 ns 

Upp = 15V tpLH:» tPHL < 190 ns 
Doba zotavení ') 

Upp 7 5V tpz < M0 ns 

Upp = 10V tpz < 20 ns 

Upp 7 15V tpz < 190 ns 
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Základní hodnoty dynamické: 


Ugs = 0V, C, = 50 pF, R; = 10k2)) 


Ů min. 25"C % max. 

Zpoždění výstupního signálu vůči vstupnímu 

při přechodu výstupu do úrovně H a L : 

Upp 7 5V tpLH» tPHL <60. <60.  <90 ns 

Upp 7 10V tPLH» tPHL <30 <30 < 45 ns 

Upp = 15V tPLH» tPHL <20 <20 <30 ns 
Zpoždění výstupního signálu vůči vstupnímu 
A, B, při přechodu výstupu 

do úrovně HaL 

Upp = 5V tPLH» tPHL < 720 < 720 < 1080 ns 

Upp 7 10V tpLH» tPHL <30 <30 < 480 ns 

Upp 7 15V tPLH» tPHL <SAM0 <20 <360. ns 
Zpoždění výstupního signálu vůči vstupnímu 

INH při přechodu výstupu 

do úrovně H a L 

Upp 7 5V tpLH» tPHL <450 <40 <675 ns 

Upp = 10V tPLH» tPHL <20 <20 <30 ns 

Upp 7 15V tpLH» tPHL < 160 < 160. <240. ns 
Doba zotavení !) 

Upp 7 5V tpz <4M0 <40 <675 ns 

Upp 7 10V tpz <210 <20 <320 ns 

Upp = 15V tpz < 160. <160 <20 ns 


1) R; = 300 2 
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DEFINICE DYNAMICKÝCH HODNOT: 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS 
TROJICE ANALOGOVÝCH SPÍNAČŮ 


MHB 4053 
MHF 4053B 
MHC4053BC 





TROJICE ANALOGOVÝCH SPÍNAČŮ, 
ŘÍZENÝCH SAMOSTATNÝMI VSTUPY 


A, B, C. 


JEDNOTLIVÉ SPINAČE MOHOU 
ZPRACOVÁVAT ANALOGOVÉ SIGNÁLY 
V ROZSAHU NAPĚTÍ Uzz «.- Upp: 
VŠECHNY SPÍNAČE LZE ROZEPNOUT 
PŘIVEDENÍM SIGNÁLU ÚROVNĚ H 
NA VSTUP INH. 


Stupeň integrace: 1O-3 


POUZDRO: DIL s 2X osmi vývody 
podle NT-4305. 


MHB4053, MHF4053B: plastové pouzdro 
MHC4053BC: keramické pouzdro 


MEZNÍ HODNOTY: 


Napájecí napětí 
Vstupní napětí 
Napětí na spínačích 


Ztrátový výkon celkový 


MHB4053 P, < 60"C 
MHF4053B © 9, < 60"C 
MHC4053BC V, < 100*C 


Ztrátový výkon jednoho výstupu ) 
Rozsah pracovních teplot 
MHB4053 
MHF4053B 
MHC4053BC 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 


14. 9. 1984 - 1 








Zapojení vývodů 
(pohled shora) 


A,B,C řídicí vstupy 
INH hradicí vstup 
COM společný vstup/výstup 
X% V vstupy/výstupy 
Upo kladné napájecí napětí 
Uzr záporné napájecí napětí 
Uss zemnicí bod 
min max 
Uss — 0,5 Uss +20 V 
U5s— 05 Upp+05. V 
UzpE— 03. Upp +05 V 
500 mW 
500 mW 
500 mW 
100 mW 
0 +70 "© 
—40 +85 "= 
—55 +125 “* 
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MHF 4053B 
MHC4053BC 
DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 
min max. 
Napájecí napětí Upp 3 18 V 
Vstupní napětí U; Uss Upp V 
FUNKČNÍ BLOKOVÉ ZAPOJENÍ: 
Upo YB XB YA XA 
ZAPOJENÍ ŘÍDICÍCH VSTUPŮ: FUNKČNÍ TABULKA: 
VSTUPY Sepnuté 
INH A,B,C spínače 
L L XA, XB, XC 
L H YA, YB, YC 





H X je 





108 14,9. 1984 - 2 


MHB 4053 
MHF 4053B 
MHC4053BC 








TYPICKÉ PŘIPOJENÍ NAPĚTÍ K OBVODU: 


a b c 
Upo-+15V Upp=+75V 








Napětí Us > Uzz 
Řídicí vstupy: L = Usg; H = Upp 
Analogové napětí na spínačích musí být v rozsahu od Uz do Upp. 


DEFINICE DYNAMICKÝCH HODNOT: 






VSTUP = = 90% 
COM A,B,C — 50% 

















ty = 20 us 
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CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 


Základní hodnoty statické: Usg = 0 v3 


a 7 min. 25"C  Ď, = max. 

Odběr proudu v klidu ) 

Upp 7 5V IpDo < < < 150 HA 

Upp = 10V IpDo < 0 < 00 < 300 HA 

Upp = 15V IpDo <2 <2 < 600 HA 

Upp = 20V tppo <100. <100. <300. HA 
Vstupní napětí — úroveň L?) 

řídicí vstupy 

Upp = 5V Ur, s15 s15 +'stš W 

Upp = 10V Ur, <30. <30. <30. V 

Upp = 15V Ur S40. <40. <40 V 
Vstupní napětí — úroveň H?) 

řídicí vstupy 

Upp = 5V UrH 235 235 235 V 

Upp = 10V Ujy 270 270 270 V 

Upp 7 15V UjH P z1 P V 
Vstupní proud 1) 

Upp = 18V 72020 st01 <101 < 110 HA 
Odpor spínače v sepnutém stavu 

Upp = 5V Row <850 < 1050. <1300 © 

Upp = 10V Row <30 <40.  <550 2 

Upp = 15V Row <20 <M0. <32. 2 
Rozdíl odporů spínačů v sepnutém stavu 

Upp = 5V 4 Row — 15 — 2 

Upp = 10V 4 Row — 10 — 9 

Upp = 15V A Roy — 5 - 2 
Proud spínače v rozepnutém stavu 

Upp = 18V ls <10 <201. < 210 HA 


- 


. Řídicí vstupy jsou připojeny na Upp nebo Uss- 

2. Kontroluje se jeden vstup (ostatní jsou nastaveny podle funkční tabulky). Výstup se 
kontroluje po dosáhnutí Roy; v rozpojeném stavu Ig S5HA. 

3. Ostatní vstupy na Upp. 

. Ostatní vstupy na Ugg. 

5. Ď MHB.... 0%C, MHF... —40*C, MHC... —55*C 

MHB... +70%C, MHF... +857C, MHC... +125C 


M 


a min.' 
a max.* 
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Základní hodnoty dynamické: 


Uce = OV, Cz = 50 př, Rp = 10 k2, 8, — 25"C 


Zpoždění výstupního signálu vůči vstupnímu 
při přechodu výstupu do úrovně H a L 


Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 


Zpoždění výstupního signálu vůči vstupnímu 
A, B, C při přechodu výstupu 
do úrovně Ha L 
Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 
Zpoždění výstupního signálu vůči vstupnímu 
INH při přechodu výstupu 
do úrovně H a L 
Upp = 5V 
Upp = 10V 
Upp = 15V 
Doba zotavení 9 
Upp = 5V 
Upp = 10V 


14. 9. 1984 -5 


tPLH» tPHL 
tPLH» tPHL 
tPLH» tPHL 


tPLH» tPHL 
tPLH» tPHL 
tPLH» tPHL 


tPLH+ tPHL 
tPLH» tPHL 
tPLH» tPHL 


tpz 
tpz 
tPz 


MAHAIA NA NANA 
888 


NA AIA 


MA NAIA 


860 
390 


ns 
ns 
ns 


ns 
ns 
ns 


ns 
ns 
ns 


ns 
ns 
ns 
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MHF 4053B 
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Základní hodnoty dynamické: 


Uss = OV, Cp = 50 pF, Ry = 10 k2 


Ď min. 35 "C % max. 

Zpoždění výstupního signálu vůči vstupnímu 

při přechodu výstupu do úrovně H a L 

Upp = 5V tp tPHL s0 s <% ns 

Upp 7 10V tPLH» tPHL <5 < 30 <45 ns 

Upp = 15V tPLH» tPHL <2 <2 < 20. ns 
Zpoždění výstupního signálu vůči vstupnímu 

A, B, C při přechodu výstupu 

do úrovně Ha L 

Upp = 5V tPLH» tPHL, < 720 < 720 < 1080 ns 

Upp 7 10V tpLH» tPHL < 320 <320 < 480 ns 

Upp = 15V tpLH» tPHL SM0 <2A0 <360 ns 
Zpoždění výstupního signálu vůči vstupnímu 

INH při přechodu výstupu 

do úrovně H a L 

Upp = 5V tPLH» tPHL < 450 <450 <675 ns 

Upp 7 10V tPLH» tPHL <210 <20 <30 ns 

Upp = 15V tPLH: tPHL <160 <160 <2A0 ns 
Doba zotavení ') 

Upp = 5V tpz <450 <450 <675 ns 

Upp = 10V tpz <M0 <%20 <320 ns 

Upp = 15V tpz < 160 <160 <2A0 ns 


) R, = 30 © 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS. MHB4066 
ČTVEŘICE ANALOGOVÝCH SPÍNAČŮ —— MHF4066B 
MHC4066BC 





ČTVEŘICE NEZÁVISLÝCH 
OBOUSMĚRNÝCH ANALOGOVÝCH 
SPÍNAČŮ. KAŽDÝ SPÍNAČ MÁ 
ŘÍDICÍ VSTUP E A DVA VSTUPY/ 
VÝSTUPY C. 


PŘIVEDENÍM ÚROVNĚ H NA VSTUP E JE 
SPÍNAČ SEPNUTÝ, PŘIVEDENÍM ÚROVNĚ L 
JE SPÍNAČ ROZPOJENÝ. 








Stupeň integrace: 1O-2 


Zapojení vývodů 
POUZDRO: DIL s 2X sedmi vývody (pohled shora) 
podle NT-4305, 


CHA, CHB, CHC, CHD — vstupy/výstupy 
MHB4066, MHF4066B: plastové pouzdro EA, EB, EC, ED — řídicí vstupy 
MHC4066BC: keramické pouzdro Upp — kladné napájecí 
napětí 
Uss — zemnicí bod 
MEZNÍ HODNOTY: 
min max 
Napájecí napětí Upp Usg — 0,5 Uss +20 V 
Vstupní napětí U; Us — 0,5 Upp + 05 V 
Proud do vstupu l; +10 mA 
Ztrátový výkon celkový 
MHB4066 | P < 60"C P 500 mw 
MHF4066B © 24 < 60"C Prot 500 mw 
MHC4066BC 2, < 100"C P 500. © mW 
Ztrátový výkon jednoho výstupu ') p 100 mw 
Rozsah pracovních teplot 
MHB4066 % 0 +70 2€ 
MHF4066B % —10 +85. C 
MHC4066BC Ů a —55 +125 *€ 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 
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MHF 4066B 
MHC4066BC 
DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 
min max 
Napájecí napětí Uppo 3 18 V 
Vstupní napětí U; Uss Uppo V 


ZAPOJENÍ ŘÍDICÍCH VSTUPŮ: 
Upo 





Uss 


DEFINICE DYNAMICKÝCH VLASTNOSTÍ: 


20ns 20ns 













Ho cHn2 
(Us = Upp) 


Uo cHn2 
(Uis = Uss) 
ty 


-PAU 
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CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 


Základní hodnoty statické: Ug< = 0 V*) 


Odběr proudu v klidu !) 


Ů4 7 min. 25"C 7, — max. 


Upp = 53V Ippo < 025 < 025 <75 

Upp = 10V IpDo <05 <s05 < 

Upp = 15V IpDo <10.<s10. <3 

Upp = 0V IpDo <50 < 50 < 150 
Vstupní napětí — úroveň L?) 

řídicí vstupy 

Upp = 5V Ur <10 <10 <10 

Upp = 10V Ur <20 <20 <20 

Upp = 15V Ur <20 <20  <20 
Vstupní napětí — úroveň H?) 

řídicí vstupy 

Upp 7 5V UH 235 > 35 235 

Upp 7 10V UjHw >70 >70 >70 

Upp 7 15V UH 21 x1 21 
Vstupní proud !) 

Upp = 18V bi. SA <ž0 < 210 
Odpor spínače v sepnutém stavu 

Upp = 5V Rox < 850 < 1050 < 1300 

Upp = 10V Roy < 330 < 400 < 550 

Upp = 15V Row <M0O <M0 <30 
Rozdíl odporů spínačů v sepnutém stavu 

Upp = 5V 4 Rox — 15 — 

Upp = 10V A Row — 10 = 

Upp 7 15V 4 Row ee 5 . 
Proud spínače v rozepnutém stavu 

Upp = 18V ls <10 <+0 < +10 


© Nar 


. dg min.* 


a max. 
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. Řídicí vstupy jsou připojeny na Upp nebo Uss- 

. Výstup se kontroluje po dosáhnutí Roy, v rozpojeném stavu I;g < 5 HA. 
MHB.... 
MHB... +70%C, MHF... +85*C, MHC... +125C 


0%C, MHF... —40?C, MHC... —55*C 


HA 
HA 
HA 
HA 


<<< 


HA 


obob 


ooB 


HA 
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Základní hodnoty dynamické: 
Platí pro MHB4066: 
Usg = 0 V, C; = 50 př, 2; = 25"C 
min.-max. 
Zpoždění signálu při sepnutém kanálu 
Rj, = 200 k© 
Upp = 5V toa < 50 ns 
Upp 7 10V toa <30 ns 
Upp 7 15V toa <20 ns 
Zpoždění při sepnutí a vypnutí kanálu 
Rj, = 200 k? 
Upp 7 5V tPNL <% ns 
Upp 7 10V tPNL <50 ns 
Upp 7 15V tPNL <40 ns 
Max. kmitočet signálu na řídicím vstupu 
Ry = 1k2 
Upp = 35V Fax 5 MHz 
Upo = 10V fmax 7 MHz 
Upp = 15V max 75 MHz 
Platí pro MHF4066B, MHC4066BC: 
Uss = 0V, C; = 50 pF 
% min. 25"C % max. 
Zpoždění signálu při sepnutém kanálu 
Rr, = 200 k2 P 
Upp 7 5V toa <40 <s40 <60 ns 
Upp = 10V toa <20 <20 <30 ns 
Upp = 15V toa <W5 < 65 <25 ns 
Zpoždění při sepnutí a vypnutí kanálu 
R; = 1k2 
Upp = 5V tPNL < 70 <70 <10 ns 
Upp = 10V tPNL <40 < 40 <60 ns 
Upp = 15V tPyL = 30 s 30 S 45 ns 
Max. kmitočet signálu na řídicím vstupu 
R; = 1k2 ) 
Upp = 5V fmax 6 MHz 
Upp = 10V fmax 9 MHz 
Upp = 15V 9,5 MHz 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS  MHB 4068 
LOGICKÉ ČLENY NAND MHF 4068B 
MHC4066BC 








OSMIVSTUPOVÝ LOGICKÝ ČLEN 
SOUČINU NAND 


ČLEN MÁ OSM SAMOSTATNÝCH VSTUPŮ 
A DVA NAVZÁJEM INVERSNÍ VÝSTUPY. 


Logická funkce: Y = A.B.C.D.E.F.G.H 








Stupeň integrace: 1O-2 


POUZDRO: DIL s 2X sedmi vývody 
podle NT-4305. 


Zapojení vývodů 
(pohled shora) 


MHB4068, MHF4068B: plastové pouzdro 


MHC4068BC: keramické pouzdro A...H vstupy 
Y : neinvertující výstup 
Y invertovaný výstup 
Upo kladné napájecí napětí 
Uss zemnicí bod 
MEZNÍ HODNOTY: 
min max 
Napájecí napětí Upp Uss — 05 Uss +20 V 
Vstupní napětí U; Uss — 05 Upp +05 V 
Proud do vstupu l +10 mA 
Ztrátový výkon celkový j 
MHBa068 — V,.< 60"C Pot 500 mw 
MHFa068B | V, < 60"C o 500 mW 
MHCa068BC V, < 100"C Py1 500 mw 
Ztrátový výkon jednoho výstupu ') P 100 mw 
Rozsah pracovních teplot á 
MHB24068 a 0 +70 "© 
MHF4068B Ů —40 +85 © 
MHCa068BC —55 +125 *€© 


V celém rozsahu pracovních teplot. 


<| 


— 
U: 
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DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 


i min max 
Napájecí napětí Upp 3 18 V 
Vstupní napětí U; Uss Upp V 


ZAPOJENÍ VSTUPŮ: 


Upo 
o 
vstup 
Uss 
POZNÁMKY: 
1. Vstupy jsou připojeny na Ugg nebo Upp. 
2. Absolutní hodnota proudu na výstupu max. 1 HA. 
3. Výstup kontrolovat na úrovní Ugz < 18%, UG > 82 % Upp. 
4. Ba min. MHB.... 09C, MHF... —40*C, MHC... —55*C 
amax.* MHB... +70%C, MHF... +85%C, MHC... +125*C 
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CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 


Základní hodnoty statické: U<< = 0 V 
Ůg = min. 25"C V, = max. 


Odběr proudu v klidu 1) 


Upp = 5V IpDo < 025 < 025 s75 HA 

Upp = 10V 50 <s05 <05  <15. HA 

Upp = 15V IpDo S10. s10. <. MA 

Upp = 20V IpDo <5o0 <50 < 150. A 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň L?) 

Upp = 5V Uor < 0,05 < 005 <005 V 

Upp = 10V Ur < 005 < 0065 <005 V 

Upp 7 15V Uor <005 <005 <005 V 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň H?9) 

Upp = 5V U 2495 2495. 2495 V 

Upp = 10V Von 29% > 9% > 995 V 

Upp = 15V UoH 21495 21495 21495 V 
Výstupní proud — úroveň L 

Upp = 5V, UpL = 05V A 2061. =051. 20,36. mA 

Upp 7 10V, UG, 7 05V loL = 15 = 13 209 mA 

Upp = 15V, UprL = 15V lo 240. 234. 224 mA 
Výstupní proud — úroveň H 

Upp = 35V, Uog = 45V —loH >0,61. >051. >0,36 mA 

Upp = 10V, Uor = 95V —lo >15 213. 209. mA 

Upp 7 15V, Uog 7 135 V —loH >40 > 34 224 mA 
Vstupní napětí — úroveň L) 

Upp = 5V UjL s15. <15. <15 V 

Upp = 10V Ur <30. <30.<30 V 

Upp = 15V Uri <40.<s40. s40. V 
Vstupní napětí — úroveň H?) 

Upp = 5V Vy 235 235 235 V 

Upp 7 10V UjH 270 270 z270 V 

Upp 7 15V UH = = 214 V 
Vstupní proud ") 

Upp = 18V u <s+01 <+01 < 10 uA 
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Základní hodnoty dynamické: 


MHB4068: Ugg = OV, C, = 50 pF, 9, = 25"C 


min.-max. 
Zpoždění výstupního impulsu 
při přechodu do úrovně L 
Upp 7 5V tPHL < 360 ns 
Upp 7 10V tpIL < 180 ns 
Upo = 15V tPHL < 135 ns 
při přechodu do úrovně H . 
Upp 7 5V tPLH < 360 ns 
Upp = 10V tPLH < 180 ns 
Upp 7 15V tPLH < 135 ns 
Doba nárůstu čela výstupního impulsu 
Upp 7 5V t < 40 ns 
Upp 7 10V k < 120 ns 
Upp 7 15V ty < 100 ns 
Doba poklesu týlu výstupního impulsu 
Upp 7 5V t < 240 ns 
Upp 7 10V t < 120 ns 
Upp 7 15V V < 100 ns 
MHF4068B, MHC4068BC: Usg = 0 V, C; = 50 pF 
Zpoždění výstupního impulsu 
při přechodu do úrovně L 
Upp = 5V tpHL <300. <300. < 450 ns 
„ Upp 7 10V tor, < 150. < 150 < 225 ns 
Upp 7 15V  tPHL <10 <10 <165. ns 
při přechodu do úrovně H 
Upp = 5V tPLH <300. <300 <450 ns 
Upp 7 10V - tpLH < 150 < 150. < 225. ns 
Upp 7 15 V ter <N10o. <10 <165 ns 
Doba nárůstu čela výstupního impulsu 
Upp = 5V 8 <200 <20 <300 ns 
Upp = 10V (M <100 <100 <150 ns 
Upp = 15V t, <80 <80 <120 ns 
Doba poklesu týlu výstupního impulsu 
Upp 75V ty <20 <200 <300 ns 
Upp = 10V y <10. <100 <150 ns 
Upp 7 15V Y < 80 <80 < 120 ns 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS. MHB4076 
KLOPNÉ OBVODY MHF 4076B 
MHC4076BC 





ČTYŘI KLOPNÉ OBVODY TYPU D 
S TŘÍSTAVOVÝM VÝSTUPEM. 








KAŽDÝ OBVOD MÁ SAMOSTATNÝ VSTUP 
A VÝSTUP DAT. VŠECHNY OBVODY MAJÍ 
SPOLEČNÝ VSTUP HODINOVÝCH IMPULSŮ. 




















Stupeň integrace: 1O-3 





POUZDRO: DIL s 2X osmi vývody 
podle NT-4305. 


Zapojení vývodů 
(pohled shora) 


MHB4076, MHF4076B: plastové pouzdro 


MHC4076BC: keramické pouzdro 
D datový vstup 
oD vstup uvolnění dat 
(aktivní L) 
DID odpojení vstupů 
R nulovací vstup 
CL vstup hodinových impulsů 
Upp kladné napájecí napětí 
Uss zemnicí bod 
"MEZNÍ HODNOTY: 
min max 
Napájecí napětí Upp Uss — 05 Uss +20 V 
Vstupní napětí U; Usg — 0,5 Upp +05 V 
Proud do vstupu l +10 mA 
Ztrátový výkon celkový 
MHBa4076 | V, < 60"C P 500 mw 
MHF4076B V, < 60"C oz 500 mw 
MHC4076BC 0, < 100"C Prot 500 mw 
Ztrátový výkon jednoho výstupu ') : P 100 mw. 
Rozsah pracovních teplot 
MHB4076 Ů 0 +70 "6 
MHF4076B 2 —40 +85 "C 
MHC4076BC % —55 +125 “ 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 
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POPIS FUNKCE: 


Vstupy je možno zablokovat přivedením úrovně H na jeden ze vstupů DID. Výstupy lze přive- 
dením úrovně H na výstup OD nastavit do stavu vysoké impedance — třetího stavu. Přepis 
dat ze vstupu na výstup se provádí náběžnou hranou hodinového impulsu. 


DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 


Napájecí napětí 


Vstupní napětí 


FUNKČNÍ BLOKOVÉ ZAPOJENÍ: 


DiD1 DID2 CL 






FUNKČNÍ TABULKA: 





Upp 
U; 


min max. 
3 18 V 
Uss Upp V 


vstup 


Uss 








Vstup Odpojení vstupů Vstup Výstup 
R CLK DID1 DID2 Data Data 
H X X X X L 
i L X X X 0*) 
L E H * x 0 *) 
L A X H X 0*) 
L | L L H H 
M L L L L 
L H X X X 0*) 
k Bi X X X 0*) 











*) Bez změny 
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CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 


Základní hodnoty statické: Uss = 0V 


Ů = min. 

Odběr proudu v klidu 1) 

Upp 7 53V !pDo s5 

Upp = 10V IpDo s 10 

Upp = 15V IpDo s% 

Upp = 20V Ippo < 100 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň L ?) 

Upp = 5V UoL < 005 

Upp = 10V UoL < 0,05 

Upp = 15V Uor s 005 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň H?) 

Upp = 5V Von = 49% 

Upp = 10V Uong 29% 

Upp = 15V oH > 14,95 
Výstupní proud — úroveň L 

Upp = 5V, Uor 7 05V loL > 0.61 

Upp = 10V, UG, 7 05V loL z15 

Upp = 15V, Uop = 15V loL >40 
Výstupní proud — úroveň H 

Upo = 5WV, UoH = 45V —loy = 0,61 

Upp = 10V, Uog = 95V =lóg > 15 

Upp = 15V, Uog = 135V —loy 240 
Vstupní napětí — úroveň L) 

Upp = 5V Uz <15 

Upp = 10V UiL <20 

Upp = 15V UI <40 
Vstupní napětí — úroveň H*) 

Upp = 5V UrH > 35 

Upp = 10V UrH 270 

Upp = 15V UH = 1 
Vstupní proud 1) 

Upp = 18V u <% 
Proud výstupu ve stavu vysoké impedance 

Upp = 5V Im s 104 

Upp = 10V lm., < 204 

Upp = 15V lu < 104 
POZNÁMKY: 


1. Vstupy jsou připojeny na Ugg nebo Upp. 
2. Absolutní hodnota proudu na výstupu max. 1 HA. 
3. Výstup kontrolovat na úrovni Ugy < 10 o, Upjy z 9 % Upp- 


4. Og min.: MHB.... 07C, MHF... —40*C, MHC... —55"C 
a max.? MHB... +70"C, MHF... +85*C, MHC... +125*C 
13. 8. 1984 - 3 


UV IV IV 
wo 
BwWu 


MA AIA 


MA HA AIA 


MA A IA 


NA 


. max. 


9,95 


HA 
HA 
HA 
HA 


s < 


<<< 


HA 


HA 
HA 
nA 
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Základní hodnoty dynamické: 
MHB4076: Usg = 0 V, C; = 50 pF, 24 = 25"C 


Zpoždění výstupního impulsu při přechodu 
do úrovně L a úrovně H 


Upp 7 5V tprL tPLH 
Upp 7 10V tpHL, tPLH 
Upp 7 15V tpHL tPLH 


Doba nárůstu čela a poklesu týlu 
výstupního impulsu 


Upp = 5V to ty 

Upp = 10V tt 

Upp = 15V ty tj 
Zpoždění výstupu dat vůči vstupu nulování 

Upp 7 5V tPHL 

Upp 7 10V tPHL. 

Upp = 15V tPHL 


Zpoždění výstupu dat 
z úrovně H, L do stavu vysoké impedance 


Rp = 1k2 
Upp = 5V tpHz, tpLZ 
Upp 7 10V tpHz: tpLž 
Upp 7 15V tpHz, tpLZ 
ze stavu vysoké impedance do úrovně H, L : 
Ry = 1k2 
Upp 7 5V tpzH: tPZL 
Upp = 10V tpzn. tpzL 
Upp = 15V tpzH» tpZL 
Max. kmitočet hodinových Impulsů 
Upp = 5V fc 
Upp = 10V fo 
Upp = 15V F 
Šířka hodinového impulsu ' 
Upp 7 5V twcL 
Upp 7 10V tycL 
Upp =18V twcI, 
Šířka nulovacího impulsu 
Upp 7 5V tyR 
Upp = 10V Vok 
Upp = 15V tyR 
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MHB4076 


min.-max. 


UV IV V 


1" 
—- 
R 
ů 





MHB 4076 





min.-max. 
Doba nárůstu čela a poklesu týlu 
vstupního impulsu 
Upp * SV trcL. tcL s5 us 
Upo 7 10V ; t-cz: tfcL s5 Hs 
Upp 5 13V trcL> tfcL s5 Hs 
Předstih dat před hodinovým impulsem : 
Upp = 5V tb > 40 ns 
Upp 7 10V t > 100 ns 
Upp = 15V t 275 ns 
Předstih blokování dat před hodinovým 
impulsem 
Upp = 5V ts; = 220 ns 
Upp 7 10V t = 120 ns 
Upp = 15V : 6 >% ns 
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MHC4076BC 
Základní hodnoty dynamické: 
MHF4076B, MHC4076BC: Usg = 0 V, Cp = 50 pF 
Ůu min, 23"C Ů max. 

Zpoždění výstupního impulsu při přechodu 

do úrovně L a do úrovně H 

Upp = 5V tpHL: tPLH <600 <600 < 90 ns 

Upp = 10V tpHL, tPLH <20 <250 <375 ns 

Upp 7 15V tprL, tPLH < 180 < 180 < 270 ns 
Doba nárůstu čela a poklesu týlu 

výstupního impulsu 

Upp = 5V ty tý <200 <20 <30 ns 

Upo = 10V ty t < 100 < 100 <150 ns 

Upo = 15V to V < 80 <80 < 120 ns 
Zpoždění výstupu dat vůči vstupu nulování 

Upp = 5V tPHL < A460 < 40 <690 ns 

Upp 7 10V tPHL <20 <20 <300 ns 

Upp 7 15V tpIIL < 150 < 150 <225 ns 
Zpoždění výstupu dat 

z úrovně H, L 

do stavu vysoké impedance 

Rp = 1k2 

Upp = 5V tpHz: tpLZ < 300 <300 < 450 ns 

Upp = 10V tpHz, tpLZ < 150 < 150. <225 ns 

Upp 7 15V tpriz, tPLZ < 120. < 120. < 180. ns 

ze stavu vysoké impedance : 

do úrovně H, L 

Ry = 1k2 

Upp = BV tpzH: tpZL < 300 s 300 < 450. ns 

Upp = 10V tpzH» tPzL < 150 < 150. <225 ns 

Upp 7 15V tpzH» tPzL < 120. < 120. <180 ns 
Max. kmitočet hodinových impulsů 

Ubp = 5V fer z3 23 215 MHz 

Upp = 10V fcL =6 >6 >3 MHz 

Upp = 15V eD >8 >8 =4 MHz 
Šířka hodinového impulsu 

Upp = 5V tycL 2200 >20 >30 ns 

Upp = 10V tycL > 100. >100 >150 ns 

Upp 7 15V tycL >80 =80 > 120 ns 
Šířka nulovacího impulsu 

Upp = 5V tyR = 120. >120 2180. ns 

Upp = 10V tyR z50 z50 =7. ns 

Upp = 15V tyR 240 240. 260 ns 
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MHC4076BC 
Ů% min. 25"C % max. 
Doba nárůstu čela a poklesu týlu 
vstupního impulsu 
Upo = 5V troL» tcL S 15 s 15 < 10. Us 
Upp < 10V trcL, tfcL s5 =s5- sl us 
Upp = 15V CL: tícL < < <1 us 
Předstih dat před hodinovým impulsem 
Upp = 5V t5 >20 >20 >30 ns 
Upp = 10V 5 >80 280 >120 ns 
Upp 7 15V t; > 60 > 60 29 ns 
Předstih blokování dat před hodinovým 
impulsem 
- Upp = 53V 6 = 180 >180 >270 ns 
Upp = 10V t$ = 100 >100 >150 ns 
Upp = 15V t 270 270 -210 ns 


13. 8. 1984 - 7 127 


MHB 4076 
MHF 4076B 
MHC4076BC 





DEFINICE DYNAMICKÝCH VLASTNOSTÍ: 

















1 výstup zatížen vůči Upp: Rz = 1k2 
2 výstup zatížen vůči Usg; Rp = 1k2 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS  MHB4081 
LOGICKÉ ČLENY AND MHF 4081B 


MHCa4081BC 





ČTVEŘICE DVOUVSTUPOVÝCH 
LOGICKÝCH ČLENŮ SOUČINU AND. 


KAŽDÝ ČLEN MÁ SAMOSTATNÉ VSTUPY 
A SAMOSTATNÝ VÝSTUP. 


Logická funkce: Y = A.B 





Stupeň integrace: 1O-2 


POUZDRO: DIL s 2X sedmi vývody 
podle NT-4305. 
MHB4081, MHF4081B: plastové pouzdro 


Zapojení vývodů 
(pohled shora) 


MHCa4081BC: keramické pouzdro 
A,B vstupy 
Y výstupy 
Uppo kladné napájecí napětí 
Uss zemnicí bod 
MEZNÍ HODNOTY: 
min max. 
Napájecí napětí Uppo Uss — 0,5 Usg +20 V 
Vstupní napětí U, Usg — 0,5 Upp + 0,5 V 
Proud do vstupu Ir +10 mA 
Ztrátový výkon celkový 
MHB4081.— Pg < 60"C Proz 500 mw 
MHFa081B © 94 < 60"C ab 500. © mW 
MHC4081BC 94 < 100"C Pe 500 mw 
Ztrátový výkon jednoho výstupu ") P 100 mW 
Rozsah pracovních teplot 
MHB4081 Ů 0 +70 "© 
MHF4081B Ů% —10 +85 š6 
MHC4081BC —55 +125 C 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 
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MHF 4081B 
MHC4081BC 
DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 
min max 
Napájecí napětí Upo 3 18 V 
Vstupní napětí U; Uss Upp V 


FUNKČNÍ BLOKOVÉ ZAPOJENÍ: ZAPOJENÍ VSTUPŮ: 


M Upp 
SUN 

05 
BS 06 "P V 04 2 vstup 
A3 


» 


DEFINICE DYNAMICKÝCH HODNOT: 





POZNÁMKY: 

1. Vstupy jsou připojeny na U<g nebo Upp. 

2. Absolutní hodnota proudu na výstupu max. 1 HA. 

3. Výstup kontrolovat na úrovní Ug;, < 10 9, UoH 29 % Upp- 
4. Ba min.* MHB.... 07C, MHF...—40*C, MHC... —55*C 


VG max.: MHB... +709C, MHF... +859C, MHC... +125"C 
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MHF 4081B 
MHC4081BC 
CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 
Základní hodnoty statické: U<g = 0 V 
Ů, 7 min. 25%C © Ď, = max. 

Odběr proudu v klidu !) 

Upp = 5V V556 <02 ©<02 <75 | HA 

Upp = 10V IpDo < 05 < 05 st MA 

Upp 7 15V IpDo <10 <10 <30 KA 

Upp 7 20V IpDo <5o0 <50 < 150 HA 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň L ?) 

Upp = 5V UoL < 0405 < 005 < 005 V 

Upp = 10V UoL < 005 < 005 < 005 V 

Upp = 15V UoL < 405 < 005 s 005 V 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň H?) 

Upp = 5V UoH > 495 > 495 249 V 

Upp = 10V Uonw 29% 29% 2995 V 

Upp = 15V UoH > 1495 > 1495 21495 V 
Výstupní proud — úroveň L 

Upp 7 5V, Uor = 05V loL > 0,61 = 0,51 > 0,36 mA 

Upp = 10V, Uor = 05V loL =145 213. 209. mA 

Upp 7 15V, Ugr = 15V loL 240 > 34 224 mA 
Výstupní proud — úroveň H 

Upp 7 5V Ugg = 45V —lon > 0.61 > 0,51 > 0,36 mA 

Upo = 10V, UoH = 95V —loH4 = 15 213 > 09 mA 

Upp = 15V, Up = 135 V —loH 240. 234. 224 mA 
Vstupní napětí — úroveň L *) 

Upp = 5V Ujz, <s15  s15. s15 V 

Upp 7 10V Ur, < 30 <30 <30 V 

Upp 7 15V Ur, <40 <40 <40 V 
Vstupní napětí — úroveň H*) 

Upp = 5V UrH 235 235 235 V 

Upp = 10V UrH 270 270 270 V 

Upp 7 15V UrH 21 z1 21h V 
Vstupní proud !) 

Upp 7 18V 5 s 201. <r0. < 310 HA 
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Základní hodnoty dynamické: 
MHBa081: Ugg = OV, C = 50 pF, 0, = 25"C 
min.-max. 
Zpoždění výstupního impulsu 
při přechodu do úrovně L 
Upp = 5V tPHL, < 300 ns 
Upp 7 10V tPHL < 150 ns 
Upp = 15V tPHL <1no ns 
při přechodu do úrovně H 
Upp = 5V tPLH < 300 ns 
Upp 7 10V tPLH < 150 ns 
Upp 7 15V tPLH <1no ns 
Doba nárůstu čela výstupního impulsu 
Upp 7 5V t < 250 ns 
Upp 7 10V tr < 130 ns 
Upp 7 15V tb < 100 ns 
Doba poklesu týlu výstupního impulsu 
Upp 7 5V V < 250 ns 
Upp 7 10V “ < 130 ns 
Upp 7 15V t < 100 ns 
MHF4081B, MHC4081BC: Usg = 0 V, C; = 50 pF 
Ďa min. 25"C M max. 
Zpoždění výstupního impulsu 
při přechodu do úrovně L 
Upp 7 5V tpyL <20 <250 <375 ns 
Upp 7 10V tpHL S 120. < 120. < 180 „ns 
Upp = 15V tPHL <% <90 <135 ns 
při přechodu do úrovně H 
Upp = 5V tPLH < 250 <250 <375 ns 
Upp = 10V tPLH < 120 <120 <180 ns 
Upp = 15V tPLH <% <90 <135 ns 
Doba nárůstu čela výstupního impulsu ; 
Upp = 5V t <200 <20 < 300 ns 
Upp = 10V E < 100 <100 <150 ns 
Upp = 15V ; t < 80 <80 < 120 ns 
Doba poklesu týlu výstupního impulsu 
Upp 7 5V E; <s20 <20 <300 ns 
Upp 7 10V t < 100 <100 < 150 ns 
Upp 7 15V t < 80 <80 < 120. ns 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS. MHB4099 


ADRESOVATELNÁ PAMĚŤ 8 BITŮ 





ADRESOVATELNÁ PAMĚŤ 8 BITŮ 
SE SÉRIOVÝM VSTUPEM D 

A PARALELNÍM VÝSTUPEM 
a0...07. 


PAMĚŤ SE NULUJE SIGNÁLEM S ÚROVNÍ H 
PŘIVEDENÝM NA VSTUPY R A WR. 


Stupeň integrace: 1O-3 

POUZDRO: DIL s 2X osmi vývody 
podle NT-4305, 

MHB4099, MHF4099B: plastové pouzdro 

MHCa099BC: keramické pouzdro 


MEZNÍ HODNOTY: 


Napájecí napětí Upp 
Vstupní napětí U; 
Proud do vstupu l 


Ztrátový výkon celkový 


MHB4099 V s 60"C Ps 

MHFa4099B' V% < 60"C Po 

MHC4099BC %, < 100"C Po 
Ztrátový výkon jednoho výstupu ") P 
Rozsah pracovních teplot 

MHB4099 Va 

MHF4099B "2 

MHC4099BC % 


1) V celém rozsahu pracovních teplot, 
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„A2 
„07 


MHF 4099B 
MHCa4099BC 








min. 
—0,3 
—0,3 


Zapojení vývodů 
(pohled shora) 


nulovací vstup 

datový vstup 

blokovací vstup dat 
adresovací vstupy 
výstupy 

kladné napájecí napětí 
zemnicí bod 


max. 
18 V 
Upp + 05 V 
+10 mA 
500 mW 
500 mW 
500 mW 
100 mw 
+70 "C 
+85 o 
+125 "© 
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FUNKČNÍ BLOKOVÉ ZAPOJENÍ: 


04 














FUNKČNÍ TABULKA: 








MÓD ČINNOSTI 
TYP WR R Adresované Neadreso- 
výstupy vané výstupy 
A L L zápis dat bez změny 
B L H zápis dat £ 
© H L zůstává předcházející stav 
D H H nulování, úroveň L 





POPIS FUNKCE: 


Data přivedená na vstup D se přepíší na výstup paměti, určený adresou A0, A1, A2, je-li 


na vstupech R a WR úroveň L. 


Je-li na vstupu WR signál úrovně H, je vstup do paměti zablokován, na výstupech zůstává 


předcházející stav. 


Je-li na vstupu WR signál úrovně L a na vstupu R signál úrovně H, paměť pracuje jako 
přepínač 1 z osmi, naadresovaný výstup sleduje vstup D, ostatní. výstupy jsou na úrovni L. 


Paměť se vynuluje přivedením úrovně H na vstupy R a WR. 


DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 


. min 
Napájecí napětí Upp 3 
Vstupní napětí U; Uss 


POZNÁMKY: 

1. Vstupy jsou připojeny na Ugg nebo Upp. 

2. Absolutní hodnota proudu na výstupu max. 1 HA. 

3. Výstup kontrolovat na úrovni Uo; < 10%, Uogy > 90% Upp- 
4. Bamin.: MHB.... 09C, MHF... —40*C, MHC... —55*C 


Ba max.: MHB...+70"C, MHF... +85*C, MHC... +125*C 
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max. 
18 V 


MHB 4099 
MHF 4099B 
MHC4099BC 





CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 


Základní hodnoty statické: U<< = 0V") 


Odběr proudu v klidu ") 


Upp = 5V Ippo 

Upp = 10V IpDo 

Upp = 15V IpDo 

Upp = 20V IpDo 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň L?) 

Upp = 53V UoL 

Upp = 10V Uor 

Upp = 15V UoL 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň H?2) 

Upp = 53V Von 

Upp = 10V Uo 

Upp = 15V UoH 
Výstupní proud — úroveň L 

Upp 7 5V, UgL 7 05V loL 

Upp 7 10V, Ugp = 05V loL 

Upp 7 15V, Ugp = 05V loL 
Výstupní proud — úroveň H 

Upp 7 5V, Uog = 45V —loH 

Upp 7 10V, Uog = 95V —loH 

Upp 7 15V, Ugg = 135 V —log 
Vstupní napětí — úroveň L) 

Upp = SV U, 

Upp = 10V UjL 

Upp = 15V Ur 
Vstupní napětí — úroveň H3) 

Upp = 5V Ujg 

Upp = 10V UjH 

Upp = 15V Ur 
Vstupní proud !) * 

Upp = 18V I; 
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Základní hodnoty dynamické: 


Ugs = 0V, Cp, = 50 pF, 0, = +25"C min.-max. 
Zpoždění výstupu dat ') 
při přechodu do úrovně H a L 


Upp = 5V tor tpPHL < 480 ns 
Upp 7 10V tpLH* tPHL = 180 ns 
Upp 7 15V tPLH» tPHL s 120 ns 


Zpoždění výstupu dat ?) 
vůči vstupu WD 
při přechodu do úrovně H a L 


Upp = 5V tpLH» tpriL < 480 ns 

Upp 7 10V tpLH» tPHL < 19 ns 

Upp = 15V tPLH» tPHL S15 ns 
Zpoždění výstupu dat *) 

vůči vstupu RESET 

při přechodu do úrovně H a L 

Upp = 5V tpLH ter s 420 ns 

Upp 7 10V tpLrt tPHL s 190 (s 

Upp 7 15V tPLH+ tPHL s 150 ns 
Zpoždění výstupu dat“) 

vůči vstupu adresy 

při přechodu do úrovně H a L 

Upp = 5V teLH' tPHL = 510 m 

Upp 7 10V tPLH» tPHL < 240 ns 

Upa 7 15V tpLH» tPHL < 180 ns 
Doba nárůstu čela a poklesu týlu 

výstupního impulsu 

Upp = 5V km < 40 ns 

Upp 7 10V ty tý < 120 ns 

Upp = 15V tt <9 ns 
Šířka datových impulsů 4) 

Upp = 5V typ < M40 ns 

Upp = 10V typ < 120 ns 

Upp = 15V typ <9 ns 
Šířka adresových impulsů S) 

Up = BV ty A < 480 ns 

Upp 7 10V ty A < 40 ns 

Upp = 15V tyA < 150 ns 
šířka nulovacích impulsů *) 

Upp = 5V tyR < 180 ns 

Upp 7 10V tyR <% ns 

Upp = 15V tyR < 60 ns 
Předstih dat před signálem WD $) 

Upp 7 5V tsetup = 120 " 

Upp = 10V tsetup z 60 PS 

Upp 7 15V tsetup = 40 ns 
Přesah dat) 

Upp 7 5V tnold > 180 ns 

Von 10V tnold =% ns 

Upp = 18V tnold z6 ps 
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MHC4099BC 

m 
Základní hodnoty dynamické: 
Uss 70V, C, = 50 pF) Bamin. 25"C VG max. 
Zpoždění výstupu dat ') 

při přechodu do úrovně H a L 

Upp = 5V tpLH» tPHL < 400 <400 <600 ns 

Upp = 10V tpLH» tPHL < 150 <150 <225 ns 

Upp = 15V tPLH» tPHL < 100. <100 <150 ns 
Zpoždění výstupu dat 2) 

vůči vstupu WD 

při přechodu do úrovně H a L 

Upp = 5V tPLH* tPHL < 400 <400. <600 ns 

Upp = 10V tPLH» tPHL < 160. <160. < 240 ns 

Upp 7 15V tPLH» tPHL < 120. < 120 < 180. ns 
Zpoždění výstupu dat *) 

vůči vstupu RESET 

při přechodu do úrovně H a L 

Upp = 5V tpLH: tPHL < 350 <350 <525 ns 

Upp 7 10V tPLH» tPHL < 160. <160.<A0 ns 

Upp = 15V tpLH: PHE < 130 <130 <195 ns 
Zpoždění výstupu dat“) : 

vůči vstupu adresy 

při přechodu do úrovně H a L 

Upp = 5V tPLH» tPHL <4H0 <40 <675 ns 

Upp = 10V tPLH» tPHL <200 <20 <30 ns 

Upp = 15V tPLH» tpPHL S 150 < 150 s 225 ns 
Doba nárůstu čela a poklesu týlu 

výstupního impulsu 

Upp = 5V ty ty <20 <20 <300 ns 

Upp = 10V ty tý < 100 < 100 < 150. ns 

Upp = 15V byt <80 <80 <10 ns 
Šířka datových impulsů *) 

Upp 7 5V typ <200 <20 < 300 ns 

Upp 7 10V typ < 100 <100 <150 ns 

Upp = 15V typ < 80 <80 <100 ns 
Šířka adresových impulsů 9) : 

Upp 7 5V tyA < 400 <400. <600 ns 

Upp = 10V ty A <200 <20 <300. ns 

Upp 7 15V ty A < 025 < 125. < 190 ns 
Šířka nulovacích impulsů *) 

Upp = 5V tyR < 150 < 150. < 225. ns 

Upp 7 10V tyR <% <75. < 15 ns 

Upp = 15V tyR <50 <50 <7. ns 
Předstih dat před signálem WD 9) 

Upp 7 5V setup > 100 >100 >150 ns 

Upp 7 10V setup >50 z50 =7 ns 

Upp = 15V tyetup 23% 23 >55 ns 
Přesah dat) 

Upp = 5V tnold > 150 > 150 >225 ns 

Upp = 10V tnold >% >7 >115 ns 

Upp = 15V tnold >50 25 >7 ns 
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MHF 4099B 
MHC4099BC 
DEFINICE DYNAMICKÝCH HODNOT: 
fa! 
A0,ALA2 E M T 0m bo 


WR 
D 














Poznámky k základním hodnotám dynamickým jsou definovány v diagramu definic dynamických 
hodnot. -- 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS MHB40114 


PAMĚŤ RAM 64 BITŮ 





PAMĚŤ RAM 64 BITŮ S ORGANIZACÍ 
16x4 BITY, ČTYŘMI DATOVÝMI 
VSTUPY, ČTYŘMI ADRESOVÝMI 
VSTUPY A ČTYŘMI INVERTOVANÝMI 


TŘÍSTAVOVÝMI VÝSTUPY. 
Stupeň integrace: 1O-3 


POUZDRO: DIL s 2X osmi vývody 
podle NT-4305. 


MHB40114, MHF40114B: plastové pouzdro 


MHF 40114B 
MHC40114C 











Zapojení vývodů 


MHCa0114C: keramické pouzdro (pohled shora) 
D11... D14 datové vstupy 
A0... A3 adresové vstupy 
DO1...DO4 datové výstupy 
WE řídicí vstup zápis/čtení 
ME řídicí vstup pro zápis adresy do 
vnitřního adresového registru 
sestupnou hranou impulsu 
Upo kladné napájecí napětí 
Uss zemnicí bod 
MEZNÍ HODNOTY: 
min max. 
Napájecí napětí Upp Uss — 05 Usg +20 V 
Vstupní napětí U; Uss — 05 Upp +05 V 
Proud do vstupu 17 +10 mA 
Ztrátový výkon celkový 
MHBa0114 © 9, < 60"C Pyož 500 mw 
MHF40114B | 2z s 60"C P 500 mW 
MHC40114BC z < 100"C [8 500 mW 
Ztrátový výkon jednoho výstupu ') (P 100 mw 
Rozsah pracovních teplot 
MHB40114 a 0 +70 RE 
MHF40114B a —40 £89: *""e 
MHC40114BC % —55 +125 "© 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 
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MHB 40114 














MHF 40114B 
MHC40114C 
DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 
min max. 
Nopájecí napětí Upn 3 18 V 
Vstupní napětí U; Uss Upp V 
FUNKČNÍ BLOKOVÉ ZAPOJENÍ: ZAPOJENÍ VSTUPŮ: 
Upo 
vstup 
Uss 





RA-D registr adres — dekodér 
R/W čtení/zápis 
M paměťová matice 16X4 


FUNKČNÍ TABULKA: 











VSTUP PROVOZ STAV VÝSTUPŮ 
ME WE 
k L zápis vysoká impedance 
L H čtení inversní slovo 
H L blokování vysoká impedance 
H H blokování | vysoká impedance 
POZNÁMKY: 
1. Vstupy jsou připojeny na Ugg nebo Upp. 
2. Absolutní hodnota proudu na výstupu max, 1 uA. 
3. Výstup kontrolovat na úrovní Ug, < 10%, Uggy > 90% Upp 
A. Úg min.: MHB.... 0"C, MHF... —407C, MHC... —557C 
Pg max.* MHB... +709C, MHF... +859C, MHC... +1259C 
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MHF 40114B 
MHC40114C 





CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 


Základní hodnoty statické: Ucc = 0 V 


Ů, 7 min. 25"C © Ď, = max. 


Odběr proudu v klidu 1) 


Upp = 5V . Ippo SB <5 < 150 HA 

Upp = 10V IpDo < 0 < 0 < 300 HA 

Upp = 15V Inpo <20 <2 <60 | 4A 

Upp = 20V Inpo < 10. <10. <300 A 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň L?) 

Upp = 5V Uor, <005. <0,05 <005 V 

Upp = 10V UoL < 005 < 405 < 005 V 

Upp = 15V Uor, <005 <005 <00 V 
Výstupní napětí naprázdno — úřoveň H?) 

Upp 7 35V Uonu 24% 24% > 495 V 

Upp 7 10V UoH 29% > 995 2995 V 

Upp = 15V Uou >1495. > 1495. 21495 V 
Výstupní proud — úroveň L 

Upp = 53V, Uor = 05V loL >061. >051. >0,36 mA 

Upp = 10V, Uor = 05V loL > 15 z13 209 | mA 

Upp = 15V, Uop = 15V loL z40. 234. 224 mA 
Výstupní proud — úroveň H 

Upp = 5V, Uog = 45V —loy 2061. 2051. >036 mA 

Upp = 10V, Uog = 95V —log =15 213. =09 mA 

Upp = 15V, Uog = 135V —loy 240. 234. =24 mA 
Vstupní napětí — úroveň L*) 

Upp = 5V Ur, <15 < 15 < 15 V 

Upp = 10V Ur, <30 <30 <30 V 

Upp = 15V Vy <40 <40 <40 V 
Vstupní napětí — úroveň H*) 

Upp = 5V Uz >35 235 >35 V 

Upp = 10V UrH 270 270 270 V 

Upp = 15V Ujw >1 =1 21 V 
Vstupní proud ) 

Upp 7 18V l; st0 <t01 < X10 HA 
Proud výstupu ve stavu vysoké impedance 

Upp = 18V : lm < 104 <x04 +12 HA 
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Základní hodnoty dynamické: 


MHB40114: 
Usg = 0V, C; = 50 př 
min.-max. 
Doba přístupu od změny adres 
Upp = 5V tAA < 780 ns 
Upp 7 10V tAA < 40 ns 
Upp 7 15V tAA < 290 ns 
Předstih adresy před signálem ME 
Upp 7 5V tas 180 ns 
Upo = 10V tas = 75 ns 
Upp 7 15V tas z 60 ns 
Doba přesahu adresy 
Upp = 5V tAH 27 ns 
Upp 7 10V tan >50 ns 
Upp = 15V taH z 40 ns 
Šiřka impulsu ME 
Upp = 5V tME» tME > 500 ns 
Upp = 10V tuEo' MR > 180. ns 
U = 15V -= 
DD tmE» tME = 150 ns 
Doba předstihu adres 
při čtení 
Upp 7 5V tsR >0 ns 
Upp 7 10V top 20 ns 
Upp = 15V tp >0 ns 
při zápisu 
Upp = SV tws z tmz " 
Upp = 10V tys > tmz ns 
Upp 7 15V tys > tmg ns 
Šířka impulsu na vstupu WE 
Upo = 5V tyr > 30 ns 
Upp 7 10V tyE > 120 ns 
Upp 7 15V tyE z 100 ns 
Doba předstihu dat 
Upp 7 5V 6 = 60 ns 
Upp 7 10V t >3 ns 
Upp 7 15V t$ >30 ns 
Doba přesahu dat 
Upp = 5V tH z 60 ns 
Upp = 10V ty >3 ns 
Upp = 15V ty 230 ns 
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MHF 40114B 





Doba přechodu výstupu 
do stavu vysoké impedance ") 
Upp-“ BV tP/H-N> tP/H-L < 30 ns 
Upp. = 10V tP/H-No tP/H-L s 0 ns 
Upp 7 15V tp/H-N+ tP/H-L < 120 ns 
ze stavu vysoké impedance ') 
Upp 7 5V tp/N-H» tP/N-L < 360 ns 
Upp = 10V tp/N-H» tp/N-L < 150 ns 
Upp 7 15V tp/N-H» tP/N-L < 120 ns 
Zpoždění výstupu vůči vstupu ME 
Upp 7 5V tpp < 600 ns 
Upp = 10V tpp < 40 ns 
Upp 7 15V tpp < 190 ns 
Základní hodnoty dynamické: 
MHF40114B, MHC40114C: Va min. 25"C 'Ýg marx: 


Uss = 0 V, Cz = 50 pF 


Doba přístupu od změny adres 


Upp 7 5V tAa <650 <650 <975 ns 

Upp 7 10V tAa < 280 < 280 < 420 ns 

Upp = 15V tAA SAMO <M0 <3%0 ns 
Předstih adresy před signálem ME 

Upp 7 5V tas > 150 >150 >225 ns 

Upp 7 10V tas z 60 z 60 290 ns 

Upp 7 15V tas 25 z50 = 75. ns 
Doba přesahu adresy 

Upp = 5V tag = 60 z60 29 ns 

Upp = 10V tan > 40 = 40 =60 ns 

Upp = 15V taH > 30 230 z45 ns 
Šířka impulsu ME 

Upp = 5V tME» tME > 400 >400 2600 ns 

Upp 7 10V tirBe tyE > 150 >150 >225 ns 

s kose tmz* tME = 120 2120 2180 ns 
Doba předstihu adres 

při čtení 

Upp = 5V tsR 20. 20 z=0 ns 

Upp 7 10V tsp =>0 20 20 ns 

Upp = 15V typ z0 =>0 >20 ns 

při zápisu 

Upp > AN tws ztme ztmE ztmz "S 

Upp 7 10V tws ztme ztme ztmR s 

Upp 7 15V tws ztmE ztmE ztmE S 


) Rp = 10k2, C, = 5 pF. 
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| 0 E A o R o 6 O m k PO 
Šířka impulsu na vstupu WE 
Upp = BV tyE >30 >30 2450 ns 
Upp 7 10V tyF > 1002100 >150 ns 
U = 15V 
DD WE >80 280 2120 ns 
Doba předstihu dat 
Upp 7 5V t >50 > 50 > 75 ns 
Upp = 10V t 28 28 > 40 ns 
Upp = 15V L 220 220 230 ns 
Doba přesahu dat 
Upp = 5V tu > 50 >50 > 75 ns 
Upp 7 10V tu 285 285 240 ns 
Upp 7 15V tH 220 220 > 30 ns 
Doba přechodu výstupu 
do stavu vysoké impedance !) 
Upp 7 5V tp/H-N» tP/H-L S 300 < 300 < 450 ns 
Upp = 10V tp/H-N' tP/H-L S20 S10 <S180 ns 
Upp 7 15V tp/H-N» tP/H-L S 100 < 100. < 150 ns 
ze stavu vysoké impedance ') 
Upp = 5V tp/x-H+ tp;vN-L S30 S30 <450 ns 
Upp 710 V tp/N-H: tP/N-L S 120. < 120. < 180 ns 
Upp 7 15V tp/N-H» tP/N-L S 100 < 100. < 150 ns 
Zpoždění výstupu vůči vstupu ME 
Upp = 5V tpp <500 <500 <750 ns 
Upp 7 10V tpp <200 <20 <30 ns 
Upp 7 15V tpoD < 100 <100 <240 ns 


1) Ry, = 10k? C, = 5 pF. 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS  MHB4311 


BUDIČ SEDMISEGMENTOVÉHO 
ZOBRAZOVAČE 


MHF 4311B 
MHC4311BC 





BUDIČ SEDMISEGMENTOVÉHO 
ZOBRAZOVAČE SE SPOLEČNOU 
ANODOU, DEKODÉR A PAMĚŤ 

4 BITY, VHODNÝ PRO BUZENÍ 
ZOBRAZOVAČŮ LED SE 
SPOLEČNOU ANODOU K ZOBRAZENÍ 
HEXADECIMÁLNÍCH ZNAKŮ. 


OBVOD JE VYBAVEN ČTYŘMI 
ADRESOVACÍMI A TŘEMI ŘÍDICÍMI VSTUPY, 
VÝSTUP PAMĚTI LZE ZATÍŽIT PROUDEM 


DO 20 mÁ. 

Stupeň integrace: 1O-3 Ag... A3 
LN 

POUZDRO: DIL s 2X osmi vývody 

podle NT-4305, BIN, LTN 

MHCa311BC: keramické pouzdro Sa... Sf 

MHB4311, MHF4311B: plastové pouzdro Upp 
Uss 


MEZNÍ HODNOTY: 


Napájecí napětí Upo 
Vstupní napětí U; 
Proud do vstupu 5 
Ztrátový výkon celkový 

MHB4311 Vy < 607C Prot 

MHFa311B | Vy < 60"C Prot 

MHCa311BC V% < 100"C Pot 
Ztrátový výkon jednoho výstupu ') P 
Rozsah pracovních teplot 

MHB4311 Ů 

MHF4311B % 

MHC4311BC % 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 


24. 10. 1984 - 1 





min. 
—0,3 
—0,3 


Zapojení vývodů 
(pohled shora) 


adresovací vstupy 

řídicí vstup pro zápis 
do paměti 

řídicí vstupy pro testo- 
vání výstupů 

výstupy segmentů a...f 
kladné napájecí napětí 
zemnicí bod 


max. 
18 V 
Upp +03. V 
+10 mA 
500 mW 
500 mW 
500 mW 
100 mW 
+70 "Ce 
+85 E 
+125 © 
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MHB4311 
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FUNKČNÍ BLOKOVÉ ZAPOJENÍ: 











POPIS FUNKCE: 


Vstup LN je určen pro zápis do paměti. Je-li na vstupu signál úrovně L, je stav výstupů 
určen adresovacími vstupy. Je-li na vstupu úroveň H, údaje se zapíší do paměti a výstup se 
nemění. 

Vstupy BIN a LTN jsou určeny pro testování výstupů. Je-li na vstupu BIN přivedena úroveň L, 
jsou všechny výstupy v neaktivním stavu. Je-li na vstupu LTN úroveň L, jsou všechny výstupy 
aktivované a na zobrazovači se zobrazí číslice 8. 
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MHB4311 








MHF 4311B 
MHCA4311BC 
PŘÍKLAD ZOBRAZENÍ: 
„Sa 
s |so 
se| m 
Sd 
DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 
min max 
Napájecí napětí Upp 9 18 V 
Vstupní napětí U; Uss Upp V 


FUNKČNÍ TABULKA: 











VSTUPY VÝSTUPY 

LN BIN LTN A3. A2 A1 A0 Sa Sb Sc Sd Se Sf Sg Zobrazení 
H H H X X X X ÚDAJE V PAMĚTI 
X L X X X X X L L L L L L L 
X H L X X X X H H H H H H H 8 
L H H L l L E H H H H H „JJ M 0 
L H H L L (4 H L H H L L L L 1 
L H H L L H L H H L H H L H 2 
M H H L L H H H H H H L L H 3 
L H H L H L L L H H L L H H 4 
L H H L H L H H L H H L H H | 
L H H L H H L H L H H H H H 6 
L H H L H H H H H H L L L L 7 
L H H H L L É H H H H H H H 8 
L H H H L É H H H MH L H H 9 
E H H H E H L H H H L H H H A 
L H H H k H H L l H H H H H b 
L H H H H L L H 1M k H H H L c 
L H H H H L H L H H H H L H d 
L H H H H H L H E L H H H H E 
L H H H H H H MH L L L H H H F 
POZNÁMKY: 
1. Vstupy jsou připojeny na Ugg nebo Upp. 
2. Absolutní hodnota proudu na výstupu max. 1 HA. 
3. Výstup kontrolovat na úrovni Up; < 10 9, Uogy z 9% Upp- 
4. ĎÚamin.: MHB. 0%C, MHF...—40*C, MHC. —55 *C 

a max.* MHB... (+70 *C,' MHF.: +85%C, MHC.4. . +125 C 
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CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 


Základní hodnoty statické: U<< = 0 V" 


Odběr proudu v klidu ') 


Upp 7 5V IpDo <5 <5 < 150 HA 
Upo 10V IpDo < 10 < 10 < 300 HA 
Upp 7 15V IpDo <20 <20 < 600 HA 
Uppo = 20V IpDo < 100 < 100 < 3000 HA 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň L) 
Uppo = 5V UoL < 005 < 0,05 < 005 V 
Upo = 10V UoL < 005 < 0,05 < 005 V 
Upp 7 15V UoL < 0405 < 0,05 <0065 V 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň H?) 
Upp 7 5V UoH z4 >41 = 42 V 
Upp = 10V UoH 29 29 >292 V 
Upp = 15V UoH 24 z 141 2142 V 
Výstupní proud — úroveň L : 
Upp = 5W, UoL =05V loL > 0,61 = 051 > 0,36 mA 
Upp 7 10V, Ugr 5 05V loL 2145 213 z209 mA 
Upo = 15V, UoL = 15V loL 240 z34 z24 mA 
Výstupní napětí — úroveň H 
Upp 7 5VW, lorg = 10 mA —Voy > 38 239 239 V 
Upp 7 5W log = 20 mA —Upy 5 2355 >34 — V 
Upp 7 5W, log 7 25 mA —Uoy >34 231 — V 
Upp = 10V, log = 10 mA —Uoy >885 2900 290 V 
Upp 7 10V, log 7 20 mA —V0Hy =z87 z 86 > 84 V 
Upp = 10V, loH = 25 mA —Uoy z 8,6 = 8,3 = V 
Upp 7 15V, lou = 10 mA —UoH > 139 > 14,0 = 40 V 
Upp 7 15V, log = 20 mA —Uoyg Z 1375 >137 2135 V 
Upp 7 15V, lozr = 25 mA —Uoy > 1365 > 135 — V 
Vstupní napětí — úroveň L ?) 
Upp = 5V Ur <15 < 15 <145 V 
Upo = 10V Vy <30 <30 <30 V 
Upp = 15V Ur, <40 <40 s40 V 
Vstupní napětí — úroveň H'*) 
Upp = 5V Uru > 35 > 35 >35 V 
Upp = 10V UrH 270 270 270 V 
Upp 7 15V VH >1H P > U V 
Vstupní proud 
Upp 7 18V 1 s101 <201. < 210 HA 
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MHB4311 
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Základní hodnoty dynamické: 


MHBA311: Usg = 0V, C; = 50 pF, Ď, = +25"C 


min.-max. 

Zpoždění výstupu vůči adresovacímu vstupu 

při přechodu do úrovně L 

Upp 7 SV tpHL < 1300 ns 

Upp = 10V tPHL < 500 ns 

Upp 7 15V tPHL < 360 ns 

při přechodu do úrovně H 

Upp = SV tPLH < 1580 ns 

Upp = 10V tPLH < 630 ns 

Upp 7 15V tPLH < M0 ns 
Zpoždění výstupu vůči vstupu BIN 

při přechodu do úrovně L 

Upp = 5V tPHL < 40 ns 

Upp = 10V tPHL < 420 ns 

Upp = 15V tpHr, < 30 ns 

při přechodu do úrovné H 

Upp 7 35V tPLH < 90 ns 

Upp = 10V tPLH < 40 ns 

Upp 7 15V tpPLH < 360 ns 
Zpoždění výstupu vůči vstupu LTN 

při přechodu do úrovně L 

Upp = 5V tPHL s 60 ns 

Upp 7 10V tpHL < 30 ns 

Upp = 15V tPHL < 20 ns 

při přechodu do úrovně H 

Upp 7 5V tPLH < 360 ns 

Upp 7 10V tPLH < 180 ns 

Upp 7 15V A tPLH < 120 ns 
Doba nárůstu čela výstupního impulsu 

Upp = 5V t, < 120 ns 

Upp = 10V 6 <% ns 

Upp 7 15V t <80 ns 
Doba poklesu týlu výstupního impulsu 

Upp 7 5V V < 360 ns 

Upo = 10V “ s 180 ns 

Upp = 15V V , s 120 ns 
Předstih dat na adresovacím vstupu 

vůči vstupu LN 

Upp = 5V t = 180 ns 

Upp = 10V t z 90 ns 

Upp > 15V t =50 ns 
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Přesah dat na adresovacím vstupu 
vůči vstupu LN 


Upo = 5V tnold = 35 ns 

Upp = 10V tnold = 35 ns 

Upp = 15V tnold = 35 ns 
Šířka impulsu na vstupu LN 

Upp 7 5V ty > 480 ns 

Upp 7 10V ty z 195 ns 

Upp 7 15V ty = 120 ns 
Základní hodnoty dynamické: 
MHF4311B, MHC4311BC: Usg = OV, Cz = 50 pF“) 

z % min. 25"C 0 max. 

Zpoždění výstupu vůči adresovacímu vstupu 

při přechodu do úrovně L 

Upp = 5V tPHL < 1040 < 1040 < 1600. ns 

Upp = 10V tPHL < 420 < 420. <630 ns 

Upp 7 15V tPHL <300 <300 <450 ns 

při přechodu do úrovně H 

Upp = 5V tPEH < 1320 < 1320 < 1900. ns 

Upp 7 10V tPLH <520 <520 <770 ns 

Upp 7 15V tPLH < 3%0 < 3%0 <540 ns 
Zpoždění výstupu vůči vstupu BIN 

při přechodu do úrovně L 

Upp = 5V tPHL < 700 < 700 < 1050 ns 

Upp = 10V tPHL, <350 <350 <52 ns 

Upp 7 15V tpHL <250 <250 <375 ns 

při přechodu do úrovně H 

Upp = 5V tPLH < 800 <8800 < 1200 ns 

Upp 7 10V tPLH < 30 < 350 <520 ns 

Upp = 15V tPLH <300 <300 < 450 ns 
Zpoždění výstupu vůči vstupu LTN 

při přechodu do úrovně L 

Upp = 5V tPHL <500 <500 <750 ns 

Upp 7 10V tPHL <250 <250 <375 ns 

Upp = 15V tPHL < 170 < 170 <255 ns 

při přechodu do úrovně H : 

Upp = 5V tPLH <3300 <30 <450 ns 

Upp = 10V tpLH < 150 < 150  <225 ns 

Upp = 15V tPLH < 100 <100 <150 ns 
Doba nárůstu čela výstupního impulsu 

Upp = 5V t < 100 <100 <150 ns 

Upp 7 10V v <% <75 <1W05 ns 

Upa = 15V t <60 <x6 <9 ns 
Doba poklesu týlu výstupního impulsu 

Upp = 5V Y <300 <30. < 450 ns 

Upp 7 10V ty < 150 < 150. <225 ns 

Upp = 15V v < 100 <100 <150 ns 
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MHB 4311 
MHF 4311B 
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Předstih dat na adresovacím vstupu 
vůči vstupu LN 


Upp 7 5V t = 150 = 150 > 225 ns 
Upp 7 10V t =70 =70 =105 ns 
Upp = 15V t > 40 > 40 >60 ns 


Přesah dat na adresovacím vstupu 
vůči vstupu LN 


Upo = 5W tnold > 30 = 30 = 45 ns 

Upp = 10V thold 290 290 24 ns 

Upp = 15V tnold > 30 > 30 =45 ns 
šířka impulsu na vstupu LN 

Upp = 5V ty 2400 >40 >60 ns 

Upp 7 10V ty = 160 =160 >20 ns 

Upp = 15V ty > 100 2000 >19 ns 


DEFINICE DYNAMICKÝCH HODNOT: 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS MHB4503 


BUDIČ SBĚRNICE 


MHF 4503B 
MHC4503BC 





ŠESTICE BUDIČŮ SBĚRNICE 
S TŘÍSTAVOVÝMI VÝSTUPY, 
NA VÝSTUPU SLUČITELNÝ 

S OBVODY TTL. 


Stupeň integrace: 1O-2 


POUZDRO; DIL s 2X osmí vývody 
podle NT-4305. 


MHB4503, MHF4503B; plastové pouzdro 
MHCa305BC: keramické pouzdro 





Zapojení vývodů 
(pohled shora) 


vstupy 

vstup pro řízení výstupů 1 až 4 
vstup pro řízení výstupů 5 až 6 
výstupy 

záporné napájecí napětí 
kladné napájecí napětí 


In 
DA 
DB 
a 
Ur 
Uce 
MEZNÍ HODNOTY: 
Napájecí napětí Upp— Uss 
Vstupní napětí Uz 
Proud do vstupu 5 
Ztrátový výkon celkový 
MHB4503 © dg <60"C 5x 
MHF4503B | 2; <60"C Prot 
MHC4503BC 9; < 100*C Prot 
Ztrátový výkon jednoho výstupu )) P 
Rozsah pracovních teplot 
MHB4503 % 
MHF4503B % 
MHC4503BC % 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 


25. 11. 1982 - 1 


min. max. 

—0,3 +20 V 

—03. Upp +05 V 

+10 mA 
500 mW 
500 mW 
500 mW 
100 mw 
0 +70 1€ 
—40 +85 © 
—55 +125 « 


153 


MHB 4503 
MHF 4503B 
MHC4503BC 





POPIS FUNKCE: 


"Integrovaný obvod obsahuje osm budičů sběrnice s třístavovými výstupy. Výstupy jsou rozděleny 

do dvou skupin. Společný vstup DA řídí výstupy O1 až O4, vstup DB řídí výstupy G5 a O6. 
Do Stavu vysoké impedance se výstupy uvedou přivedením signálu s úrovní H na vstup DA, 
DB. Obvod je na výstupu slučitelný s logickými obvody TTL. 


FUNKČNÍ BLOKOVÉ ZAPOJENÍ: 


DA A 
03 





DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 


min max 
Napájecí napětí Upp 3 18 V 
Vstupní napětí U; Uss Upp V 


POZNÁMKY: 


. Vstupy připojeny na Ugg nebo Upp. 

. Absolutní hodnota proudu výstupu max. 1 HA. 

. Výstupy kontrolovat na úrovni Up; < 10%, Upc z 9 %. 

. Šgmin.: MHB.... 09C, MHF... —40*C, MHC... —55*C 
Úa max.: MHB... +707C, MHF... +857C, MHC... +125"C. 


PUWUDNV > 
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CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 


Základní hodnoty statické: Usg = OV, V, = 25"C 


% min. 25 "€ V max 

Odběr proudu v klidu ") 

Upp 7 5V IpDo si <1 < 30 KA 

Upp = 10V IpDo <2 s2 <60 nA 

Upp = 15V IpDo <4 <A < 120 HA 

Upp = OV IpDo <2 <“ < 600 HA 
Vstupní napětí — úroveň L*) 

Upp = 35V U < 45 s 45 < 45 V 

Upp 7 10V Ur <30 <30 <30 V 

Upp 7 15V Uy < 40 <40 < 40 V 
Vstupní napětí — úroveň H*) 

Upp = 5V UH 235 235 235 V 

Upp = 10V U >70 >70 z70 V 

Upp 7 15V IH x1 >1 P V 
Výstupní napětí — úroveň L 

naprázdno ?) 

Upp = 5V UoL, <005. <005 <005' V 

Upp 7 10V UoL < 0,05 < 0,05 < 005 V 

Upp = 15V UoL <005 '<0,05 <005 V 
Výstupní napětí — úroveň H 

naprázdno ?) 

Upp = 5V UoH > 495 > 49% = 4,95 V 

Upp = 10V UoH 2995 2995 02995 V 

Upp = 15V UoH > 1495 >1495 21495 V 
Výstupní proud — úroveň L 

Upp = 5V, UorL = 05V oz >061. 2051. 2036. mA 

Upp = 10V, Ugp = 05V loL > 15 = 13 > 09 mA 

Upp = 15V, UpL = 15V loL 240. 234. 224. mA 
Výstupní proud — úroveň H 

Upp = 5V, Uog 7 45V —loH > 0,61 > 051 > 0,36 mA 

Upp = 10V, Uog 7 25V —l0Hy = 15 =13 > 09 mA 

Upp = 15V, Upg = 135V —loH 240. 234. 224. mA 
Výstupní proud ve stavu 

vysoké impedance 

Upp = 18V Im st szž10 < 250 HA 
Vstupní proud ') 

Upp = 18V IH sI1M0 <10 <*0 HA 
25. 11. 1982 - 3 
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Základní hodnoty dynamické: 


PŘEDBĚŽNÉ ÚDAJE 
Uss = 0V, 0, = 25"C, C, = 50 pF 





min.-max. 
Zpoždění výstupního signálu 
Upp 7 35V tpHL: tPLH s 100 na 
Upp = 10V tpHL: tPLH s“ ns 
Upp = 15V tpHL, tPLH < 30 ns 
Doba nárůstu čela a poklesu týlu 
výstupního impulsu 
Upp 75V tt < 160 ns 
Upp 7 10V ty tj <70 ns 
Upp 7 15V tt <% ns 
Zpoždění výstupního signálu 
do stavu vysoké impedance, 
Ry = 12, 
Upp = 35V tp(H-N): tp(L-N) s 120 ns 
Upp = 10V tp(H-N) tyrL-N) s 60 ns 
Upp = 15V tp(H-N) tp(L-N) 5 50 ns 
Zpoždění výstupního signálu 
ze stavu vysoké impedance, 
Ry = 1k9 
Upo = 5V tp(N-H) < 100 ns 
Upp = 10V tp(N-H) < 40 ns 
Upp = 15V tefN-H) <30 ns 
Zpoždění výstupního signálu 
ze stavu vysoké impedance, 
Rp = 1k2 
Upp = 35V te(N-L) < 150 ns 
Upp = 10V to(N-L) <50 ns 
Upp = 15V tp(N-L) S40 ně 
DEFINICE ČASOVÝCH HODNOT: 
20ns 20ns 
90% Upo 
tn 0 
= 
: — Úpo 
PB — 50% 
Uss 
30% UoH 
6 — 50% 
=% 


156 25. 11. 1982 - 4 


LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS  MHB4518 
DVOJICE ČÍTAČŮ BCD MHF 4518B 
MHC4518BC 








OBVOD SDRUŽUJE DVA NEZÁVISLÉ 
ČÍTAČE BCD SE ČTYŘMI VÝSTUPY 
A DVĚMA NEZÁVISLÝMI 
HODINOVÝMI VSTUPY A VSTUPEM 
NULOVÁNÍ. 


Stupeň integrace: 1O-3 





POUZDRO: DIL s 2X osmi vývody 


podle NT-4305. 
MHB4518, MHF4518B: plastové pouzdro Zapojení vývodů 
MHCa5t8BC: keramické pouzdro (pohlédl shátě) 
CLK, CLKN — vstup hodinových 
impulsů 
R — vstup nulování 
GA, GB, GC, AD — výstupy 
Upp — kladné napájecí 
napěti 
Uss 7 — zemnicí bod 
MEZNÍ HODNOTY: 
min max 
Napájecí napětí Upp Usg — 0,5 Uzg +20 V 
Vstupní napětí U; Us55 — 0,5 Upp +05 V 
Proud do vstupu 7 +10 mA 
Ztrátový výkon celkový 
MHBašt8 | dy < 60"C P 500 mW 
MHFa518B © Pg < 60C Pg 500 mw 
MHCas518BC Ý, < 100"C Pot 500 mW 
Žťřátový výkon jednoho výstupu !) P 100 mW 
Rozsah pracovních teplot 
MHB4518 % 0 +70 *C, 
MHF4518B dy —40 +85 *€ 
MHC4518BC % —55 +125 " 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 
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POPIS FUNKCE: 


Každý z obou nezávislých dekadických čítačů má čtyři klopné obvody typu D s výstupy GA 
až OD, dva hodinové vstupy CLK a CLKN a nulovací vstup R. Čítač čítá na vstupu CLK se 
vzestupnou hranou, je-li na vstupu CLKN úroveň H, na vstupu CLKN čítá se sestupnou hranou, 
je-li na vstupu CLK úroveň L. Čítač lze nastavit do úrovně L přivedením signálu úrovně H 
na nulovací vstup R a to nezávisle na stavu signálů na vstupech CLK a CLKN. 


DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 





























min max 
Napájecí napětí ; Upo 3 18 V 
Vstupní napětí U; Uss Upp V 
FUNKČNÍ BLOKOVÉ ZAPOJENÍ: FUNKČNÍ TABULKA: 
VSTUPY FUNKCE 
CLK CLKN R 
| H E čítá 
E s k čítá 
1 X L 
X. E L beze 
S 7 E změny 
|: iěíáěkyca L 
X X H GA...OD =L 





123456789012DB456788 


POZNÁMKY: 


. Vstupy jsou připojeny na Ucg nebo Upp. j 

„ Absolutní hodnota proudu na výstupu max. 1 HA. 

. Výstup kontrolovat na úrovni Up; < 10 o, Uo4 2% % Upp- 
Ba min. MHB.... 09C, MHF... —40"C, MHC... —55*C 

Va max.: MHB... +709C, MHF... +859C, MHC... +125C 


BOND => 
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CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 
Základní hodnoty statické: Ucc = 0 V 
„7 min. 25"C Ů, = max 
Odběr proudu v klidu !) 
Upp = 5V IpDo Sb 5 < 150 HA 
Upp 7 10V IpDo < 10 < 10 < 300 HA 
Upp 7 15V Ippo < 20 <20 < 600 HA 
Upp = 20V IpDO < 100. <100. <3000. HA 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň L ?) 
Upp = 5V Uor, <005 <003. <005 V 
Upp = 10V UoL s 0,05 < 0,05 < 005 V 
Upp 7 15V UoL < 005 < 005 < 0,05 V 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň H?) 
Upp = 5V UoH 2495 2495. 2495 V 
Upp = 10V Uou 295 2995 299 V 
Upp 7 15V Uoy > 1495. > 1495. > 1495 V 
Výstupní proud — úroveň L 
Upp = BV, Uor = 05V lo 2061. 2051. 20,36. mA 
Upp 7 10V, UL =05V loL > 15 > 13 > 09 mA 
Upp 7 15V, UpoL = 15V loL > 40 > 34 224 mA 
Výstupní proud — úroveň H 
Upp = 35V, Upg = 45V lo >061. 2051. 203. mA 
Upp 7 10V, Uog = 95V —lou = 15 = 13 > 09 mA 
Upp 7 15V, UG = 135 V —lon 240 > 34 >24 mA 
Vstupní napětí — úroveň L*) 
Upp 7 5V uj, < 45 < 15 s 45 V 
Upp = 10V Ur < 30 <30 <30 V 
Upp = 15V U <40 <40 <40 V 
Vstupní napětí — úroveň H*) . 
Upp = 5V Un > 35 z 35 235 V 
Upp = 10V i 270 270. 270. V 
Upp = 15V Ur 21 zh 21 V 
Vstupní proud !) 
Uppo = 18V 7 < t01 S +041 < +10. HA 
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Základní hodnoty dynamické: 


Usgg = OV, C, = 50 pF, 9, = 25"C 


min.-max. 

Zpoždění výstupního signálu 

vůči hodinovému impulsu 

při přechodu do úrovně La H 

Upp 7 5V tPHL: tPLH < 670 ns 

Upp 7 10V tpHL» tPLH < 270 ns 

Upp = 15V tPHL tPLH = 1% ns 
Zpoždění výstupního signálu 

vůči nulovacímu impulsu 

při přechodu do úrovně L 

Upo = 5V tPHL < 780 ns 

Upo = 10V tPHL < 270 ns 

Upo = 15V tPHL S 100 ns 
Doba nárůstu čela a poklesu týlu 

výstupního impulsu 

Upp 7 5V tp tý < 20 ns 

Upp 7 10V ty tý < 120 ns 

Upp 7 15V tt < 100 ns 
Maximální kmitočet hodinových impulsů 

Upp = 5V fcL z=1 MHz 

Upp = 10V fer =2 MHz 

Upp 7 15V fcL 23 MHz 
Šířka hodinového impulsu 

Upp.= 5V tyH > 40 ns 

Upp = 10V tyH > 120 ns 

Upp = 15V tyH = 85 ns 
Doba náběhu a poklesu hodinového impulsu 

Upo 7 5V troL: CL sb ns 

Upp 7 10V trGL tfcL <5 ns 

Upo = 15V tCL: CL < 5 ns 
Šířka nulovacího impulsu 

Upp = 35V typ z 300 ns 

Upp 7 10V tyR > 40 ns 

Upp = 15V tyR > 170 ns 
Šířka impulsu vůči CLKN 

Upp 7 5V ty > 480 ns 

Upo 7 10V : ty > 40 ns 

Upp 7 15V ty > 170 ns 
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MHC4518BC 
Základní hodnoty dynamické: 
Uss = 0 V, Cz = 50 pF 
9% min. 25"C 0g max. 

Zpoždění výstupního signálu 

vůči hodinovému impulsu 

při přechodu do úrovně La H 

Upp 7 5V tpHL» tPLH <560 <560 <840 ns 

Upp = 10V tpHL» tPLH S <230 < 350 ns 

Upp 7 15V é tPHL: tPLH < 160. <160. <240 ns 
Zpoždění výstupního signálu 

vůči nulovacímu impulsu 

při přechodu do úrovně L 

Upp = 5V tPHL <650 <650 < 970 ns 

Upp = 10V tpHL <25 <25 <3A0 ns 

Upp = 15V tPHL S10 <170 <2%0 ns 
Doba nárůstu čela a poklesu týlu 

výstupního impulsu 

Upp = 5V bt <200 <200 <30 ns 

Upp = 10V ty tý < 100 <100 < 150 ns 

Upp = 15V ty tý < 80 <80 < 120 ns 
Maximální kmiočet hodinových impulsů 

Upp = 5V fc 2145 2145 207 MHz 

Upp 7 10V fcL 230 230 >15. MHz 

Upp 7 15V for =240 240 220 Miz 
Šířka hodinového impulsu 

Upp = 5V tyH >200 >200 >30 ns 

Upp = 10V tyH > 100. >100 2200 ns 

Upp 7 15V tyH >70 >=70 2105 ns 
Doba náběhu a poklesu hodinového impulsu 

Upp 7 5V trcL, tfcL st < < 15 ns 

Upp = 10V t-cL, tfcL <5 < <5 ns 

Upp 7 15V t-CL CL <5 <g5 <5 ns 
Šířka nulovacího impulsu 

Upp = 5V tyR >=250 >250 >375 ns 

Upp 7 10V tyR =10 >10 >170 ns 

Upp 7 15V tyR = 80 =80 > 120 ns 
Šířka impulsu vůči CLKN 

Upp 7 5V ty > 400 >400 >600 ns 

Upp = 10V ty >200 >20. >300 ns 

Upp 7 15V ty > 140. >140 2210 ns 
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DEFINICE DYNAMICKÝCH HODNOT: 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS  MHB4543 


BUDIČ SEDMISEGMENTOVÉHO 
ZOBRAZOVAČE 


MHF 4543B 
MHC4543BC 





BUDIČ SEDMISEGMENTOVÉHO 
ZOBRAZOVAČE SE SPOLEČNOU 
ANODOU, DEKODÉR A PAMĚŤ 

A BITY, VHODNÝ PRO BUZENÍ 
ZOBRAZOVAČŮ LCD A LED 

SE SPOLEČNOU ANODOU 

K ZOBRAZENÍ HEXADECIMÁLNÍCH 
ZNAKŮ. 


OBVOD JE VYBAVEN ČTYŘMI 
ADRESOVACÍMI A TŘEMI ŘÍDICÍMI VSTUPY. 
VÝSTUP PAMĚTI LZE ZATÍŽIT PROUDEM 
DO 20 mA. 


Stupeň integrace: 1O-3 


POUZDRO: DIL s 2X osmi vývody Ag... Az 
podle NT-4305, BIN 

MHB4543, MHF4543B: plastové pouzdro 

MHC4543BC: keramické pouzdro MODE 
LD 
Sa... Sf 
Upo 
Uss 


MEZNÍ HODNOTY : 


Napájecí napětí Upp 
Vstupní napětí U; 
Proud do vstupu 1; 
Ztrátový výkon celkový 

MHB4543 9, < 607C - Pro; 

MHFa543B © Vy < 60"C Por 

MHCa543BC 04 < 100*C Po 
Ztrátový výkon jednoho výstupu ') P 
Rozsah pracovních teplot 

MHB4543 a 

MHF4543B Ů 

MHC4543BC : Ů, 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 
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Zapojení vývodů 
(pohled shora) 


adresovací vstupy 

řídicí vstupy pro testování 
výstupů 

vstup pro určení aktivní úrovně 
řídicí vstup pro zápis do paměti 
výstupy segmentů a... f 
kladné napájecí napětí 

zemnicí bod 


min max. 
—0,3 18 V 
dě. Upptáš W 
+10 mA 
500 mW 
500 mW 
500 mW 
100 mW 
0 +70 " 
—40 +85 ec 
—55 +125 *Č 
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FUNKČNÍ BLOKOVÉ ZAPOJENÍ: 


záchytný bista- 
bilní obvod 








POPIS FUNKCE: 


Vstup LD slouží pro zápis do paměti. Je-li na vstupu signál úrovně L, je stav výstupů určen 
| adresovacími vstupy. Je-li na vstupu úroveň H, stav výstupů je určen obsahem vnitřní paměti, 
Vstup BIN je určen pro testování výstupů. Je-li na vstupu BIN přivedena úroveň H, jsou 
všechny výstupy v neaktivním stavu. 

Vstup MODE určuje výstupní aktivní úroveň. Je-li na vstupu MODE signál úrovně H, určuje 
aktivní výstupní úroveň L (zobrazovač se společnou anodou). Úroveň L na vstupu MODE 
určuje aktivní výstupní úroveň H (zobrazovač se společnou katodou). Uvedený způsob řízení 
dovoluje přímo budit zobrazovače s kapalnými krystaly (LCD). 
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MHF 4543B 
MHC4543BC 

DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 

min max 
Napájecí napětí Upn 3 18., V 
Vstupní napětí U; Uss Upn V 
FUNKČNÍ TABULKA: 

VSTUPY VÝSTUPY 

LD BIN MODE A3* A2* A1% A0* [Sa Sb Sc. Sd Se. Sf. Sg. Zobrazení 
X H H X X X X H H H H H H H 
X H L X X X X L M L L L L L 
L L H X X X X údaje v paměti 
L E L X X X X údaje v paměti 
H L H L L L k L L L L É M H 0 
ÓH U H E L E H H £ L H HOHOH 1 
RH k H A A H L L L HH- E L M £ 2 
H L H L L H H L L 8 L H H L 3 
H i H L m L Ho L H Hi Lh L 4 
H k H L H L H L H L L RH: £ L 5 
H L H E EO E Ho L L A £ 6 
H L H L H H H L L L HH HA H 7 
H L H H L L L E L L k L L L 8 
H L H H L L H L L L L HH- L L 9 
H L L L L E L H HO OHOH HO OH L 0 
Ho L L L E H L H | p JN 8 L E L 1 
H 8 L L L H L H H E H H L H 2 
H E L L E: H H H H H H L L H 3 
H L L E H L L L H H L L H H 4 
H L L L H L H H E H H L H H 5 
M L L H H L H L H H H H H 6 
H L L L H H H H H H L L L E 7 
H L L H L L L H H H H H H H 8 
H L M H ( L H H H H HL HOH 9 








* Při jiných kombinacích jsou výstupy v neaktivním stavu. 


POZNÁMKY: 


1. Vstupy jsou připojeny na Ugg nebo Upp. 

2. Absolutní hodnota proudu na výstupu max. 1 HA. 

3. Výstup kontrolovat na úrovni Ugz < 10%, Uoy z 9% Upp- 

4. Úa min.: MHB.... 07C, MHF... —407C, MHC... —55*C 
amax.* MHB... +70*C, MHF... +859C, MHC... +125*C 
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(B S 
CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 
Základní hodnoty statické: Usg = 0v4 
: = min. 25"C 9, = max 
Odběr proudu v klidu 1) 
Upp = 5V Ibpo s5 <5 < 150 HA 
Upp = 10V IpDo <10 < <300.. nA 
Upp = 15V lo5o <2 <2 <600 | HA 
Upp = 20V lopa <10..<10. <300. KA 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň L?) 
Upp = 5V Vz S00. <005 <005 V 
Upp = 10V Ur <005. <005 <005 V 
Upp = 15V Uor <005 <005 <0,05 V 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň H?) 
Upp = 5V UoH >495 2495. 2495 V 
Upp 7 10V Uon 290% 29% 295 V 
Upp = 15V OH >= 1495 >1495 21495 V 
Výstupní proud — úroveň L 
Upp 75V, UoL =05V loL > 0,61 > 0,51 > 0,36 mA 
Upp = 10V, Uor = 05V or, 215 213. 209. mA 
Upp = 15V, UoL = 15V loL 240 234 >24 mA 
Výstupní proud — úroveň H 
Upp = 5V, Uog = 45V o >0,61. >0,51. 2036. mA 
Upp 7 10V, Uog = 25V —log > 15 z 13 > 09 mA 
Upp = 15V, Up = 135V —loy 240. 234. 224. mA 
Vstupní napětí — úroveň L ?) 
Upp 7 5V UT <15 <15 < 15 V 
Upp = 10V uj <30 <30 <30 V 
Upp 7 15V Ur <40 s40 s40 V 
Vstupní napětí — úroveň H*) 
Upp = 5V UrH > 35 235 >35 V 
Upp 7 10V UjH >70 >70 >70 V 
Upp = 15V UjH 21 21 211 V 
Vstupní proud 
Upp = 18V l; <t0 <101 s T100 HA 
24. 10. 1984 - 4 
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Základní hodnoty dynamické: 


Uss = 0V, C; = 50 pF, 9, = +25"C 


= min.-max. 

Zpoždění výstupů vůči adresovacím vstupům 

při přechodu do úrovně H a L 

Upp = 53V tPLH» tPHL s 1560 ns 

Upp = 10V tpPLH» tPHL < 1380 ns 

Upp = 15V tPLH ČPHL < 590 ns 
Zpoždění výstupů vůči vstupu LD 

při přechodu do úrovně H a L 

Upp = 5V tpLH» tPHL < 1380 ns 

Upp = 10V tpLH» tPHL < 690 ns 

Upp = 15V tpLH: tPHL < M0 ns 
Zpoždění výstupů vůči vstupu MODE 

při přechodu do úrovně H a L 

Upp = 5V tpLH» tPHL < 1350 ns 

Upp = 10V tPLH» tPHL < 560 — 

Upp 7 15V tpLH» tPHL < 390 ns 
Doba nárůstu čela a poklesu týlu 

výstupního impulsu 

Upp 7 5V tt < M0 ns 

Upp = 10V tt < 40 ns 

Upp = 15V ty tý < 180 ns 
Šířka vstupního impulsu na vstupu LD 

Upp 7 5V ty > 240 ns 

Upp 7 10V ty > 40 ns 

Upp 7 15V ty = 100 ns 
Předstih vstupu dat vůči signálu 

na vstupu LD 

Upp = 5V ts > 160 ns 

Upp 7 10V tsy 29 ns 

Upp 7 15V tsN 280 ns 
Přesah adresovacích vstupů vůči signálu 

na vstupu LD 

Upp = 5V tnoid z 150 ns 

Upo = 10V tnold = 80 ns 

Upp = 15V tnold 29 é 
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Základní hodnoty dynamické: 


Ugs = OV, C; = 50 pF) 


% min. 25 "Ce % max. 
Zpoždění výstupů vůči adresovacím vstupům 
při přechodu do úrovně H a L 
Upp 7 35V tPLE+ tPHL < 1300 < 1300 < 1900. ns 
Upp 7 10V tpLH: tprL < 150 < 1150 < 1750. ns 
Upp 7 15V tpLH» tPHL < 750 <70 < 1100 ns 


Zpoždění výstupů vůči vstupu LD 
při přechodu do úrovně H a L 


Upp = 5V tpLH» tPHL < 150 < 1150 < 1750. ns 

Uppo = 10V tpLH» tPHL < 580 <580 < 880 ns 

Upp 7 15V tpLH» tPHL < 450 <450 <675 ns 
Zpoždění výstupů vůči vstupu MODE 

při přechodu do úrovně H a L 

Upp = 5V tpLH» tpirm. © S 1050 < 1050 < 1575. ns 

Upp = 10V tpLH» tPHL, <470 <470 <70 ns 

Upp 7 15V tpPLH» tPHL < 320 <320 <500 ns 
Doba nárůstu čela a poklesu týlu 

výstupního impulsu 

Upp = 5V ty t <200 <20 <30 ns 

Upp = 10V ty tý <200 <20 <30 ns 

Upp 7 15V ty tý < 150 < 150 <225 ns 
Šířka vstupního impulsu na vstupu LD 

Upp = 5V ty =200 >20 >300 ns 

U5p = 10V ty >10 2110 >170 ns 

Upp = 15V ty =80 >80 >120 ns 


Předstih vstupu dat vůči signálu 
na vstupu LD 


Upp = 5V tsx > 150 > 150 > 225 ns 
Upp 7 10V. tsy > 70 >70 210 ns 
Upp 7 15V tsx > 60 => 60 290 ns 


Přesah adresovacích vstupů vůči signálu 
na vstupu LD 


Upp = 5V tnold = 120 > 120. 2180 ns 
Upp = 10V tnold =60 > 60 29 ns 
Uppo = 15V tnold k 40 z 40 z 60 ns 
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LOGICKÉ INTEGROVANÉ OBVODY CMOS 


DEKODÉRY / DEMULTIPLEXERY 1 ZE 4 


MHB 4555 
MHF 4555B 
MHC4555BC 





DVOJICE 
DEKODÉRŮ/DEMULTIPLEXERŮ 
1 ZE ČTYŘ. 


KAŽDÝ OBVOD MÁ SAMOSTATNÉ VSTUPY 
A VÝSTUPY. VÝSTUPY SE PŘIVEDENÍM 
ÚROVNĚ H NA VÝBĚROVÝ VSTUP E 
NASTAVÍ NA ÚROVEŇ L. 


Stupeň integrace: 1O-2 


POUZDRO: DIL s 2X osmi vývody 
podle NT-4305. 


MHBa555, MHF4555B: plastové pouzdro E 
MHCa4555BC: keramické pouzdro A,B 
; o 
Upo 
Uss 


MEZNÍ HODNOTY: 


Napájecí napětí Upp 
Vstupní napětí U; 
Proud do vstupu l 


Ztrátový výkon celkový 


MHBa555 © V, < 60"C P 

MHF4555B © P, < 60"C Prot 

MHCa555BC 0, < 100*C P,o£ 
Ztrátový výkon jednoho výstupu ') P 
Rozsah pracovních teplot 

MHBa555 % 

MHF4555B % 

MHCa555BC % 


1) V celém rozsahu pracovních teplot. 
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Zapojení vývodů 
(pohled shora) 


výběrové vstupy 

datové vstupy 

výstupy 

kladné napájecí napětí 
zemnicí bod 


max. 
18 V 
Upp +05 V 
+10 mA 
500 mW 
500 mW 
500 mW 
100 mW 
+70 C 
+85 © 
+125 “ 


169 


MHB 4555 


























MHF 4555B 

MHC4555BC 
FUNKČNÍ BLOKOVÉ ZAPOJENÍ: 
FUNKČNÍ TABULKA: ZAPOJENÍ VSTUPŮ 

VSTUPY VÝSTUPY Vpo 
E A B ©, A, Az GA; 
E L L L L L H 2 
L L H L L H L o Us 
£ H E; E H L L 
L H H H l L L 
H L L L L L M 
X — libovolný stav 
DOPORUČENÉ PRACOVNÍ PODMÍNKY: 
min max. 

Napájecí napětí Uppo 3 18 V 
Vstupní napětí U; Uss Upp V 


POZNÁMKY: 

1. Vstupy jsou připojeny na U<g nebo Upp. 

2. Absolutní hodnota proudu na výstupu max. 1 HA. 

3. Výstup kontrolovat na úrovni Up; < 10%, Upy > 9 % Upp. 

4. Og min.3 MHB.... 07C, MHF... —40*C, MHC... —55"C 
amax.* MHB...+70"C, MHF... +85"C, MHC... +125*C 
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CHARAKTERISTICKÉ ÚDAJE: 


Základní hodnoty statické: U<< = 0 V" 


Ů, = min. 25"C 4 = max. 

Odběr proudu v klidu 1) 

Upp 7 5V IpDo <5 <5 < 150 HA 

Upp = 10V IpDo < 0 < 10 < 300 KA 

Upp = 15V IpDo <20 <2 <600 | nA 

Upp = 20V IppDo < 100 < 100 < 3000. "A 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň L?) 

Upp = 5V Uor < 0,05 < 005 <005 V 

Upp = 10V UoL < 0405 < 005 <005 V 

Upp = 15V UoL < 405 < 005 <005 V 
Výstupní napětí naprázdno — úroveň H?) 

Upp = 5V Von (24% >4% =2495 V 

Upp = 10V Von 29% > 9% 2985 V 

Upp = 15V Uoy > 1495 21495 > 1495 V 
Výstupní proud — úroveň L 

Upp = 5V, Uor = 05V loL > 0,61 = 051 > 0,36 mA 

Upp = 10V, Uop = 05V loL 215. 213. 209. mA 

Upp = 15V, Ugr = 15V loL 240 > 34 >24 mA 
Výstupní proud — úroveň H 

Upp = 5V, Uog = 45V —log 2061. =051. >0,36. mA 

Upp = 10V, Uog = 95V —loH 215 213. 209. mA 

Upp 7 15V, Uog = 135 V —loH 240 234. 224 mA 
Vstupní napětí — úroveň L) 

Upp 7 5V Ur < 15 < 15 <s15 V 

Upp = 10V UT <30 <30 <30 V 

Upp = 15V Ur <40 <40 <s40 V 
Vstupní napětí — úroveň H*) 

Upp = 5V UjH 235 > 35 >35 V 

Upp = 10V Ujg >70 =z70 >70 V 

Upp = 15V UH sh z1 zH v 
Vstupní proud ') 

Upp = 18V : 5 sro. <101. < T100 HA 


24. 10. 1984 - 3 171 


MHB 4555 
MHF 4555B 
MHC4555BC 





Základní hodnoty dynamické: 


MHB4555: Usg = 0 V, C; = 50 pF, 0, = 25"C 


min.-max. 

Zpoždění výstupů vůči vstupům A, B 

při přechodu do úrovně La H 

Upp 7 35V tprHL: tPLH < 530 ns 

Upp 7 10V tprL, tPLH s 290 ns 

Upp 7 15V tpHL: tPLH s 190 ns 
Zpoždění výstupů vůči výběrovému vstupu E 

při přechodu do úrovně La H 

Upa SV tprwe tPLH 50 ns 

Upp 7 10V tPHL: tPLH S20 ns 

Upp 7 15V tPHL: tPLH < 160 ns 
Doba nárůstu čela a poklesu týlu 

výstupního impulsu 

Upp 7 5V ty tj < 40 ns 

Upp 7 10V ty tj < 120 ns 

Upp = 15V ty tý < 100 ns 
MHFa555B, MHC4555BC: Usg = OV, C; = 50 pF" 

; Ba min. 25"C Va max. 

Zpoždění výstupů wůči vstupům A, B 

při přechodu do úrovně La H 

Upp 7 5V tpyL, tPLH < M0 <M0 <660 ns 

Upo = 10V tpHL, tPLH < 190. -<190. <290 ns 

„Upp = 15V tpHL» tPLH <U40 <WM0 <A0 ns 

Zpoždění výstupů vůči výběrovému vstupu E 

při přechodu do úrovně La H 

Upp = 5V tPHL» tPLH <400 <400 <600 ns 

Upp = 10V tpHL» tPLH < 170 <170 <260 ns 

Upo = 15V tPHL: tPLH < 130 < 130 < 195 | ns ; 
Doba nárůstu čela a poklesu týlu : 

výstupních impulsů 

Upo = 5V ty t < 200 s 200 = 300 ns 

Upp = 10V tt < 100 <100 <200 ns 

Upp = 15V tr tý < 80 <80 < 120 ns 
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MHF 4555B 
MHC4555BC 
DEFINICE DYNAMICKÝCH HODNOT: 
20 ns 20 ns Uop 
VSTUP ně 
A,B m- 
Uss 
Upo 
VSTUP — 30% 
E — 50% 
10% 
Uss 
ý Uou 
VÝSTUP? noo“ 
Og...03 k 
UoL 
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